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Gerateaufbau - Device setup

A
Pos. Bezeichnung
A Griff
B Display
C Dreh-/Druckknopf
B D Hauptschalter (ein/aus)
Pos. Description &V
A Handle
B Display
¢ ———M C Rotating/pressing knob
D Main switch (on/off)
Pos. Désignation
A Poignée
B Affichage
D C Bouton rotatif/poussoir
D Interrupteur principal (marche/arrét)
Pos. Denominacion S)
A Asa
B Pantalla
C Mando giratorio/pulsador
Fig. 1 D Interruptor principal (on/off)
Pos. Denominazione aD Mo3. HawumeHoBaHue
A Maniglia A Pyuka
B Display B Oucnnen
C Pulsante/manopola C [10OBOPOTHO-HaXXMMHaA KHOMKa
D Interruttore generale (on/off) D [TaBHbIV BbIKJHOYaTENb (BKJ1./BbIKJ1.)
Item Designacao Poz. Oznaczenie
A Alca A Uchwyt
B Tela B Display (Wyswietlacz)
C Botdo giratorio/de pressao C Pokretto/przycisk
D Interruptor principal (liga/desliga) D Wytacznik gtowny (wh/wyt.)
ciagll  aaall Ref. Acklamasi
Latia Tasima
ksl Ekran

Liall/o) sl (e
(Ul ) i S i

OO w>

A
B
C Dondlrme/basma digmesi
D Sebeke kesicisi (acik/kapali)




F Pos. _Bezeichnung
E Griff-Sicherungsschraube
F Vakuumcontroller VC 10 Stativbohrung
G Stativ-Sicherungsschraube
H Lifter/LUftungsschlitze
H | Schlauchanschluss Saugleitung d= 8 mm (INLET)
J Befestigung Zubehor (Emissionskondensator)
K Anschluss Vakuumcontroller VC 10 (Mini DIN)
I L USB Schnittstelle
M RS 232 Schnittstelle
J N Anschluss Wasserventil
K 0 Schlauchanschluss Druckleitung d= 8 mm (OUTLET)
P Anschluss Netzkabel
L
M Pos. Description GY)
E Handle securing screw
N F Vacuum controller VC 10 stand hole
G Stand securing screw
o H Fan / ventilation slit
| Hose connection for suction line d= 8 mm (INLET)
H J Accessory fastening (emission condenser)
K Connection for vacuum controller VC 10 (Mini DIN)
P L USB interface
M RS 232 interface
N Water valve connection
O Hose connection for pressure line d=8 mm (OUTLET)
Fig. 1 P Power supply cable connection
Pos. Désignation Pos. Denominacion @&
E Vis de sécurité de la poignée E Tornillo de fijacion del mango
F Alésage de statif controleur de vide VC 10 F Orificio de soporte del controlador de vacio VC 10
G Vis de sécurité du statif G Tornillo de fijacion del soporte
H Ventilateur/Fente de ventilation H Ventilador/Ranura de ventilacion
I Raccord de flexible de la conduite d’aspiration | Conexién de manguera para el conducto de aspiracion
d=8 mm (INLET) d =8 mm (INLET)
J Fixation d'accessoire (condenseur d'émissions) J Fijacion de accesorios (condensador de emisiones)
K Prise contréleur de vide VC 10 (mini DIN) K Conexion para el controlador de vacio VC 10 (mini DIN)
L Port USB L Interfaz USB
M Port RS 232 M Interfaz RS-232
N Prise vanne d’eau N Conexidn para la valvula de agua
0 Raccord de flexible de la conduite de refoulement 0 Conexion de manguera para el conducto de presion
d=8 mm (OUTLET) d =8 mm (OUTLET)
P Prise pour le cable réseau P Conexidn para el cable de alimentacion
Pos. Denominazione Mo3. HaumeHoBaHue
E Vite di sicurezza della maniglia E OUKCUPYIOLLINA BUHT PyYKM
F Foro stativo controller del vuoto VC 10 F OTBepcTUWe ana WTaTvBa peryndropa Bakyyma VC 10
G Vite di sicurezza dello stativo G DUKCUPYIOLLIA BUHT LUTaTUBA
H Ventola/fessure di aerazione H BeHTUNATOP / BEHTUNSALMOHHbIE OTBEpCTUS
| Attacco tubo flessibile per linea di aspirazione | LUTyuep ona noak/toYeHna BCacbiBatoLLero
d=8 mm (INLET) Tpybonposoga d= 8 mm (INLET)
J Fissaggio accessori (condensatore di emissioni) J KpenneHue ans npuHaanexxHoCTen (KOHAeHcaTop napos)
K Attacco controller del vuoto VC 10 (Mini DIN) K PasbeM O1A NoaKoYeHns perynatopa Bakyyma
L Interfaccia USB VC 10 (Mini DIN)
M Interfaccia RS 232 L USB-nopt
N Attacco valvola dell’acqua M NHTepdelic RS 232
0 Attacco tubo flessibile linea di mandata d= 8 mm (OUTLET) N Pazbem A5t NoAKIYeHNs BOASHOMO KflanaHa
P Attacco cavo di rete 0 LUTyuep And NOAKOYeHrs HanopHoro Tpybonposoaa
d=8 mm (OUTLET)
P PaszbeM A1 NofktoveHns ceTeBoro kabens




Item Designacao Poz. Oznaczenie
E Parafuso de trava da alca E Sruba zabezpieczajaca uchwytu
F Controlador de vacuo VC 10 furo do suporte F Regulator prozniowy VC 10, otwor w statywie
G Parafuso de trava do suporte G Sruba zabezpieczajaca statywu
H Ventilador/furos de ventilagdo H Wentylator / szczeliny wentylacyjne
| Conexao para linha de succao d= 8 mm (INLET) I Przyfacze przewodu ssawnego d= 8 mm (INLET)
J Fixacao acessorios (condensador de emissao) J Mocowanie wyposazenia (kondensator emisji)
K Conexao para controlador de vacuo VC 10 (Mini DIN) K Przyfacze regulatora prozniowego VC 10 (Mini DIN)
L Interface USB L Ztacze USB
M Interface RS 232 M Ztacze RS 232
N Conexao para valvula de agua N Przylacze zaworu wody
0 Conexao para linha de descarga d=8 mm (OUTLET) 0 Przytacze przewodu cisnieniowego d=8 mm (OUTLET)
P Conexao para cabo de rede P Przytacze kabla sieciowego
Chagll  aa Ref. Aciklamasi
Sleal yday b E E Tasima sabitleme vidasi
VC 10 hid 4 50 Jals il F F Vakum kontrolor VC 10 ayaklik deligi
Jalall by 5 e G G Ayaklik sabitleme vidasi
1 5l 4 / A g yal) H H Fan / havalandirma arallgl o
(Jaadl) ole = 8 ailly 1l Ly i) Jaa | | Emme hatti d hortum baglantisi = 8 mm (GIRIS)
(il S el cyis ) ) pksesuar baglama emigion kondenser)
(5= DIN) VC 10 il Slen b ool jumie ios K| UaSBU;Tr‘ayﬁr;Ho o adiantistiviint
USBi=s L\ Rs232arayizi
RS 232 3215 M N Su valfi baglantisi
obaall e‘-‘“f‘ daa i N 0 Basing hatti d hortum baglantisi = 8 mm (CIKIS)
(oA ole = 8 Lkl Ladill Tty ani¥) s 55 o p G kaynag kablo baglantisi
ALl 25 30 QIS Jua 55 P
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Inbetriebnahme

Wir erkldren in alleiniger Verantwortung, dass dieses Produkt den Bestimmungen der Richtlinien 2014/35/EU, 2006/42/EG, 2014/30/EU
und 2011/65/EU entspricht und mit folgenden Normen und normativen Dokumenten Ubereinstimmt: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1

und EN 1SO 12100.

Verletzung fUhren kann.

Verletzung fuhren kann.

/N\VORSICHT | o

/\ HINWEIS

(Extrem) Geféhrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises zu Tod oder schwerer

Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises zu Tod oder schwerer

Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises zu leichter Verletzung fuhren

Weist z. B. auf Handlungen hin die zu Sachbeschadigungen flihren kénnen.

Entsprechend den IKA-Verkaufs- und Lieferbedingungen betragt
die Gewadhrleistungzeit 24 Monate. Im Gewahrleistungsfall wenden
Sie sich bitte an lhren Fachhandler. Sie kénnen aber auch das
Gerdt unter Beifigung der Lieferrechnung und Nennung der
Reklamationsgriinde direkt an unser Werk senden. Frachtkosten
gehen zu lhren Lasten.

Die Gewahrleistung erstreckt sich nicht auf Verschleil3teile und gilt
nicht fur Fehler, die auf unsachgemafde Handhabung und
unzureichende Pflege und Wartung, entgegen den Anweisungen
in dieser Betriebsanleitung, zurlickzufihren sind.

H



®

Sicherheitshinweise

Zu lhrem Schutz

/\ HINWEIS

Lesen Sie die Betriebsanleitung vor
Inbetriebnahme vollstindig und

beachten Sie die Sicherheitshinweise.

Bewahren Sie die Betriebsanleitung flr alle zuganglich auf.
Beachten Sie, dass nur geschultes Personal mit dem Gerat
arbeitet.

Beachten Sie die Sicherheitshinweise, Richtlinien, Arbeits-
schutz- und Unfallverhltungsvorschriften.

Das Gerat und alle Gerateteile dirfen nicht an Menschen
oder Tieren eingesetzt werden.

Tragen Sie lhre personliche
Schutzausriistung  entsprechend
der Gefahrenklasse des zu bear-
beitenden Mediums, ansonsten
besteht Gefahr durch spritzende
Fliissigkeiten, Freiwerden von
toxischen oder brennbaren Gasen!

Setzen Sie Teile von menschlichen oder tierischen Korpern
nicht dem Vakuum aus.

Arbeiten Sie mit dem Gerat nicht unter Wasser oder unter
Tage.

Gerdteaufbau

Die Vakuumpumpe IKA Vacstar
digital ist nicht fiir die Aufstellung
in explosionsgefahrdeten Bereichen
ausgelegt.

Stellen Sie das Gerat entsprechend dem Kapitel ,Aufstellen”
auf und schlieSen Sie die Anschlussleitungen und Schnittstellen
wie beschrieben an.

Stellen Sie das Gerat auf einer stabilen und ebenen, nicht
brennbaren Oberflache auf.

Arbeiten Sie niemals mit einem falsch angeschlossenen oder
defektem Geraten.

Stellen Sie die Vakuumpumpe in geeigneten und funktionsfa-
higen Laborabzlgen auf, bzw. verlegen Sie eine Abgasleitung
dorthin. Beachten Sie dabei, dass die Abgasleitung nicht
geknickt werden darf! Die maximal zuldssige Lange der
Abgasleitung betragt 2 m!

Verhindern Sie das Auftreten von explosionsfahigen
Gemischen, gegebenenfalls Inertgas zur Beltftung und/oder
Verdlinnung anschliel3en.

Zubehor

Sicheres Arbeiten ist nur mit dem in Kapitel ,Zubehor”
beschriebenen Zubehor gewahrleistet.

Beachten Sie sorgsam die Betriebsanleitung der Zusatzgerate
(z. B. Rotationsverdampfer, Vakuumcontroller), mit denen die
Vakuumpumpe IKA Vacstar digital betrieben wird.

Der Druck am Gasein- und Gasauslass darf maximal 1100
mbar betragen.

Elastische Elemente kénnen unter Vakuum zusammengedruickt
werden.

Verwenden Sie nur flexible Schlauchleitungen.

Beachten Sie Ihre NotfallmafSnahmen bei Stromausfall und
tragen Sie daflr Sorge, dass das Gerdt in einen sicheren
Zustand gefahren wird (siehe Kapitel Inbetriebnahme,
Betriebsart).

Arbeiten mit dem Gerdt

Das Austreten von Losemittel-
dampfen in die Atmosphéare kann
mit einem nachgeschalteten
Emmissionskondensator vermieden
werden.

Die Vakuumpumpe ist nicht fiir den
Betrieb mit selbstentziindlichen
Stoffen oder Stoffen, die ohne
Luftzufuhr entziindlich sind oder
Explosivstoffe geeignet.

Betreiben Sie die Pumpe nicht
im geodffneten Zustand. Ansons-
ten besteht die Gefahr schwerer
Verletzungen durch Einziehen der
Hand in sich bewegende Teile!

/\ WARNUNG

Das Einatmen von bzw. der Kontakt
mit Medien wie giftigen Flissig-

keiten, Gasen, Spriihnebel, Dampfen,
Stduben oder biologischen Stoffen
kann gesundheitsgefdhrdend fiir
den Anwender sein. Stellen Sie
sicher, dass alle Anschliisse dicht
und leckfrei sind, wenn mit solchen
Medien gearbeitet wird.

Die Vakuumpumpe IKA Vacstar digital darf nur unter den im
Kapitel ,Technische Daten” beschriebenen Bedingungen
betrieben werden.

Verhindern Sie die Freisetzung von o0.g. Stoffen. Ergreifen Sie
Schutzmaldnahmen fur Personal und Umwelt.

Beachten Sie eventuelle Wechselwirkungen oder mégliche
chemische oder physikalische Reaktionen bei Arbeiten mit
Medien unter vermindertem Druck und erhéhter Temperatur.
Zwischen Medium und Gerat konnen elektrostatische
Vorgange ablaufen und zu einer direkten Gefahrdung fihren.
Aufgrund der verbleibenden Leckage-Rate des Gerates kann
es zur Freisetzung von Medium kommen.

Uberpriifen Sie vor Inbetriebnahme, dass am Geréat alle
Gehauseteile vorhanden und befestigt sind.

Heben Sie die Pumpe nicht an, wenn der Griff locker ist, und
die Griff-Sicherungsschraube (E) lose ist oder fehlt!

Schalten Sie die Pumpe nur ein, wenn die Pumpe senkrecht
steht.

SchlieBen Sie die Schlauchanschlisse (INLET-OUTLET) und
Schnittstellen entsprechend der Beschriftung am Gerat und
Betriebsanleitung an.

Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des evakuierten Mediums
unterhalb der Zundtemperatur desselben liegt. Durch den
Pumpvorgang (Verdichten) steigt die Temperatur des Mediums
zusatzlich an.



Beachten Sie dass |6semittelhaltige Dampfe in die Pumpe
eingesaugt werden kénnen!

Verwenden Sie die Pumpe nicht zur Druckerzeugung!
Beachten Sie den zulassigen Druck an Eingangs- und
Ausgangsseite, siehe Kapitel , Technische Daten”.

Eine Regulierung/Drosselung des Gasstromes darf nur in der
saugseitigen Leitung erfolgen!

Verwenden Sie Magnet- oder Ruckschlagventile in der
Saugleitung, falls mehrere Lasteinrichtungen vorhanden sind.
Achten Sie bei Einsatz eines Emissionskondensators auf freien
KihImittellauf!

Zum Schutz des Gerdtes

Stellen Sie die Vertraglichkeit der
A WARNUNG | mit dem Gerat verwendeten

Substanzen mit den Werkstoffen
der produktberiihrenden Teilen
des Gerates sicher, siehe Kapitel
~Produktberiihrende Teile”.

Die Spannungsangabe des Typen-

A VORSICHT | schildes muss mit der Netzspannung

tibereinstimmen.

Die Trennung des Gerates vom Stromversorgungsnetz erfolgt
nur durch Ziehen des Netz- bzw. Geratesteckers.

Die Steckdose fur das Netzkabel muss leicht erreichbar und
zuganglich sein.

Abdeckungen bzw. Teile die ohne Hilfsmittel vom Gerat
entfernt werden konnen, mussen zum sicheren Betrieb
wieder am Gerat angebracht werden, sofern kein sonstiger
Anschluss an dieser Stelle erfolgt. Damit wird das Eindringen
von Fremdkdrpern, Flussigkeiten etc. verhindert.

Ungewollt eingetragene Flissigkeiten kénnen im Leerlaufbetrieb
durch Ansaugen von Luft ausgetragen werden.

Vermeiden Sie Stdf3e und Schldge auf das Gerat.

Das Gerat darf nur von einer Fachkraft (autorisiertes Personal)
geoffnet werden

Das Gerat darf ohne die Erlaubnis von IKA nicht modifiziert
werden.

Um eine ausreichende Kiihlung der Vakuumpumpe IKA Vacstar
digital zu gewahrleisten, durfen LUftungsschlitze am Gehause
nicht abgedeckt werden.

Nur Original-Ersatzteile zur Instandhaltung verwenden, um
den zuverldssigen Betriebszustand des Gerates zu gewahrleisten.
Auf Wasserkondensation innen und auf3en am Gerat achten.
Das Gerat zuerst erwarmen, falls es aus einer kalten Umgebung
hereingebracht wurde.

Befestigen Sie die Vakuumpumpe niemals Uber einem Heizbad.
Achten Sie darauf, dass Uber die Saugleitung der Pumpe
keine Feststoffe und/oder Flissigkeiten in die Membran der
Vakuumpumpe IKA Vacstar digital eingetragen werden. Dies
beschadigt die Membran sowie andere Innenteile der
Pumpe. Die Forderleistung wird reduziert und der Enddruck
nicht mehr erreicht. Es kénnen im inneren Ablagerungen
entstehen, welche die Lebensdauer verklrzen und Leckstellen

verursachen!
Auspacken
Auspacken
«  Packen Sie das Gerat vorsichtig aus.
+  Nehmen Sie bei Beschadigungen sofort den Tatbestand auf
(Post, Bahn oder Spedition).
Lieferumfang
Membran-Vakuumpumpe IKA Vacstar digital Schalldampfer

Netzkabel Laptop %

Verbindungskabel ) N w1
MVP 10.100

Betriebsanleitung

USB A - USB B Kabel ) u=|=|| ( E@ Garantiekarte
Vakuumschlauch 1 m j
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Bestimmungsgemafler Gebrauch

Verwendung
Das Gerat darf nicht verwendet
A WARNUNG | werden fiir:
- Evakuieren von biologischen
Lebensraumen,

- Evakuieren von explosiven,
korrosiven 0.3. Gasvolumen,

- Durchsatz/Verwendung von
Flissigkeiten!

Das Gerat ist nicht geeignet fiir:

- das Aufpumpen von Gegenstanden
- das Pumpen von Fliissigkeiten

- Explosionsgefahrdeten Bereichen
- unter Wasser

- unter Tage

Die Labor Membran-Vakuum Pumpe IKA Vacstar digital wird zum
Erzeugen eines Vakuums in Kombination mit anderen Laborgeraten
verwendet.

Zur definierten Vakuumregelung wird ein zusatzlicher Vakuumregler
IKA VVC 10 oder IKA Rotationsverdampfer RV 10 auto bendtigt.

Einzelbetrieb

Die Vakuumpumpe kann ohne Controller betrieben werden.

Uber die einstellbare Drehzahl kann die Férderleistung eingestellt
werden. Generell gilt, je kleiner das zu evakuierende Volumen,
desto kleiner sollte die Drehzahl eingestellt sein. Der Enddruck
wird nicht geregelt.

Betrieb mit Zubehor

Zusammen mit dem von IKA empfohlenen Zubehor ist die
Vakuumpumpe IKA Vacstar digital geeignet fUr das geregelte
Evakuieren auf einen definierten Enddruck z. B. zum Betrieb eines
IKA Rotationsverdampfers.

Des Weiteren fur klassische Separations- bzw. Filtrations- oder
Trocknungsaufgaben im Labor .

Mit einem geeigneten Vakuumcontroller (z. B VC 10) oder mit
einem Rotationsverdampfer (z. B. RV 10 auto) kann die Vacstar
digital automatisiert betrieben werden, so kénnen zum Beispiel
automatische Siedepunkterkennung, programmierte Druck-Zeit
Kurven oder Programme aus der Losemittelbibliothek gefahren
werden.

Verwendungszweck: Tischgerat

Verwendungsgebiet (nur im Innenbereich)

Das Gerat ist fir den Gebrauch in Wohnbereichen und allen
anderen Bereichen geeignet.

Der Schutz fir den Betreiber ist nicht mehr gewahrleistet:

wenn Veranderungen am Gerat oder an Gerateteilen durch
Dritte vorgenommen werden!
wenn das Gerat entgegen den Sicherheitshinweisen betrieben

o . . . . ird!
« wenn das Gerat mit Zubehor betrieben wird, welches nicht w
vom Hersteller geliefert oder empfohlen wird!
Wissenswertes
Das Austreten von Losemitteldampfen Generell empfiehlt es sich, die
in die Atmosphare kann mit einem A VORSICHT | Pumpe am Ende eines Prozesses
nachgeschalteten Emmissionskon- im Leerlauf zu betreiben (Leerlauf-
densator vermieden werden. betrieb, ca. 3 bis max. 5 Minuten)
q . b b um eventuell Riickstande in der

Besondere Vorsicht ist beim Arbeiten Pumpe zu verdrangen.

A VORSICHT | mit Gasmischungen geboten, die . Lo
kondensierbare Gase enthalten (z. 3"-'”2‘*"_ Sie Ituerzu gegebenenfalls
B. Lésemittel). Der Einsatz von en Rezipienten. .
Membranpumpen mit solchen E_ntfern;n Sie |mI rpanuellen Betrieb
Gasen fiihrt zu deren Kondensati- ierzu die Saugleitung.
gﬂrc"':‘ V\I;;:,:jt?:‘r%?r Sgi(upuuglgeﬁg:; Beachten Sie die Betriebsanweisungen
ein Druck aufgebaut, der wieder- A HINWEIS der entsprechenden Gerite.

um die Leistungsfahigkeit und Le-
bensdauer der Membranen und
Ventile beeinflusst.

Gelangt Fliissigkeit bzw. Kondensat
in die Vakuumkammern, wird der
angegebene minimale Arbeitsdruck
nicht mehr erreicht.

Verwenden Sie zum Schutz der
inneren Ventile und Membranen
vor Fliissigkeit einen vorgeschal-
teten Kondensatabscheider z. B.:
Woulff'sche Flasche).

Membran-Vakuumpumpen sind oszillierende Verdrangerpumpen.
Die Membrane erzeugen durch Expandieren des Volumens der
Vakuumkammer einen Unterdruck, der bewirkt, dass Luft in die
Kammer eingesaugt wird. Durch anschlieende Kompression wird
die Luft aus der Vakuumkammer gepresst. Das Umschalten zwischen
Eingang und Ausgang wird uber Membranventile gesteuert.

Die physikalische Einheit fir den Druck ist 1 Pascal [Pal.
Umgangssprachlich wird oft noch die Einheit Millibar [mbar]
benutzt.

1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa

1 Pa = 10° bar

1 Pa =0,01 mbar



In der Vakuumtechnik unterscheidet man zwischen unterschiedlichen
Bereichen.

Grobvakuum: 10° bis 10? Pa (1000 bis 1 mbar)
Feinvakuum: 102 bis 10" Pa ( 1 bis 102 mbar)
Hochvakuum: 107 bis 10° Pa (103 bis 107 mbar)
Ultrahochvakuum <10° Pa ( < 107 mbar)

Die periodischen Bewegungen der Membrane erzeugen ein
Vakuum am Pumpeneingang. Membran-Vakuumpumpen arbeiten
im Grobvakuum bis zu 10? Pa. Kleinere Driicke kdnnen mit diesen
Pumpen nicht realisiert werden.

Zur Erzeugung von Fein-, Hoch und Ultrahochvakuum mdussen
beispielsweise ¢lgedichtete Vakuumpumpen, Schraubenpumpen,
Diffusionspumpen oder Turbomolekularpumpen eingesetzt
werden. Membran-Vakuumpumpen werden hierbei oft als
Vorstufenpumpen genutzt.

Das Komprimieren und Entspannen von Luft erzeugt ein Gerausch.
Die Pumpe wird umso leiser, je weniger Luft transportiert wird.
Das hat zur Folge, dass das Betriebsgerausch im Normalbetrieb mit
Absinken des Druckes reduziert wird.

Ein montierter Abluftschlauch mit Schalldédmpfer dient ebenfalls
zur Gerduschreduzierung.

Im automatischen drehzahlgeregelten Betrieb reduziert die
Pumpe ihre Drehzahl bei Erreichen des Sollwertes. Bei entsprechend
kleiner Leckrate des Gesamtsystems, wird die Drehzahl sogar auf
Lnull” geregelt.

Bei Kombination mit dem Vakuumcontroller VC 10 oder dem
Rotationsverdampfer mit integriertem Vakuumcontroller RV 10
auto kann die Pumpe sowohl fir “Zwei-Punkt-Regelung”
(Ventilgesteuert) oder ,, Analoge-Drehzahl-Regelung” von Vakuum
eingesetzt werden.

Zwei-Punkt-Regelung

Bei Erreichen des Sollwertes wird die Saugleitung unterbrochen.
Bedingt durch die minimale zeitliche Differenz von dem Zeitpunkt
ab Detektion des Druckwertes, Sollwertabgleich zum Schalten
eines Vakuumventiles, sowie der Saugleistung des vakuumerzeu-
genden Systems, wird der eingestellte Sollwert leicht unterschritten.
Steigt der Druck im System aufgrund naturlicher Leckrate wieder an,
offnet das Ventil die Saugleitung.

Schematische Darstellung einer Zwei-Punkt-Vakuumregelung

Analog-Drehzahl-Regelung

Bei dieser Regelung wird die Drehzahl der Pumpe und damit ihre
Saugleistung reduziert, je naher der gemessene Druckwert bei
dem Sollwert liegt. Ist der Sollwert erreicht, lauft die Pumpe nur
noch entsprechend der Leckrate des Systems. Leises Arbeiten,
prazise Vakuumregelung und hohe Lebensdauer der beweglichen
Pumpenteile sind damit moglich. Mit dieser Regelungsart ist eine
exakte automatische Siedepunkterkennung maoglich, das bedeutet,
das System sucht und halt im automatischen Modus den Siede-
punkt des Losemittels.

Schematische Darstellung einer Drehzahl-Vakuumregelung

mbar mbar
V'S H
b t e t
Aufstellen
Beachten Sie den generellen Hinweis,  Die Anschlisse sind als Schlaucholive ausgefihrt. Sichern Sie die
A HINWEIS | den Rezipienten (Last/VakuumgefaR/  Schisuche gegebenenfalls mit Schlauchklemmen.

Glaskiihler) immer an seiner hochsten
Stelle mit der Saugleitung zu
verbinden. So vermindern Sie das
Risiko von Fliissigkeitseintrag in
die Vakuumpumpe.

Fliissigkeit in den Pumpenkammern
verschlechtert die Pumpeneigen-
schaften.

Schlief3en Sie die Schlauchanschliisse
(INLET/OUTLET) und Schnittstellen
entsprechend der Beschriftung an
der Pumpe und Betriebsanleitung
an.

Verlegen Sie die Schlauche so, dass kein Kondensat in die Pumpe
flieRen kann.

Achten Sie darauf, dass Luft ungehindert in die Luftungsschlitze (H)
eintreten kann.

Installieren Sie in der Saugleitung vor dem Ansaugstutzen der
Pumpe einen Kondensatabscheider (z. B. Woulff'sche Flasche) zum
Schutz vor eindringender Fllssigkeit.

Im Fall von angesaugten Losemittelddmpfen hilft ein der Pumpe
nachgeschalteter Emmisionskondensator (Zubehor) sie zu kondensieren,
und verhindert die Freisetzung in die Atmosphare.




Anschluss der Schnittstellen

Beachten Sie die jeweiligen An-
schliisse (siehe Fig. 1).

/\ HINWEIS

O: Schlauchanschluss d= 8 mm OUTLET

Verbinden Sie diesen Anschluss mit einem Vakuumschlauch zu
dem Emissionskondensator, oder bringen Sie am Schlauchende
einen Schalldampfer an.

/\ HINWEIS

Verlegen Sie das Ende des Schlau-
ches in den Laborabzug!

Achten Sie auf freien Auslass
druckseitig!

Verwenden Sie druckseitig keine
Drossel und verschlieBen Sie den
Auslass nicht! SchlieBen Sie die
Abgasleitung an diesen Anschluss an.

K: Anschluss Vakuumcontroller VC 10 (Mini DIN)

Sie kénnen die Vakuumpumpe und den Vakuumcontroller VC 10
oder den Rotationsverdampfer RV 10 auto mit dem analogen
Verbindungkabel MVP 10.100 fir eine exakte drehzahlgeregelte
Vakuumregelung verbinden.

Der Vakuumcontroller erkennt die Pumpe und schaltet auf den
Drehzahl-Vakuumregel-Modus. Die Zwei-Punkt-Regelung ist
deaktiviert.

L: USB Schnittstelle

Verbinden Sie die Vakuumpumpe IKA Vacstar digital durch das USB
A - USB B Kabel mit einem PC. Uber das IKA Softwaretool FUT
konnen eventuell vorhandene Gerétesoftware-Updates geladen
werden.

M: RS 232 Schnittstelle

Sie kédnnen die Vakuumpumpe IKA Vacstar digital Gber ein RS 232
Schnittstellenkabel mit einem PC verbinden. Die Pumpe kann mit
der Laborgeratesoftware labworldsoft® im Verbund mit anderen
Geraten betrieben werden. Weitere Informationen siehe Kapitel
. Schnittstellen und Ausgange”.

N: Anschluss Wasserventil

Verbinden Sie das optionale Wasserdrosselventil RV 10.5001 mit
der Membran-Vakuum-Pumpe. Uber das Wasserventil wird der
Wasserzufluss zum Emissionskondensator gesteuert. Das Ventil
wird gedffnet sobald die Pumpe eingeschaltet ist.

I: Schlauchanschluss Saugleitung d= 8 mm INLET

Schliefsen Sie die Saugleitung an diesen Anschluss an.

Verbinden Sie diesen Anschluss mit einem Vakuumschlauch zu
dem Rezipienten (Rotationsverdampfer-Kuhler, Laborreaktor etc.).

P: Anschluss Netzkabel

Uberpriifen Sie die Spannungsangabe auf dem Leistungsschild mit
der vorhandenen Netzspannung. Schlieflen Sie das Netzkabel zur
Spannungsversorgung an.

Konfiguration

Beachten Sie die Betriebsanleitun-
gen der Gerate.

/\ HINWEIS

Zwei-Punkt-Regelung:
IKA Vacstar digital im Einzelbetrieb

Vakuumerzeugung ohne Controller durch einfaches Absaugen,
keine Vakuum-Sollwert-Regelung méglich.

Veranderung der Pumpgeschwindigkeit durch manuelle Einstellung
der Drehzahl am Dreh-/Druckknopf (C) der Vakuumpumpe.

1 Rezipient (Last, z.B. Rotations-
verdampfer, Reaktor)

2 Vakuumabscheider (z. B.
Woulff'sche Flasche)

5 Vakuumventil/Kugelhahn

7 Emissionskondensator

Manuelles Betatigen des Vakuumventils oder Kugelhahn.
Eine grobe Vakuumregelung ist z. B. mit den Vakuum Regelventilen
VCV 1 und VCV 2 durch Beimischung von Fremdluft méglich.



IKA Vacstar digital mit Vakuumcontroller VC 10

Betrieb mit optionalem Wasserventil
RV 10.5001 in Verbindung mit VC
2.4 nicht moglich.

Beachten Sie die Betriebsanleitung
des Vakuumcontrollers VC 10!

/\ HINWEIS

Bei Erreichen des Sollwertes wird die Saugleitung Uber das im

VC 10 integrierte Vakuumventil geschlossen. Eine Veranderung der
Pumpgeschwindigkeit durch manuelle Einstellung der Drehzahl
ist moglich.

1 Rezipient (Last, z.B. Rotations-
verdampfer, Reaktor)
Vakuumabscheider (z. B.
Woulff'sche Flasche)
Bellftungsventil

Drucksensor
Vakuumventil/Kugelhahn
Pumpenabschaltung VC 2.4
Emissionskondensator

N

~Nou b~ w

Bei Verwendung der optional erhaltlichen Pumpenabschaltung
VC 2.4 (Pos. 6) wird die Pumpe bei Erreichen des Sollwertes
abgeschaltet (Betriebsart B).

Diese Geratekonfiguration ist auch ohne die Pumpenabschaltung
VC 2.4 moglich. Die Pumpe lauft durch. Fir eine gute Regelung
sollte die Pumpe mit kleiner Drehzahl betrieben werden.

Drehzahlregelung

IKA Vacstar digital mit Vakuumcontroller VC 10 oder Rotationsver-
dampfer RV 10 auto

Beachten Sie die Betriebsanleitung
der Gerate.

/\ HINWEIS

Automatische Einstellung der Betriebsart ,Drehzahlregelung”
sobald das analoge Verbindungskabel MVP 10.100 (Pos. 8) die
Pumpe mit dem Vakuumcontroller oder Rotationsverdampfer
verbindet.

1 Rezipient (Last, z.B. Rotations-
verdampfer, Reaktor)

2 Vakuumabscheider (z. B.
Woulff'sche Flasche)

7 Emissionskondensator

8 Analoges Verbindungskabel
MVP 10.100

Bei Erreichen des Sollwertes wird die Drehzahl der Pumpe automatisch,
bis auf minimal ,,0 U/min” reduziert. Ist der Sollwert erreicht, saugt
die Pumpe entsprechend der Leckrate des Vakuumsystems.
Automatische Siedepunkterkennung ist moglich.

24 VDC
115/230 vV
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Inbetriebnahme

Beachten Sie die Betriebsanleitun-
gen der Gerate.

/\ HINWEIS

Uberpriifen Sie, ob die auf dem Typenschild angegebene Spannung
mit der verfligbaren Netzspannung Ubereinstimmt. Wenn diese
Bedingungen erfillt sind, ist das Gerat nach Einstecken des
Steckernetzteiles betriebsbereit.

@*%@

Die verwendete Steckdose muss
geerdet sein (Schutzleiterkontakst).

Andernfalls ist sicherer Betrieb nicht gewahrleistet oder das Gerat
kann beschadigt werden.
Beachten Sie die in den ,Technischen Daten” aufgeflhrten
Umgebungsbedingungen.

Einschalten

1. Schalten Sie das Gerat am Hauptschalter (D) ein. Zur Moglichkeit
der optischen Uberpriifung werden alle Displaysegmente
angezeigt.

0.8.8.8.

2. Anzeige der Softwareversionsnummer (Beispiel Vers. 1.00).
Lo
3. Anzeige der eingestellten Betriebsart (A; B).

(Werkseinstellung Betriebsart A)

H

Die Betriebsart kann beim Einschalten verandert werden.

Betriebsart A:

In dieser Betriebsart wird bei Beendigung des laufenden
Vorgangs oder bei der Abschaltung des Gerats der eingestellte
Sollwert nicht gespeichert.

Nach Netzunterbrechung kein automatischer Neustart.

Betriebsart B:

In dieser Betriebsart wird bei Beendigung des laufenden
Vorgangs oder bei Abschaltung des Gerats der eingestellte
Sollwert gespeichert, der Wert kann geandert werden.

Die Betriebsart B wird insbesondere in Kombination mit der
Pumpenabschaltung VC 2.4 benétigt.

Nach Netzunterbrechung automatischer Neustart.

Betriebsart dndern:

1. Durch gleichzeitiges Drlicken des Dreh-/Druckknopfes
(O) und Einschalten des Gerates am Hauptschalter (D)
kdnnen Sie zwischen den zwei Betriebsarten wahlen.

H
b

Im Einzelbetrieb bzw. Zwei-Punkt-Betrieb in Kombination mit dem
Vakuumcontroller VC 10 kann die Solldrehzahl durch Drehen des
Dreh-/Druckknopfes (C) eingestellt werden. Durch Drlcken wird
die Pumpe gestartet, durch erneutes Drlicken wieder gestoppt.
Der Regelbetrieb (Gerat lauft) wird durch ein blinkenden Punkt im
Display (B) angezeigt.

Einschalten mit mehreren Schnittstellen

Wird die Pumpe Uber das analoge Verbindungskabel MVP 10.100
mit dem Vakuumcontroller VC 10 oder dem Rotationsverdampfer
RV 10 auto betrieben, wird im Display (B) ,VC 10" angezeigt.

UL 10

Ist der Vakuumcontroller mit einem PC verbunden, erscheint im
Display (B) ,,PC".

-

=
_

Ausschalten
Schalten Sie das Gerat am Hauptschalter (D) aus.

Ziehen Sie den Netzstecker um das
O~ @

Gerat vom Netz zu trennen!
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Schnittstellen und Ausgange

Beachten Sie hierzu die Systemvor-
aussetzungen sowie die Betriebs-
anleitung und Hilfestellungen der
Software.

/\ HINWEIS

Das Gerat kann im Modus ,Remote” Uber RS 232 oder USB-
Schnittstelle mit der Laborsoftware labworldsoft® betrieben wer-
den. Die Schnittstelle RS 232 (M) auf der Geraterlckseite, aus-
gerlstet mit einer 9-poligen SUB-D-Buchse, kann mit einem PC
verbunden werden. Die Pins sind mit seriellen Signalen belegt.

USB Schnittstelle

Der Universal Serial Bus (USB) ist ein serielles Bussystem zur Verbin-
dung des Gerates mit dem PC. Mit USB ausgestattete Gerate kon-
nen im laufenden Betrieb miteinander verbunden (Hot-Plugging)
und angeschlossene Gerate und deren Eigenschaften automatisch
erkannt werden.

Die USB-Schnittstelle dient in Verbindung mit labworldsoft® zum
.Remote”-Betrieb und fir das Update der Firmware mit Hilfe des
,Firmware Update Tools".

Installation

Bevor das Gerat durch das USB-Datenkabel mit dem PC verbunden
wird, muss der USB-Treiber installiert werden.

Der USB-Treiber kann von der Webseite heruntergeladen werden:

Serielle Schnittstelle RS 232 (V 24)

Konfiguration:

Die Funktion der Schnittstellen-Leitungen zwischen Gerat
und Automatisierungssystem sind eine Auswahl aus den in
der EIA-Norm RS 232, entsprechend DIN 66020 Teil 1 spezi-
fizierten Signale.

Flr die elektrischen Eigenschaften der Schnittstellen-Leitun-
gen und die Zuordnung der Signalzustande gilt die Norm RS
232, entsprechend DIN 66259 Teil 1.
Ubertragungsverfahren: Asynchrone Zeichenlbertragung im
Start-Stop Betrieb.

Ubertragungsart: Voll Duplex.

Zeichenformat: Zeichendarstellung gemafs Datenformat in
DIN 66022 fur Start-Stop Betrieb. 1 Startbit; 7 Zeichen bits;
1Paritatsbit (gerade = Even); 1 Stopbit.
Ubertragungsgeschwindigkeit: 9600 Bit/s.
Datenflusssteuerung: none

Zugriffsverfahren: Eine Datenlbertragung vom Gerat zum
Rechner erfolgt nur auf Anforderung des Rechners.

Befehlssyntax und Format

Fir den Befehlssatz gilt folgendes:

Die Befehle werden generell vom Rechner (Master) an das
Gerat (Slave) geschickt.

Das Gerat sendet ausschliefslich auf Anfrage des Rechners.
Auch Fehlermeldungen kénnen nicht spontan vom Gerat an
den Rechner (Automatisierungssystem) gesendet werden.
Die Befehle werden in Grofsbuchstaben Ubertragen.

Befehle und Parameter sowie aufeinanderfolgende Parame-
ter werden durch wenigstens ein Leerzeichen getrennt (Code:
hex 0x20).

Jeder einzelne Befehl (incl. Parameter und Daten) und jede
Antwort werden mit CRLF abgeschlossen (Code: hex 0x20
hex 0x0d hex 0x0A) und haben eine maximale Lange von 50
Zeichen.

Das Dezimaltrennzeichen in einer FlieRkommazah! ist der
Punkt (Code: hex Ox2E).

Die vorhergehenden Ausfuhrungen entsprechen weitestgehend
den Empfehlungen des NAMUR-Arbeitskreises (NAMUR-Empfeh-
lungen zur Ausfihrung von elektrischen Steckverbindungen fur
die analoge und digitale SignalUbertragung an Labor-MSR-Einzel-
geraten. Rev.1.1).

Die NAMUR-Befehle und die zusatzlichen IKA- spezifischen Befeh-
le dienen nur als Low Level Befehle zur Kommunikation zwischen
Gerat und PC. Mit einem geeigneten Terminal bzw. Kommunika-
tionsprogramm kénnen diese Befehle direkt an das Gerat Ubertra-
gen werden.

NAMUR Befehle Funktion

IN_NAME Geratename lesen

IN_PV_4 Aktuellen Drehzahlwert lesen

IN_SP 4 Nenndrehzahlwert lesen

OUT_SP_4 Nenndrehzahlwert einstellen

START_4 Evakuierung starten

STOP_4 Evakuierung stoppen

RESET Auf Normalbetrieb umschalten

OUT_NAME Geratenamen einstellen

OUT_SP_42@n Setzen der WD-Sicherheitsdrehzahl
mit Echo des gesetzten Wertes

OUT_WD1@m Watchdog-Modus 1

OouT_WD2@m Watchdog-Modus 2

“Watchdog"” Funktion, Uberwachung des seriellen Daten-
flusses

Findet nach der Aktivierung dieser Funktion (sieche Namur Befeh-
le), innerhalb der gesetzten Uberwachungszeit (, Watchdogzeit”),
keine erneute Ubertragung dieses Befehles vom PC statt, so
wird die Evakuierungs Funktion entsprechend dem eingestellten
.Watchdog”-Modus abgeschaltet, oder auf vorher gesetzte Soll-
werte weitergeregelt. Zur Unterbrechung der Ubertragung kann
es z.B. durch Betriebssystemabsturze, Stromausfall am PC, oder
Unterbrechung des Verbindungskabels zum Gerat kommen.

Watchdog"— Modus 1

Tritt das WD1-Ereignis ein, so wird die Evakuierungs Funktion aus-
geschaltet und es wird ER 2 angezeigt. Setzen der Watchdogzeit
auf m (20...1500) Sekunden, mit Echo der Watchdogzeit. Dieser
Befehl startet die Watchdogfunktion und muss immer innerhalb
der gesetzten Watchdogzeit gesendet werden.

Watchdog”= Modus 2

Tritt eine Unterbrechung der Datenkommunikation (langer als die
eingestellte Watchdogzeit) auf, so wird der Drehzahlsollwert auf
die gesetzte WD-Sicherheitssolldrehzahl gesetzt. Die Warnung PC
2 wird angezeigt. Das WD2 Ereignis kann mit OUT_WD2@0 zu-
rickgesetzt werden - dadurch wird auch die Watchdogfunktion
gestoppt.

Setzen der Watchdogzeit auf m (20...1500) Sekunden, mit Echo
der Watchdogzeit. Dieser Befehl startet die Watchdogfunktion
und muss immer innerhalb der gesetzten Watchdogzeit gesendet
werden.



Zubehor: PC 1.1 Kabel (Device to PC
Erforderlich zur Verbindung der 9-poligen Buchse mit einem PC.
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USB A - USB B Kabel
Erforderlich zur Verbindung der USB-Schnittstelle (L) mit einem PC.
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USB B USB A
Fig. 11

Verbindungskabel MVP 10.100

Erforderlich zur Verbindung von VC 10 und RV 10 auto mit der Membran-Vakuumpumpe IKA Vacstar digital (Drehzahlbetrieb).

Fig. 12

Wartung und Reinigung

Das Gerat ist wartungsfrei. Es unterliegt lediglich der natUrlichen
Alterung der Bauteile und deren statistischer Ausfallsrate.

[Blagse O

Reinigen Sie das IKA Gerat nur mit diesen von IKA freigegebenen
Reinigungsmitteln:

Ziehen Sie den Netzstecker vor dem
Reinigen.

Verschmutzung Reinigungsmittel

Farbstoffe Isopropanol

Baustoffe Tensidhaltiges Wasser, Isopropanol
Kosmetika Tensidhaltiges Wasser, Isopropanol

Nahrungsmittel Tensidhaltiges Wasser

Brennstoffe Tensidhaltiges Wasser

Bitte fragen Sie bei IKA nach

Nicht genannte Stoffe

«  Tragen Sie zum Reinigen der Gerate Schutzhandschuhe.

+  Elektrische Gerdte durfen zu Reinigungszwecken nicht in das
Reinigungsmittel gelegt werden.

«  Beim Reinigen darf keine Feuchtigkeit in das Gerat dringen.

- Falls andere als die empfohlenen Reinigungs- oder Dekon-
taminationsmethoden angewendet werden, fragen Sie bitte
bei IKA nach.

Ersatzteilbestellung

Bei Ersatzteilbestellungen geben Sie bitte Folgendes an:

«  Geratetyp

- Fabrikationsnummer des Gerates, siehe Typenschild

«  Positionsnummer und Bezeichnung des Ersatzteiles, siehe
Ersatzteilbild und -liste unter www.ika.de

Reparaturfall
Bitte senden Sie nur Gerate zur Reparatur ein, die gereinigt
und frei von gesundheitsgefahrdenden Stoffen sind.

Fordern Sie hierzu das Formular ,Unbedenklichkeitsbescheinigung”
bei IKA an, oder verwenden Sie hierzu den download Ausdruck
des Formulares auf der IKA Website www.ika.de

Senden Sie im Reparaturfall das Gerat in der Originalverpackung
zurlick. Lagerverpackungen sind fir den Ruckversand nicht
ausreichend. Verwenden Sie zusatzlich eine geeignete Transport-
verpackung.
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Fehlermeldungen

Wenn ein Fehler auftritt, wird dieser durch einen Fehler im Display (B) angezeigt, z. B. Error 4.
Gehen Sie dann wie folgt vor:

+  Gerat am Gerateschalter ausschalten,
+  Korrekturmafsnahme treffen,

+  Gerat wieder einschalten.

Fehler Ursache Begriindung MaBnahme

Error 3 Uberhitzung (overheat) Pumpe lauft nicht Pumpe ausschalten, vom Netz trennen,
abkuhlen lassen.

Error 4 Motor blockiert/Uberlast Pumpe lauft nicht Pumpe ausschalten, vom Netz trennen

(motor blocked/overload) Pumpe abkuhlen lassen.

Vakuumsystem auf Normaldruck bellften.

Error 8 Hall Sensor defekt Pumpe lauft nicht Service

Error 9 BLP Selbsttest/EEPROM Fehler Pumpe lauft nicht Service

Keine Anzeige | Pumpen-Membran defekt Minimaler Druck und Saugleistung | Service

werden nicht erreicht

Wartungskit anfordern

Keine Anzeige

Membranventil defekt

Minimaler Druck und Saugleistung
werden nicht erreicht

Service
Wartungskit anfordern

Keine Anzeige

FlUssigkeit in den Pumpkammern

Minimaler Druck und Saugleistung
werden nicht erreicht

Pumpe trocken laufen lassen (Leerlauf-
betrieb)

Lasst sich der Fehler durch die beschriebenen Mafsnahmen nicht beseitigen oder wird ein anderer Fehlercode angezeigt:
«  Wenden Sie sich bitte an die Serviceabteilung,
«  Senden Sie das Gerat mit einer kurzen Fehlerbeschreibung ein.

+  Vakuumcontroller IKAVC 10

+ Vakuum Regelventil IKA VCV 1 und VCV 2
«  Ruckschlagventil IKAVC 10.300

+ Vakuumschlauch IKAVH.SI.8

«  PC1.1 Kabel (RS 232)

Produktberiihrende Teile

Zubehor

+  Wartungskit

«  Vakuum Sicherheits Emmissionskondensator V/SE 1
«  Woulfsche Flasche/Wasserventil Set VSW1

Fur weiteres Zubehor siehe www.ika.de

Benennung Material |
Anschlulstutzen PPS
Verbindungssttck PPS
Verteiler PPS
Kopfstlick PPS
Membranventil FFPM
Membran NBR/PTFE
Klemmstuck PPS
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Technische Daten

Einheit Wert
Forderleistung max. m3/h 1,32
Forderleistung max. I/min 22
Endruck mbar 2
Saugstufen 4
Zylinder 4
Anschlussdurchmesser Saugseite mm 8
Anschlussdurchmesser Druckseite mm 8
Gasballastventil nein
Eingangsdruck min. mbar 2
Eingangsdruck max. mbar 1030
Siedepunkterkennung nein
Losemittelbibliothek nein
Zweipunktregelung ja
Analog-Drehzahl-Vakuum-Regelung ja
Einstellmoglichkeit Drehzahl Drehknopf-/Druckknopf
Drehzahl min. rpm 285
Drehzahl max. rpm 1200
Anzeige LED
Vakuumsensor nein
BelGftungsventil nein
Kondensatabscheider nein
Emissionskondensator nein
Produktbertihrendes Material PTFE, FFPM, PPS, NBR
Gehausewerkstoff Alu-Guss beschichtet
Reinraum geeignet nein
Explosionsgeschitzt nein
Breite mm 150
Tiefe mm 370
Hohe mm 375
Gewicht kg 11,5
Zulassige Umgebungstemperatur min. °C 5
Zulassige Umgebungstemperatur max. °C 40
Zulassige relative Feuchte % 80
Schutzart nach DIN EN 60529 IP 20
RS 232 Schnittstelle ja
USB Schnittstelle ja
Analogausgang nein
Spannung \' 100-240
Frequenz Hz 50/60
Gerateaufnahmeleistung W 130
Gerateaufnahmeleistung Standby wW 1,5
Gleichspannung VDC 24




Einheit Wert
Schutzklasse I
Uberspannungskategorie I
Verschmutzungsgrad 1
Einsatz Gber NN max. m 2000
Firmware update ja

Gemittelte Werte.
Technische Anderung vorbehalten!
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We declare under our sole responsibility that the product to which this declaration relates is in conformity with directives 2014/35/EU,
2006/42/EC, 2014/30/EU and 2011/65/EU and conforms with the following standards or normative documents: EN 61010-1, EN 60529,

EN 61326-1 and EN 1SO 12100.

Indicates an (extremely) hazardous situation, which, if not avoided, will result in death, serious injury.

_ Indicates a potentially hazardous situation, which, if not avoided, can result in death, serious injury.

Indicates a potentially hazardous situation, which, if not avoided, can result in injury.

Indicates practices which, if not avoided, can result in equipment damage.
/\ NOTE

According to IKA's Terms and Conditions of sale and delivery, this  The warranty does not cover wearing parts, nor defects that are
product is covered by a warranty for a period of 24 months. Please  the result of improper use, insufficient care and maintenance or

contact your dealer for any warranty claims. If you wish, you can  failure to follow the instructions in this operating manual.
send the device directly to our factory. Please provide the sales

invoice and state the reasons for your guarantee claim. In this

case, you are responsible for shipping and handling costs.



Safety instructions

For your protection

/\ NOTE

Please read the instruction manual
in full before use and follow the

safety instructions.

Keep the instruction manual in a place where it can be
accessed easily.

Ensure that only trained staff use the device.

Be sure to comply with all safety instructions, directives and
all matters of health, safety and accident prevention in the
workplace.

The device and all parts of the device must not be used on
people or animals.

Always wear personal protective
equipment in accordance with the

hazard class of the media being
worked with - otherwise there are
dangers due to spraying liquids,
and release of toxic or flammable
gases.

Do not expose human or animal body parts to vacuum.
Do not work with the device underwater or underground.

Device configuration

The vacuum pump IKA Vacstar
digital is not designed to be set up

in potentially explosive atmospheres.

Set up the device in accordance with the chapter “Setting up”
and connect the connection lines and interfaces as described.
Set up the device on a stable, even, non-flammable surface.

Never work with a faulty or incorrectly connected device.
Set up the vacuum pumps in appropriate and functioning
extractor hoods, or set up an exhaust gas line to them. Ensure
that the exhaust gas line cannot be kinked! The maximum
permitted exhaust gas line length is 2 metres.

Prevent occurence of explosive mixtures; if appropriate
connect inert gas for ventilation and/or thinning.

Accessories

Safe operation can only be ensured when working with
accessories as described in the “Accessories” section.
Carefully observe the operating instructions for additional
devices (e.g. rotary evaporators, vacuum controllers), with
which the vacuum pump IKA Vacstar digital is operated.
The pressure at the gas inlet and outlet must not exceed
1100 mbar.

Elastic elements may be pressed together under vacuum.
Only use flexible hose lines.

Observe your emergency measures for power failure and
ensure that the device is put in a safe state (see the chapter:
Commissioning, Operating mode).

Work with the device

You can prevent the release of
solvent vapours into the atmosphere

using a downstream emission
condenser.

The vacuum pump is not suitable
for use with self-igniting materials,
materials that are flammable without
an air supply, or explosive materials.

Do not operate the pump while it is
open. Otherwise there is a danger
of severe injuries as a hand may be
pulled into the moving parts.

/\ WARNING

Inhaling or coming into contact
with media such as poisonous

liquids, gases, spray mists, vapours,
dusts or biological materials can
endanger the health of the user.
Ensure that all connections are
well sealed and free of leaks if you
are working with such media.

The vacuum pump IKA Vacstar digital must only be operat-
ed under the conditions described in the chapter “Technical
data”.

Prevent release of the materials listed above. Take measures
to protect staff and the environment.

Pay attention to possible interactions or chemical or physical
reactions when working with media at reduced pressure and
increased temperature.

There can be electrostatic processes between the medium
and the device which can lead to direct danger.

Some medium may be released due to the residual leakage
rate of the device.

Before commissioning check that all the housing parts are
present and fastened to the device.

Do not lift the pump if the handle is loose and the handle
securing screw (E) is loose or missing!

Only switch the pump on if the pump is standing vertically.
Connect the hose connections (INLET-OUTLET) and interfaces
in accordance with the labelling on the device and the
operating instructions.

Ensure that the temperature of the evacuated medium
is below its ignition temperature. The pumping process
(compression) increases the temperature of the medium
additionally.

Ensure that vapours containing solvent can be sucked into
the pump.

Do not use the pump to create pressure.

Observe the permitted pressure at the inlet and outlet side;
see the chapter “Technical data”.

The gas flow must only be regulated/throttled in the suc-
tion-side line.

Use a solenoid valve or a check valve in the suction line if
there are several load units.

When using an emission condenser ensure that the coolant
is flowing freely.




Protection of the device

/\ WARNING

Ensure that the substances used
with the device are compatible

with the materials of the device
parts that come into contact with
the product; see the chapter “Product
contact parts”.

/\ CAUTION

The specified settings on the rating
plate must coincide with the actual

power supply.

The device is only disconnected from the power supply when
the power or device plug is removed.

The socket for the power supply cable must be easy to access.
Covers or parts that can be removed from the device without
tools must later be refitted to ensure safe operation, unless
anything else is connected at this point. This will prevent the
infiltration of foreign objects, liquids and other contaminants.
Unwanted liquids that have entered can be removed by
extracting air during no-load operation.

The device must only be opened by trained, skilled personnel
(who have been authorised to do so).

The device must not be modified without authorisation from
IKA.

To ensure sufficient cooling for the vacuum pump IKA
Vacstar digital, the ventilation slits on the housing must not
be covered.

Only use original replacement parts for maintenance to
ensure that the device works reliably.

Watch out for water condensation inside and outside the
device. Warm up the device first, if it has been brought in
from a cold environment.

Never fasten the vaccum pump over a heating bath.

Ensure that no solids and/or liquids can enter the diaphragm
of the vacuum pump IKA Vacstar digital through the suction
line of the pump. This damages the diaphragm and other
internal parts of the pump. This reduces delivery capacity and
the final pressure can no longer be achieved. Deposits may
be produced in the interior, reducing service life and causing

- Avoid knocks or impact to the device. leaks.
Unpacking
Unpacking
«  Unpack the device carefully.
«  Any damage should be notified immediately to the shipping
agent (post office, railway network or transport company).
Scope of delivery
Diaphragm vacuum pump IKA Vacstar digital Silencer

Power supply cable
Laptop Euro

Power supply cable
Laptop GB

Power supply cable
Laptop CH

e

Connecting cable MVP
10.100

USB A - USB B cable

e ——(E=

Operating instructions

Warranty card

Vacuum hose Tm

&
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Correct use

Use

The device must not be used for:

- evacuating biological habitats,

- evacuating explosive, corrosive
or similar gases,

- throughput/use of liquids

/\ WARNING

The device is not suitable for:

- pumping up objects

- pumping liquids

- use in potentially explosive
atmospheres

- underwater

- underground

The laboratory diaphragm vacuum pump IKA Vacstar digital is used
together with other laboratory devices to create a vacuum.

For specific vacuum control, an additional vacuum controller IKA
VC 10 or IKA rotary evaporator RV 10 auto is required.

Standalone operation

The vacuum pump can be operated without a controller.

The delivery capacity can be set using the adjustable speed.
Generally speaking, the smaller the volume to be evacuated, the
lower the speed should be. The final pressure is not controlled.

Operation with accessories
Along with the accessories recommended by IKA, the vacuum

pump IKA Vacstar digital is suitable for controlled evacuation to a
specified final pressure e.g. for operating an IKA rotary evaporator.
It can also be used for classical separation, filtration or drying in
the laboratory.

With an appropriate vacuum controller (e.g. VC 10) or with a ro-
tary evaporator (e.g. RV 10 auto), the Vacstar digital can be oper-
ated automatically, for automatic boiling point detection, sched-
uled pressure-time curves or programs from the solvent library, for
example.

Intended use: Tabletop device

Area of use (only indoors)

The device is suitable for use in residential areas and all other
areas.

The safety of the user cannot be ensured:
if the device is used in conjunctions with accessories not
made or recommended by the manufacturer!

if modifications are made to the device or parts of the device
by third parties!

if the device is operated in contravention of the safety
instructions!

Useful information

You can prevent the release of
solvent vapours into the atmosphere
using a downstream emission
condenser.

/\ CAUTION

Special care must be taken when
working with gas mixtures that
include condensable gases (e.g.
solvents). If diaphragm pumps are
used with such gases they condense
in the pump’s air flow. This leads
to a build-up of pressure in the
vacuum chamber, which in turn
influences the effectiveness and
service life of the diaphragms and
valves.

If liquid or condensate enters the
vacuum chambers, the specified
minimum working pressure is no
longer achieved.

To protect the inner valves and
diaphragms against liquid, use an
upstream condensate separator,
such as a Woulff bottle.

It is generally recommended that
you run the pump with no load at
the end of the process (no-load
operation, approx. 3 up to max. 5
minutes) to dispel any residues in
the pump.

/\ CAUTION

If applicable, vent the recipient.
To do this, remove the suction line
during manual operation.

Observe the operating instructions
of the relevant devices.

/\ NOTE

Diaphragm vacuum pumps are oscillating displacement pumps.
The diaphragms expand the volume of the vacuum chamber to
produce an underpressure, which sucks air into the chamber. The
air is then pressed out of the vacuum chamber by subsequent
compression. Changes between the inlet and outlet are controlled
by diaphragm valves.

The physical unit for pressure is 1 Pascal [Pa].

However people often still use the unit millibar [mbar] colloquially.

1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa

1 Pa = 10” bar

1 Pa =0.01 mbar



A distinction is made between different ranges in vacuum tech-
nology.

Rough vacuum:
Fine vacuum: 10210 10" Pa
High vacuum: 10" to 10° Pa
Ultra high vacuum < 10° Pa

10° to 102 Pa (1000 to 1 mbar)
(1 to 102 mbar)
(103 to 107 mbar)

(< 107 mbar)

The periodic movements of the diaphragms create a vacuum at
the pump inlet. Diaphragm vacuum pumps work with a rough
vacuum of up to 10? Pa. Lower pressures cannot be achieved with
these pumps.

To create fine, high and ultra high vacuums, oil-sealed vacuum
pumps, screw pumps, diffusion pumps or turbomolecular pumps
must be used, for example. Diaphragm vacuum pumps are often
used as pumps for the preliminary stage in these contexts.

Compressing and releasing the pressure on air creates a noise. The
pump is quieter the less air is transported. This means that there
is less operating noise during normal operation if the pressure is
reduced.

A fitted exhaust hose with a sound absorber can also be used to
reduce noise.

In automatic operation with controlled speed the pump reduces
its speed when it reaches the target value. If the leakage rate in the
entire system is low enough, the speed may even be set to “zero”.

When combined with the vacuum controller VC 10 or the rotary
evaporator with integrated vacuum controller RV 10 auto, the
pump can also be used for “two-position control” (valve-con-
trolled) or “analogue speed control” of the vacuum.

Two-position control

When the target value is reached, the suction line is interrupted.
Due to the small delay between the times when the pressure
value is detected, when comparison is made with the target value,
when a vacuum valve is switched off and when the suction line
of the vacuum-producing system are switched off, it is easy to go
below the set target value. If the pressure in the system goes up
again due to a natural leakage rate, the suction line valve opens.

Schematic view of two-position vacuum control

mbar
VN

Analogue speed control

With this control, the speed of the pump, and therefore its suction
power, is reduced the closer the measured pressure reaches the
target value. Once the target value is reached, the pump only
operates according to the leakage rate of the system. This enables
quiet functioning, precise vacuum control and a long service life
for the moving pump parts. Exact automatic boiling point recognition is
possible with this type of control, meaning that the system reaches
and keeps the solvent at its boiling point in automatic mode.

Schematic view of speed vacuum control

mbar
S

Setting up

Ensure that you follow the general
rule, that the recipient (load/vacuum
container/glass condenser) should
always be connected to the suction
line at its highest point. This reduces
the risk of liquids entering the
vacuum pump.

Liquid in the pump chambers
makes the pump properties worse.

Connect the hose connections
(INLET/OUTLET) and interfaces in
accordance with the labelling on
the pump and the operating
instructions.

The connections are barbed hose connectors. Ensure that the hoses
have hose clips if applicable.

Lay the hoses in such a way that no condensate can flow into the
pump.

Ensure that the air can enter the ventilation slit (H) unhindered.

Install a condensate separator (e.g. a Woulff bottle) in the suction
line before the intake spigot of the pump to protect against water
coming in.

If solvent vapours are sucked in, an emission condenser (accessory)
after the pump helps to condense it, and prevents it being released
into the atmosphere.




Connection of interfaces

/\ NOTE

O: Hose connection d= 8 mm OQUTLET

Link this connection to the emission condenser with a vacuum
hose, or fit a sound absorber to the end.

Put the end of the hose in the
A NOTE extractor hood!

Observe the relevant connections
(see Fig. 1).

Check there is a free outlet on the
pressurised side!

Do not use a throttle on the
pressurised side and do not close
the outlet! Connect the exhaust
line to this connection.

K: Connection for vacuum controller VC 10 (Mini DIN)

You can connect the vacuum pump and the vacuum controller
VC 10 or the rotary evaporator RV10 auto with the analogue
connection cable MVP 10.100 for precise speed-controlled vacuum
control.

The vacuum controller detects the pump and switches to
speed-vacuum control mode. Two-position control is deactivated.

L: USB interface

Connect the vacuum pump IKA Vacstar digital to a PC with a USB
A - USB B cable. Any device software updates can be loaded using
the IKA FUT software tool.

M: RS 232 interface

You can connect the IKA Vacstar digital vacuum pump to a PC
using an RS 232 interface cable. The pump can be operated in
conjunction with other devices with labworldsoft® laboratory
device software. For further information see the chapter “Interfaces
and outputs”.

N: Water valve connection

Connect the optional water throttle valve RV 10.5001 to the
diaphragm vacuum pump. The water flow to the emission
condensor is controlled using the water valve. The valve is opened
as soon as the pump is switched on.

I: Hose connection for suction line d= 8 mm INLET

Connect the suction line to this connection.

Link this connection to the recipient (rotary evaporator condenser,
laboratory reacor etc.) with a vacuum hose.

P: Power supply cable connection
Check that the voltage information on the rating plate matches

your mains supply. Connect the power supply cable to supply
electricity.

Configuration

/\ NOTE

Two-position control:
IKA Vacstar digital in standalone operation

Observe the operating instructions
for the devices.

Vacuum created without a controller through simple suction, no
vacuum target value control possible.

The pump speed can be changed by manually setting the speed
using the rotating/pressing knob (C) of the vaccum pump.

1 Recipient (load, e.g. rotary evap-
orator, reactor)

2 Vacuum separator (e.g. Woulff
bottle)

5 Vacuum valve/ball valve

7 Emission condenser

Manual activation of the vacuum valve or ball valve.
Rough vacuum control is possible, for example, with the vacuum
control valves VCV 1 and VCV 2, by mixing in air from outside.



IKA Vacstar digital with vacuum controller VC 10

/\ NOTE

Cannot be operated with optional
water valve RV 10.5001 in conjunction
with VC 2.4,

Refer to the operating instructions
for the vacuum controller VC 10!

When the target value is reached, the suction line is closed by the
vacuum valve integrated in the VC 10. The pump speed can be
changed by manually setting the speed.

1 Recipient (load, e.g. rotary evap-
orator, reactor)

Vacuum separator (e.g. Woulff
bottle)

Vent valve

Pressure sensor

Vacuum valve/ball valve

Pump cut-out unit VC 2.4
Emission condenser

N

~Noubhw

When using the optional pump cut-out unit

VC 2.4 (ref. 6) the pump is switched off when the target value is
reached (operating mode B).

This device configuration is also possible without the pump
cut-out unit VC 2.4. The pump runs on. For good control, the
pump should be operated at a low speed.

Speed regulation

IKA Vacstar digital with vacuum controller VC 10 or rotary evaporator
RV 10 auto

/\ NOTE

Automatc setting of the operating mode “Speed regulation” as
soon as the analogue connecting cable MVP 10.100 (ref. 8)
connects the pump with the vacuum controller or rotary evaporator.

Observe the operating instructions
for the devices.

1 Recipient (load, e.g. rotary evapo-
rator, reactor)

2 Vacuum separator (e.g. Woulff
bottle)

7 Emission condenser

8 Analogue connecting cable MVP
10.100

When the target value is reached, the pump speed is automatical-
ly reduced to a minimum of “O rpm”. Once the target value is
reached, the pump applies suction according to the leakage rate
of the vacuum system. Automatic boiling point recognition is
possible.

24 VDC
115/230 vV
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Commissioning

Observe the operating instructions
for the devices.

/\ NOTE

Check if the voltage specified on the type plate matches the avail-
able mains voltage. If these conditions are met, the device is ready
for operation when it is plugged in to the mains.

Ol«p—~ @

The socket used must be earthed
(grounded contact).

Otherwise safe operation is not guaranteed or the device may be
damaged.
Observe the ambient conditions indicated under “Technical data”.

Switching on

1. Switch on the device using the main switch (D). All display
sements are shown to enable a visual check.

8.8.8.8.

2. Software version number display (e.g. vers. 1.00).
l. E L
3. Operating mode display (A; B). (Factory setting: Operating

mode A)

H

The operating mode can be changed when you switch on the
device.

Operating mode A:

In this operating mode, the set target value is not saved when
the current run comes to an end or the device is switched off.
No automatic restart after mains power is cut off.

Operating mode B:

In this operating mode, the set target value is saved when the
current run comes to an end or the device is switched off, and
the value can be changed.

Operating mode B is required particularly in combination with
the pump cut-out unit VC 2.4.

Automatic restart after mains power is cut off.

Changing operating mode:

1. Press the rotating/pressing knob (C) and switch on the
device at the main switch (D) at the same time to change
between the two operating modes.

H
b

In standalone operation or two-position operation in combination
with the vacuum controller VC 10 the target speed can be set by
turning the rotating/pressing knob (C). Push to start the pump and
push again to stop it. A flashing light on the display (B) indicates
when the device is running.

Switching on with several interfaces

If the pump is operated via the analogue connecting cable MVP
10.100 with the vacuum controller VC 10 or the rotary evaporator
RV 10 auto, “VC 10" is shown on the display.

e 1
[

If the vacuum controller is connected to a PC, “PC” is shown on
the display (B).

P L

Switching off

Switch off the device using the main switch (D).

@":DW@

Unplug the appliance from the
mains socket to disconnect it from
the mains.
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Interfaces and outputs

Please comply with the system
requirements together with the
operating instructions and help
section included with the software.

/\ NOTE

The device can be operated in “Remote” mode via an RS 232 or
USB interface using the laboratory software labworldsoft®. The RS
232 interface (M) at the back of the device is fitted with a 9-pole
SUB-D jack which can be connected to a PC. The pins are assigned
serial signals.

USB Interface

The Universal Serial Bus (USB) is a serial bus system which allows
the device to be connected to the PC. Devices that support USB
can be connected to each other whilst they are running (hot
plugging) and provide automatic recognition of the connected
devices and their properties.

Use the USB interface in conjunction with labworldsoft® for
operation in “Remote” mode and for updating the firmware using
the “Firmware update tool”.

Installation

Before the device is connected with the PC using the USB data
cable, the USB driver must be installed.

The USB driver can be downloaded from the website:

Serial interface RS 232 (V 24)

Configuration:

The functions of the interface circuit between the device and
the automation system are a selection from the signals
specified in the EIA standard RS232 as per DIN 66020 Part 1.
Standard RS 232, corresponding to DIN 66259 Part 1 is valid
for the electric characteristics of the interface circuits and
assignment of signal states.

Transmission process: Asynchronous character transmission
in start-stop operation.

Transmission type: Full duplex.

Character format: Character composition according to data
format in DIN 66022 for start-stop operation. 1 start bit, 7
character bits, 1 parity bit (even), 1 stop bit.

Transmission speed: 9600 Bits/s.

Data flow control: none

Access method: Data transmission from the device to the
computer only occurs after a request from the computer.

Command syntax and format

The following points should be noted for the instruction set:
Commands are generally sent from the computer (master) to
the device (slave).

The device only responds to requests from the computer.
Even error messages are not send spontaneously from the
device to the computer (automation system).

The commands are transmitted in captial letters.

Commands and parameters, as well as consecutive parameters,
must be separated by at least one space (code: hex 0x20).
Each individual command (including parameters and data)
and all responses are completed with CRLF (code: hex 0x20
hex 0x0d hex 0x0A) and can have a maximum length of 50
characters.

The dot is used for decimal separators in a floating-point
value (code: hex Ox2E).

The details given above generally comply with the recommen-
dations of NAMUR (NAMUR recommendations for the design of
electrical plug-in connectors for analogue and digital signals in
laboratory MSR devices. Rev. 1.1).

The NAMUR commands and the additional IKA-specific
commands are only used as low-level commands for communication
between the device and the PC. With an appropriate terminal or
communication program, these commands can be transmitted
directly to the device.

NAMUR commands Function

IN_NAME Read device name

IN_PV_4 Read current speed value

IN_SP_4 Read rated speed value

OUT_SP_4 Adjust the rated speed value

START_4 Start evacuation

STOP_4 Stop evacuation

RESET Switch to normal operating mode

OUT_NAME Set device name

OUT_SP_42@n Setting WD safety limit speed with
set value echo

OUT_WD1@m Watchdog mode 1

ouT_WD2@m Watchdog mode 2

“Watchdog” functions; monitoring of the serial data flow

If, once this function has been activated (see NAMUR commands),
there is no retransmission of the command from the computer
within the set time (“watchdog time”), the Evacuation function is
switched off in accordance with the set “watchdog” mode or is
returned to previously set target values. The data transmission may
be interrupted by, for example, a crash in the operating system,
a power failure in the PC or an issue with the connection cable
between the computer and the device.

"Watchdog” mode 1

If event WD1 should occur, the evacuation function is switched
off and ER 2 is displayed. Set watchdog time to m (20 - 1,500)
seconds, with watchdog time echo. This command launches the
watchdog function and must be transmitted within the set wat-
chdog time.

"Watchdog” mode 2

If there is an interruption in data communications (longer than the
set watchdog time), the speed target value is changed to the set
WD safety speed limit. The warning PC 2 is displayed. The WD2
event can be reset with OUT_WD2@O0 - this also stops the watch-
dog function.

Set watchdog time to m (20 - 1,500) seconds, with watchdog
time echo. This command launches the watchdog function and
must be transmitted within the set watchdog time.




Accessories: PC 1.1 cable (device to PC
Required for connecting the 9-pin socket to a PC.
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USB A - USB B cable
Required for connecting the USB interface (L) to a PC.
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USB B USB A
Fig. 11
Connecting cable MVP 10.100
Required for connecting VC 10 and RV 10 auto with the diaphragm vacuum pump IKA Vacstar digital (speed operation).
Fig. 12

Maintenance and cleaning

The device is maintenance-free. However it is subject to natural
wear and tear on parts and their statistical failure rate.

":DW @ Unplug from the mains before cleaning.

Only clean the IKA device using these IKA-approved cleaning
agents:

| Dirt Cleaning agent

Dyes Isopropyl alcohol

Building materials | Water containing detergent, isopropanol

Cosmetics Water containing detergent, isopropanol
Food Water containing detergent
Fuels Water containing detergent

Other materials Please ask IKA

«  Wear protective gloves when cleaning the devices.

« Do not place electrical appliances into the cleaning agents for
cleaning purposes.

«  Ensure no liquid enters the device during cleaning.

«  Please consult with IKA before using any cleaning or
decontamination methods not specifically recommended.

Ordering spare parts

When ordering spare parts, please make sure to indicate the

following:

«  Device type

+  Device manufacturing number; see rating plate

- Reference number and description of spare part; see spare
part diagram and list at www.ika.de.

Repairs

Please only send devices in for repair that have been
cleaned and are free of materials which might present
health hazards.

For this, use the “certificate of compliance” form which you
can obtain from IKA or can download a version for printing from
the IKA website www.ika.de

If your appliance requires repair, return it in its original packaging.
Storage packaging is not sufficient. also use appropriate transport
packaging.
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Error codes

If an error occurs, this is shown in an error on the display (B), e.g. Error 4.
Proceed as follows:
«  Switch the device off on the device switch,
«  Take corrective measure,
«  Switch device back on.

Error Cause Reason Solution
Error 3 Overheat The pump does not run Switch off the pump, disconnect it from the mains,
let it cool down.
Error 4 Motor blocked/overload The pump does not run Switch off the pump, disconnect it from the mains
Let the pump cool down.
Ventilate the vacuum system to normal pressure.
Error 8 Hall sensor defective The pump does not run Service
Error 9 BLP self-test/EEPROM error The pump does not run Service
No display | Pump diaphragm defective Minimum pressure and suction | Service
rate are not achieved Request a maintenance kit
No display | Diaphragm valve defective Minimum pressure and suction | Service
rate are not achieved Request a maintenance kit
No display | Liquid in the pump chambers | Minimum pressure and suction | Let the pump run dry (no-load operation)

rate are not achieved

In the event that the fault cannot be eliminated using the measures described or another error code is displayed:
«  Please contact the Service Department,
«  Send the device and a brief description of the fault.

«  Vacuum controller IKAVC 10

«  Vacuum control valve IKA VCV 1 and VCV 2 .

+  Check valve IKAVC 10.300
«  Vacuum hose IKAVH.SI.8
. PC 1.1 cable (RS 232)

Accessories

«  Maintenance kit

Vacuum safety emission condenser VSE 1

«  Woulff bottle/water valve set VSW1

For further accessories see www.ika.de

Product contact parts

Name Material |
Connection spigot PPS
Connection piece PPS
Distributor PPS
Head piece PPS
Diaphragm valve FFPM
Diaphragm NBR/PTFE
Clamp PPS
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Technical data

Base unit Value
Delivery capacity max. m3/h 1.32
Delivery capacity max. L/min 22
Final pressure mbar 2
Suction steps 4
Cylinder 4
Connection diameter suction side mm 8
Connection diameter pressure side mm 8
Gas ballast valve no
Inlet pressure min. mbar 2
Inlet pressure max. mbar 1030
Boiling point recognition no
Solvent library no
Two-position control yes
Analogue speed-vacuum control yes
Speed setting option rotating/pressing knob
Speed min. rpm 285
Speed max. rpm 1200
Display LED
Vacuum sensor no
Vent valve no
Condensate separator no
Emission condenser no
Product contact material PTFE, FFPM, PPS, NBR
Housing material Cast alu, coated
Appropriate for clean room no
Explosion-proof no
Width mm 150
Depth mm 370
Height mm 375
Weight kg 11.5
Permitted ambient temperature min. °C 5
Permitted ambient temperature max. °C 40
Permitted relative humidity % 80
Protection class according to DIN EN 60529 IP 20
RS 232 interface yes
USB interface yes
Analogue output no
Voltage \' 100-240
Frequency Hz 50/60
Power consumption w 130
Standby power consumption w 1.5
DC VDC 24




Base unit Value
Protection class I
Overvoltage category |
Degree of contamination 1
Use above max. sea level m 2000
Firmware update yes

Average values.
Subject to technical changes
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Nous déclarons, sous notre seule responsabilité, que ce produit est conforme aux dispositions des directives 2014/35/UE, 2006/42/CE,
2014/30/UE et 2011/65/UE ainsi qu’'aux normes et documents normatifs suivants : EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1 et EN ISO 12100.

Situation (extrémement) dangereuse dans laquelle le non-respect des consignes de sécurité peut causer la
mort ou des blessures graves.

Situation dangereuse dans laquelle le non-respect des consignes de sécurité peut causer la mort ou des
blessures graves.

Situation dangereuse dans laquelle le non-respect des prescriptions de sécurité peut causer des blessures

/N PRUDENCE | graves.

Indique par exemple les actions qui peuvent conduire a des dommages matériels.

/\ REMARQUE

Conformément aux conditions de vente et de livraison d'IKA, la  La garantie ne s'étend pas aux pieces d’usure et n'est pas valable
garantie s'étend sur une période de 24 mois. En cas de demande  pour les erreurs causées par une manipulation non conforme, un
de garantie, s'adresser au distributeur. Il est également possible  entretien et une maintenance insuffisants ou le non-respect des
d’expédier I'appareil accompagné de la facture et de la raison de  instructions du présent mode d’emploi.

la réclamation directement a notre usine. Les frais de port sont a

la charge du client.

w
w
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Consignes de sécurité

Pour votre sécurité

/\ REMARQUE

Lisez entiérement le mode d’emploi
avant la mise en service et respectez

les consignes de sécurité.

Conservez le mode d’emploi de maniere a ce qu'il soit accessible
a tous.

Veillez a ce que seul un personnel formé travaille avec
I'appareil.

Respectez les consignes de sécurité, les directives, ainsi que
les mesures de prévention des accidents.

L'appareil et ses pieces ne doivent pas étre utilisés sur les
personnes ou les animaux.

Portez votre équipement de
protection personnelle en fonction
de la classe de danger du milieu a
traiter, en raison du danger présenté
par les projections de liquides et
les dégagements de gaz toxiques
ou inflammables !

Ne soumettez pas au vide des parties du corps de personnes
ou d'animaux.
Nutilisez pas I'appareil sous I'eau ou sous terre.

Structure de l'appareil

La pompe a vide IKA Vacstar digital
n‘est pas concue pour étre installée
dans les zones a atmosphére explosive.

Mettez I'appareil en place conformément au chapitre
« Installation », et raccordez les cables et les interfaces
comme décrit.

Placez I'appareil sur une surface stable, plane et non inflammable.
Ne travaillez jamais avec un appareil mal raccordé ou défectueux.

Placez la pompe a vide dans une hotte de laboratoire adaptée
et fonctionnelle ou raccordez-la a une conduite d'évacuation
de la fumée. Veillez a ne pas couder la conduite d'évacuation !
La longueur de la conduite d'évacuation ne doit pas dépasser
2m!

Evitez la formation de mélanges explosibles, raccordez
éventuellement un gaz inerte pour la ventilation et/ou pour
la dilution.

Accessoires

La sécurité du travail n'est garantie qu’en utilisant les
accessoires décrits au chapitre « Accessoires ».

Respectez attentivement le mode d’emploi des appareils
additionnels (p. ex. évaporateur rotatif, contréleur de vide)
avec lesquels la pompe a vide IKA Vacstar digital fonctionne.
La pression a I'entrée et a la sortie du gaz ne doit pas dépasser
1100 mbar.

Les éléments élastiques peuvent étre comprimés sous |'effet
du vide.

Utilisez exclusivement des conduites flexibles.

En cas de panne électrique, suivez vos mesures d'urgence et
assurez-vous de placer I'installation dans un état sQr (voir le
chapitre Mise en service, Mode de fonctionnement).

Utilisation de I'appareil

La sortie de vapeurs de solvants

m dans I'atmosphére peut étre évitée

avec un condenseur d’'évacuation
placé en aval.

La pompe a vide n’est pas concue
pour une utilisation avec les
substances auto-inflammables,
les substances inflammables
en |'absence d’apport d’air ou les
substances explosives.

Ne faites jamais fonctionner la
pompe quand elle est ouverte.
Sinon, il y a un risque de blessures
graves en cas d’insertion de la
main dans des piéces rotatives !

/I\ AVERTISSEMENT

L'inhalation ou le contact avec des
milieux tels que les liquides

toxiques, les gaz, les brouillards de
pulvérisation, les vapeurs, les
poussiéres ou les substances
biologiques peut étre dangereux
pour la santé de I'utilisateur.
Assurez-vous de I'étanchéité de
tous les raccords lors de I'utilisation
de ces milieux.

La pompe a vide IKA Vacstar digital doit étre exploitée
exclusivement dans les conditions décrites au chapitre
« Caractéristiques techniques ».

Empécher le dégagement des substances susmentionnées.
Prenez des mesures de protection pour le personnel et
I'environnement.

Tenez compte des éventuelles interactions ou réactions
chimiques ou physiques, lors de la manipulation de milieux
sous pression réduite et température accrue.

Des processus électrostatiques peuvent se produire entre le
milieu et I'appareil et engendrer un danger.

En raison du taux de fuite résiduel de I'appareil, un relargage
du milieu peut se produire.

Avant la mise en service, vérifier que toutes les piéces du
carter sont présentes et fixées sur I'appareil.

Ne soulevez pas la pompe si la poignée est desserrée et si la
vis de sécurité de la poignée (E) est dévissée ou manquante !
Activez la pompe uniquement si la pompe est a la verticale.
Reliez les raccords de flexibles (INLET-OUTLET) et les interfaces
conformément aux inscriptions sur I'appareil et aux indications
du mode d’emploi.

Assurez-vous que la température du milieu évacué se trouve
sous la température d'inflammation. Le processus de pompage
(compactage) fait encore monter la température du milieu.
Attention, des vapeurs contenant des solvants peuvent étre
aspirees dans la pompe !



«  N'utilisez pas la pompe pour générer de la pression !

+  Respectez la pression autorisée coté entrée et coté sortie, voir
le chapitre « Caractéristiques techniques ».

«  Une régulation/un rétrécissement du flux de gaz n’est autorisé(e)
que dans la conduite c6té aspiration !

Utilisez plusieurs électrovannes ou clapets antiretour dans
la conduite d'aspiration en cas d'utilisation de plusieurs
dispositifs de charge.

En cas d'utilisation d'un condenseur d’émissions, veillez a
I'écoulement libre du liquide de refroidissement !

Pour protéger ['appareil

Assurez-vous de la compatibilité
AAVERTlSSEMENT des substances utilisées avec
I'appareil avec les matériaux des
piéces de I'appareil en contact
avec le produit, voir le chapitre
« Piéces en contact avec le produit ».

L'indication de la tension sur la
A PRUDENCE | plaque signalétique doit coincider

avec la tension du secteur.

«  Pour débrancher I'appareil du secteur, tirez sur la fiche secteur
de I'appareil.

« La prise de courant utilisée pour le cable secteur doit étre
facile d'acces.

«  Les caches et les pieces qui peuvent étre retirés de |I'appareil
sans outillage, doivent étre remontés sur |'appareil pour
garantir la sécurité, dés lors qu’aucun autre raccordement n’a
lieu a cet endroit. Ceci permet d'éviter I'infiltration de liquides
ou la pénétration de corps étrangers.

- Lesliquides aspirés par inadvertance peuvent étre évacués en
aspirant de I'air.

Evitez les coups et les chocs sur I'appareil.

Seul le personnel qualifié (autorisé) est habilité a ouvrir
I'appareil

L'appareil ne doit pas étre modifié sans I'autorisation d'IKA.

Pour permettre un refroidissement suffisant de la pompe a
vide IKA Vacstar digital, les fentes d'aération du carter ne
doivent pas étre couvertes.

Pour la remise en état, utilisez exclusivement des pieces
détachées d’origine, afin de garantir la fiabilité de I'appareil.

Tenir compte de la condensation de I'eau a l'intérieur et a
I'extérieur de |'appareil. Réchauffer d'abord I'appareil s'il
vient d'un environnement froid.

Ne raccordez jamais la pompe a vide a un bain de thermos-
tatisation.

Veillez a ce qu'aucun corps solide et/ou liquide ne pénetre
dans la membrane de la pompe a vide IKA Vacstar digital via
la conduite d'aspiration. Cela endommagerait la membrane
et d'autres pieces internes a la pompe. Le débit s’en trouverait
réduit et la pression finale ne serait plus atteinte. Des dépdts
peuvent apparaitre a I'intérieur de I'appareil, ce qui en réduit
la durée de vie et provoque des fuites !

Déballage

Déballage

+  Déballez I'appareil avec précaution.

«  En cas de dommages, établissez immediatement un constat
correspondant (poste, chemin de fer ou transporteur).

Contenu de la livraison

Pompe a vide a membrane IKA Vacstar digital

Cable secteur d'ordina-
teur portable %

Silencieux

Cable de connexion
MVP 10.100

CableUSBA-USBE | oy, CE@

Mode d’emploi

Carte de garantie

Flexible de vide T m j
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Utilisation conforme

Utilisation

Ne pas utiliser I'appareil pour :

- L'évacuation d’espaces vitaux
biologiques,

- L'évacuation de volume de gaz
explosifs, corrosifs ou autres,

- Le passage/I’utilisation de liquides !

/I\ AVERTISSEMENT

L'appareil n'est pas adapté pour :
- le pompage d’objets

- le pompage de liquides

- les zones a atmosphére explosive
- sous l'eau

- en extérieur

La pompe a vide a membrane de laboratoire IKA Vacstar digital sert
a générer du vide en combinaison avec d’autres appareils de
laboratoire.
Pour la régulation définie du vide, un régulateur de vide supplé-
mentaire IKA VC 10 ou un évaporateur rotatif IKA RV 10 auto est
nécessaire.

Fonctionnement individuel

La pompe a vide peut fonctionner sans contréleur.

La vitesse de rotation réglable permet d'ajuster le débit. De
maniere générale, plus le volume a évacuer est petit, plus la vitesse
de rotation doit étre faible. La pression finale n’est pas régulée.

Fonctionnement avec des accessoires

En combinaison avec les accessoires recommandés par IKA, la
pompe a vide IKA Vacstar digital est adaptée a |'évacuation réguléee
sur une pression finale définie, p. ex. pour le fonctionnement d'un
évaporateur rotatif IKA.

En outre, elle sert aux opérations classiques de séparation, de
filtration ou de séchage en laboratoire.

Avec un contréleur de vide adapté (p. ex. VC 10) ou avec un
évaporateur rotatif (p. ex. RV 10 auto) la Vacstar digital peut
fonctionner de maniére automatisée, ainsi une détection
automatique du point d’ébullition, des courbes pression-temps
ou des programmes provenant de la bibliotheque des solvants
peuvent étre exécutés.

Utilisation prévue : Appareil de table

Domaine d’utilisation (uniquement en intérieur)

L'appareil peut étre utilisé dans toutes les zones résidentielles et
tous les autres secteurs.

L'utilisateur n’est plus protége :

si I'appareil est utilisé avec des accessoires non fournis ou non
recommandés par le fabricant !

si des modifications ont été apportées par un tiers a I'appareil
ou a des pieces de |'appareil !

si I'appareil est utilisé sans respecter les consignes de
sécurite !

Informations utiles

La sortie de vapeurs de solvants
dans I'atmosphére peut étre évitée
avec un condenseur d’évacuation
placé en aval.

/\ PRUDENCE

Une prudence particuliére s'impose
lors des travaux avec des mélanges
gazeux qui contiennent des gaz
condensables (p. ex. vapeur d’eau
ou solvants). L'utilisation des
pompes a membrane avec de tels
gaz entraine leur condensation
dans le flux d'air de la pompe. Ceci
génére une pression dans la
chambre de vide qui réduit la
performance et la durée de vie des
membranes et soupapes.

Si du liquide ou du condensat
pénétre dans les chambres de vide,
la pression de service minimale
indiquée n’est plus atteinte.

Pour protéger les soupapes
intérieures et les membranes du
liquide, utilisez un séparateur de
condensat placé en amont (par
exemple : flacon de Woulfe).

De maniére générale, il est recom-
mandé de laisser tourner la pompe a

/\ PRUDENCE

vide a la fin d'un processus (marche
a vide pendant 3 a 5 minutes maxi)
afin d'évacuer les éventuels résidus
présents dans la pompe.

Pour ce faire, ventilez le récipient
si besoin.

En mode manuel, retirez la conduite
d’aspiration.

Tenez compte des instructions
d’utilisation des appareils concernés.

/\ REMARQUE

Les pompes a vide a membrane sont des pompes d’évacuation
oscillantes. Les membranes génerent par expansion du volume
dans la chambre de vide une dépression qui a pour effet I'arrivée
d‘air dans la chambre. La compression qui suit chasse I'air de la
chambre de vide. La commutation entre I'entrée et la sortie est
commandée via des soupapes a membrane.

L'unité physique de la pression est 1 Pascal [Pa].

On utilise aussi couramment |'unité millibar [mbar].

1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa

1 Pa = 10° bar

1 Pa =0,01 mbar



Dans la technique de vide, on distingue différents secteurs.

Vide grossier :  10°a 102 Pa (1000a 1  mbar)
Vide fin : 1023107 Pa ( 13103 mbar)
Vide poussé : 10" a 10° Pa (102 a 107 mbar)
Ultravide <10° Pa ( < 107 mbar)

Les mouvements périodiques de la membrane génerent un vide a
I'entrée de la pompe. Les pompes a vide a membrane fonctionnent
en vide grossier jusqu'a 107 Pa. Ces pompes ne permettent pas
d’obtenir des pressions plus faibles.

Pour générer du vide fin, du vide poussé et de |'ultravide, il faut
utiliser des pompes a vide étanches a I'huile, des pompes a vis, des
pompes a diffusion ou des pompes turbomoléculaires. Les pompes
a vide a membrane servent souvent ici de pompes d’entreée.

La compression et la détente de I'air génerent un bruit. La pompe
est d'autant plus silencieuse que la quantité d'air transporté est
faible. Ceci a pour conséquence que le bruit de fonctionnement
en mode normal baisse parallelement a la pression.

Un flexible d’évacuation a silencieux sert également a la réduction
du bruit.

En mode automatique a vitesse de rotation régulée, la pompe
réduit sa vitesse de rotation quand elle atteint la valeur théorique.
Si le taux de fuite du systeme est faible, la vitesse de rotation est
méme régulée sur « z&ro ».

En cas de combinaison avec le contréleur de vide VC 10 ou
I'évaporateur rotatif a contréleur de vide intégré RV 10 auto, la
pompe peut aussi bien servir a la « régulation a deux points »
(commande par soupape) qu'a la «régulation analogique de la
vitesse de rotation » du vide.

Régulation a deux points

Une fois la valeur de consigne atteinte, la conduite d'aspiration
est fermée. En raison du délai minimal entre la détection de la
valeur de pression et la comparaison avec la valeur théorique pour
commuter une vanne de vide ainsi que la puissance d’aspiration
du systéeme générant le vide, la valeur théorique définie n’est pas
tout a fait atteinte. Sila pression augmente encore dans le systeme
en raison du taux de fuite naturel, la vanne ouvre la conduite
d‘aspiration.

lllustration schématique d'une régulation du vide a deux points

Régulation analogique de la vitesse de rotation

Avec cette régulation, la vitesse de rotation de la pompe, et donc
la puissance d‘aspiration, est réduite a mesure que la valeur de
pression mesurée s'approche de la valeur théorique. Une fois la
valeur de consigne atteinte, la pompe ne tourne plus qu’en fonction
du taux de fuite du systéme. Cette régulation se caracteérise par un
fonctionnement silencieux, la précision de la régulation du vide
et une grande longévité des pieces mobiles de la pompe. Ce type
de regulation permet la détection automatique précise du point
d’ébullition, ce qui signifie que le systéme cherche et maintient en
mode automatique le point d’ébullition du solvant.

lllustration schématigue d'une régulation du vide asservie au régime

- t - t
Installation
Tenez compte de la consigne générale  Les raccords sont de type olive de flexible. Si besoin, fixez les
A REMARQUE| de toujours relier le récipient flexibles avec des colliers.

(charge/récipient a vide/refroidisseur
de verre) a la conduite d’aspiration
en son point le plus haut. Vous
réduisez ainsi le risque d’infiltration
de liquide dans la pompe a vide.

La présence de liquide dans les
chambres de la pompe impacte né-
gativement les caractéristiques de
la pompe.

Reliez les raccords de flexibles
(INLET-OUTLET) et les interfaces
conformément aux inscriptions
sur la pompe et aux indications du
mode d’'emploi.

Installez les flexibles de maniere a empécher I'infiltration de
condensat dans la pompe.
Veiller a garantir I'entrée libre de I'air dans les fentes d’aération (H).

Installez dans la conduite d’aspiration un dispositif de séparation
du condensat (p. ex. flacon de Woulfe) devant le raccord
d’aspiration de la pompe, pour éviter I'infiltration de liquide.
En cas d'aspiration de vapeurs de solvants, un condenseur
d’'émissions, installé en aval de la pompe (accessoire), contribue a
les condenser et empéche leur relargage dans I'atmospheére.




Raccordement des interfaces

Tenez compte des raccords concernés
(voir Fig. 1).

/\ REMARQUE

O : Raccord de flexible d= 8 mm OUTLET

Utilisez ce raccord pour relier un flexible de vide au condenseur
d’émissions ou installer un silencieux a |'extrémité du flexible.

Installez Il'extrémité du flexible
/\ REMARQUE

dans la hotte de laboratoire !

Veillez a une évacuation libre coté
pression !

Coté pression, n'utilisez pas
d’étrangleur et ne refermez pas I'éva-
cuation ! Reliez la conduite d’évacua-
tion de la fumée a ce raccord.

K_: Prise contréleur de vide VC 10 (mini DIN)

Vous pouvez relier la pompe a vide et le contréleur de vide VC 10
ou I'évaporateur rotatif RV 10 auto avec le cable de connexion
analogique MVP 10.100 pour obtenir une régulation précise du
vide asservie au régime.

Le contrdleur de vide détecte la pompe et commute sur le mode
de régulation du vide asservie au régime. La régulation analogique
a deux points est désactivée.

L : Port USB

Reliez la pompe a vide IKA Vacstar digital a un PC avec le cable
USB A - USB B. L'outil logiciel IKA FUT permet de charger
d’éventuelles mises a jour du logiciel de I'appareil.

M : Port RS 232

Vous pouvez relier la pompe a vide IKA Vacstar digital a un PC, via
un cable d'interface RS 232. La pompe peut fonctionner avec le
logiciel d'appareils de laboratoire labworldsoft® en combinaison
avec d'autres appareils. Vous trouverez d’autres informations au
chapitre « Interfaces et sorties ».

N : Prise vanne d’eau

Reliez la vanne d’étranglement d’eau optionnelle RV 10.5001 a la
pompe a vide a membrane. La vanne d’eau permet de piloter le
deébit de I'eau vers le condenseur a émissions. La vanne s'ouvre des
que la pompe est activée.

| : Raccord de flexible de la conduite d'aspiration d= 8 mm INLET
Reliez la conduite d'aspiration a ce raccord.

Utilisez ce raccord pour relier un flexible de vide au récipient
(refroidisseur d'évaporateur rotatif, raccord de laboratoire, etc.).

P : Prise pour le cable réseau

Comparez l'indication de tension sur la plaque de puissance a la
tension réseau disponible. Raccordez le cable réseau a I'alimentation
en tension.

Configuration

Respectez les modes d’emploi des
appareils.

/\ REMARQUE

Régulation a deux points :
IKA Vacstar digital en mode individuel

Génération de vide sans contréleur par simple aspiration, aucune
régulation possible de la valeur théorique de vide.

Il est possible de modifier manuellement la vitesse de la pompe
avec le bouton rotatif/poussoir (C) de la pompe a vide.

1 Récipient (charge, p. ex. évapo-
rateur rotatif, réacteur)

2 Séparateur de vide (p. ex.
flacon de Woulfe)

5 Vanne de vide/robinet a bois-
seau sphérique

7 Condenseur d'émissions

Actionnement manuel de la vanne de vide ou du robinet a boisseau
sphérique.

Une regulation grossiere du vide est, p. ex., possible avec les
vannes de régulation VCV 1 et VCV 2 en ajoutant de l'air.



IKA Vacstar digital avec contréleur de vide VC 10

Fonctionnement impossible avec la
vanne d’eau optionnelle RV 10.5001
en combinaison avec le VC 2.4.

Respectez le mode d’emploi du
controleur de vide VC 10!

/\ REMARQUE

Une fois la valeur théorique atteinte, la conduite d'aspiration est
fermée via la vanne de vide intégrée dans le VC 10. Il est possible
de modifier manuellement la vitesse de la pompe.

1 Récipient (charge, p. ex. évapora-
teur rotatif, réacteur)

2 Séparateur de vide (p. ex. flacon

de Woulfe)

Vanne de ventilation

Capteur de pression

Vanne de vide/robinet a boisseau

sphérique

Coupure de la pompe VC 2.4

Condenseur d'émissions

U b w

~ O

En cas d'utilisation de la coupure de pompe optionnelle VC 2.4
(rep. 6), la pompe se coupe une fois la valeur théorique atteinte
(mode de fonctionnement B).

Cette configuration de I'appareil est aussi possible sans le dispositif
de coupure de la pompe IKA VC 2.4. La pompe tourne. Pour une
bonne régulation, la pompe doit tourner a une vitesse réduite.

Régulation de régime

IKA Vacstar digital avec contréleur de vide VC 10 ou évaporateur
rotatif TV 10 auto

Respectez les modes d’emploi des
appareils.

/\ REMARQUE

Réglage automatique du mode « Régulation du régime », des lors
que le cable de connexion analogique MVP 10.100 (rep. 8) relie la
pompe au contrdleur de vide ou a I'évaporateur rotatif.

1 Récipient (charge, p. ex. évapo-
rateur rotatif, réacteur)

2 Séparateur de vide (p. ex. flacon
de Woulfe)

7 Condenseur d'émissions

8 Cable de connexion analogique
MVP 10.100

Une fois la valeur théorique atteinte, le régime de la pompe est
réduit automatiqguement a « O tr/min ». Si la valeur théorique est
atteinte, la pompe tourne en fonction du taux de fuite du systéme.
La détection automatique du point d'ébullition est possible.

24 vCC
115/230 vV
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Mise en service

Respectez les modes d’emploi des
appareils.

/\ REMARQUE

Veérifiez si la tension indiquée sur la plaque signalétique et la
tension du réseau disponible correspondent. Si ces conditions sont
remplies, I'appareil est prét a fonctionner une fois le bloc secteur
branché.

Ol«=D—

La prise utilisée doit étre mise a la
terre (contact a conducteur de
protection).

Sinon, le fonctionnement sr nest pas garanti ou I'appareil risque
de subir des dommages.

Veuillez tenir compte des conditions ambiantes stipulées dans les
« Caractéristiques techniques ».

Mise en marche

1. Allumez I'appareil au moyen de l'interrupteur principal (D).
Tous les segments d'affichage apparaissent pour le contrdle

visuel.
B. E [ ] 3. B.
2. Affichage de la version du logiciel (exemple Vers. 1.00).
L ] j D
3. Affichage du mode de fonctionnement défini (A ; B).

(Reglage d'usine mode A)

H

Le mode de fonctionnement peut étre modifié a la mise en
marche.

Mode de fonctionnement A :

Dans ce mode de fonctionnement, la valeur théorique définie
n'est pas mémorisée a la fin du processus en cours ou a la
coupure de |'appareil.

Pas de redémarrage automatique apres la coupure de courant.

Mode de fonctionnement B :

Dans ce mode de fonctionnement, la valeur théorique définie
est mémorisée a la fin du processus en cours ou a la coupure
de I'appareil, la valeur peut étre modifiée.

Le mode de fonctionnement B est nécessaire en particulier en
combinaison avec la coupure de pompe VC 2.4.

Redémarrage automatique apres coupure de courant.

Modification du mode de fonctionnement :

1. En appuyant simultanément sur le bouton rotatif/
poussoir (C) et en allumant I'appareil avec I'interrupteur
principal (D), vous pouvez choisir I'un des deux modes de

fonctionnement.

En fonctionnement individuel ou a deux points, en combinaison
avec le contréleur de vide VC 10, il est possible de régler la vitesse
de consigne en tournant le bouton rotatif/poussoir (C). Appuyer
pour démarrer la pompe et appuyer a nouveau pour l'arréter. Le
mode de régulation (appareil en marche) est indiqué par un point
clignotant a I'affichage (B).

Mise en marche avec plusieurs interfaces

Si la pompe est reliée au contréleur de vide VC 10 ou a
I’évaporateur rotatif RV 10 avec le cable de connexion MVP 10.100,
I"affichage (B) indique « VC 10 ».

UL 10

Si le controleur de vide est relié a un PC, I'écran affiche (B) « PC ».

=

-

_

Arrét
Eteignez |'appareil au moyen de I'interrupteur principal (D).

Tirez sur la fiche secteur pour
O~ i

débrancher I'appareil !
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Ports et sorties

Respectez la configuration minimale
requise, le mode d'emploi et les
aides du logiciel.

/\ REMARQUE

L'appareil peut fonctionner en mode « Remote » par les interfaces
RS 232 ou USB avec le logiciel de laboratoire labworldsoft®. Le
port RS 232 (M) au dos de I'appareil, doté d'une prise SUB-D a
9 péles, peut étre relié a un PC. Les broches sont affectées de
signaux en serie.

Port USB

L'USB (Universal Serial Bus) est un systéme de bus en série
permettant de relier I'appareil au PC. Les appareils dotés d’un port
USB peuvent étre reliés entre eux au cours du fonctionnement
(hot-plugging) et les appareils reliés, ainsi que leurs caractéristiques,
étre détectés automatiquement.

Le port USB sert en combinaison avec labworldsoft® pour le
fonctionnement en mode « Remote » et la mise a jour du
micrologiciel a I'aide de « I'outil de mise a jour de micrologiel ».

Installation

Avant de relier I'appareil au PC avec un cable de données USB,
installer le pilote USB.

Le pilote USB peut étre téléchargé a la page web suivante :

Port série RS 232 (V 24)

Configuration :

La fonction des cables d'interface entre I'appareil et le
systéeme d’automatisation est une sélection des signaux
spécifiés dans la norme EIA RS 232, conformément a la partie
1 de la norme DIN 66020.

Les caractéristiques électriques des circuits d'interface et
I'affectation des états des signaux sont régies par la norme
RS 232, conformément a la partie 1 de la norme DIN 66259.
Procédure de transmission : Transmission asynchrone de
caracteres en mode start/stop.

Type de transmission : Duplex intégral.

Formats de caracteres : Caracteres conformes au format de
données stipulé dans la norme DIN 66022 pour le mode
Start-Stop. 1 bit de démarrage ; bits 7 caracteres ; 1 bit de
parité (pair = Even) ; 1 bit d"arrét.

Vitesse de transmission : 9 600 bits/s.

Commande du flux de données : aucune

Procédure d'accés : Un transfert de données de I'appareil vers
I'ordinateur n'est exécuté que sur requéte de I'ordinateur.

Syntaxe de commande et format

Tenir compte des points suivants concernant le jeu d'instructions :
Les commandes sont en général envoyées de |'ordinateur
(maitre) a I'appareil (esclave).

L'appareil n'émet que sur demande de |'ordinateur. Egalement,
les messages d'erreur ne sont pas spontanément transmis par
I'appareil a I'ordinateur (systéme d’automatisation).

Les commandes sont transmises en majuscules.

Les commandes, parameétres et les suites de parametres sont
séparés par au moins un espace (code hex 0x20).

Chaque commande (y compris les parametres et les données)
et chaque réponse se termine par CRLF (code : hex 0x20 hex
0x0d hex 0x0A) et a une longueur maximale de 50 caracteres.
Le séparateur décimal d'un nombre en virgule flottante est le
point (code : hex 0x2E).

Les explications précédentes sont globalement conformes aux
recommandations du cercle de travail NAMUR (recommandations
NAMUR relatives a |'exécution de connexions électriques pour le
transfert de signaux analogiques et numériques a des appareils de
laboratoire individuels MSR. Rév. 1.1).

Les commandes NAMUR et les commandes supplémentaires
spécifiques a IKA servent uniquement de commandes de bas
niveau pour la communication entre I'appareil et le PC. Avec un
terminal ou un programme de communication approprié, ces
instructions peuvent directement étre transmises a I'appareil.

Commandes NAMUR Fonction

IN_NAME Lire le nom de I'appareil

IN_PV_4 Lire la vitesse actuelle

IN_SP 4 Lire la vitesse nominale

OUT_SP_4 Régler la vitesse nominale

START_4 Démarrer |'évacuation

STOP_4 Arréter |'évacuation

RESET Commuter sur le mode normal

OUT_NAME Définir le nom de I'appareil

OUT_SP_42@n Réglage de la vitesse de sécurité du WD
avec écho de la valeur fixée

OUT_WD1@m Mode Watchdog 1

OouT_WD2@m Mode Watchdog 2

Fonction « Watchdog », surveillance du flux de données
sériel

Si, apres activation de cette fonction (voir les commandes Namur),
dans la période de surveillance définie (« délai du watchdog »), la
commande n’est pas a nouveau transmise par le PC, la fonction
évacuation est arrétée suivant le mode « Watchdog » réglé,
ou sont remises sur leurs valeurs théoriques précédentes. Le
transfert peut étre interrompu par exemple par un bug du systeme
d’exploitation, une coupure de courant au niveau du PC ou une
déconnexion du cable de raccordement a I'appareil.

« Watchdog » — mode 1

Si I'événement WD1 se produit, la fonction d'évacuation est
désactivée et ER 2 s'affiche. Régler le délai du Watchdog sur m
(20 a 1500) secondes, avec echo du délai du watchdog. Cette
commande déclenche la fonction watchdog et doit toujours étre
envoyée dans le délai défini pour le watchdog.

« Watchdog » — mode 2

Si'la communication des donnees est interrompue (plus longtemps
que le délai défini pour le Watchdog), la vitesse de consigne
est réglée sur la vitesse de consigne de sécurité WD définie.
L'avertissement PC 2 s'affiche. L'événement WD2 peut étre
réinitialisé avec OUT_WD2@O0. Ceci arréte la fonction Watchdog.
Régler le délai du Watchdog sur m (20 a 1500) secondes, avec
écho du délai du watchdog. Cette commande déclenche la
fonction watchdog et doit toujours étre envoyée dans le délai
défini pour le watchdog.




Accessoires : Cable PC 1.1 (Device to PC
Requis pour connecter la douille a 9 pdles a un PC.

1 5
6 9
7 2 8 3
8 1 7 >
9 5 6 ;
10 o 1
RxD 2 2 RxD
TxDi 3TxD
o
GND 5 gGND Pc
RTS? 3 o ?RTS .
cTs 8 8CTS Fig. 10
90 o 9
Cable USBA -USBB
Requis pour connecter le port USB (L) a un PC.
o
Fig. 11
Cable de connexion MVP 10.100
Requis pour la connexion de VC 10 et RV 10 auto avec la pompe a vide a membrane IKA Vacstar digital (mode régime).
Fig. 12

Entretien et nettoyage

L'appareil est sans entretien. Il n'est soumis qu’au vieillissement
naturel des composants et a leur taux de panne statistique.

[Blagee O

Nettoyez I'appareil IKA uniquement avec les produits nettoyants
autorisés par IKA :

Débranchez la fiche secteur avant le
nettoyage.

Type d’encrassement Produit de nettoyage

Colorants Isopropanol

Matériaux de
construction

Eau tensioactive, isopropanol

Cosmeétiques Eau tensioactive, isopropanol

Aliments Eau tensioactive

Combustibles Eau tensioactive

Substances non Consultez IKA

mentionnées

«  Portez des gants de protection pour nettoyer les appareils.

+  Ne jamais déposer les appareils électriques dans du produit
de nettoyage pour les nettoyer.

+  Lors du nettoyage, aucune humidité ne doit pénétrer dans
I'appareil.

«  En cas d'utilisation de méthodes de nettoyage et de décon-
tamination autres que celles recommandées, interrogez IKA.

Commande de pieces de rechange

Pour la commande de piéces de rechange, fournir les indications

suivantes :

«  Type d'appareil

« Numéro de fabrication de I'appareil, voir la plague signalétique

«  Référence et désignation de la piece de rechange, voir
les illustrations et la liste des pieces de rechange sous
www.ika.de

Réparation
Veuillez n‘envoyer a la réparation que des appareils
nettoyés et exempts de substances toxiques.

Utilisez pour cela le formulaire « Certificat de régularité » fourni
par IKA ou imprimez le formulaire téléchargeable sur le site Web
d’'IKA www.ika.de.

Si une réparation est nécessaire, retournez |'appareil dans son
emballage d’origine. Les emballages de stockage ne sont pas
suffisants pour les retours. Utilisez en plus un emballage de transport
adapté.
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Messages d’erreurs

Si une erreur survient, celle-ci est signalée a I'écran (B) par un code d’erreur, p. ex. Error 4.
Procédez alors comme suit :
«  Arrétez I'appareil en appuyant sur l'interrupteur,
+  Prenez une mesure corrective,
+  Rallumez I'appareil.

Défaut Cause Explication Mesure

Error 3 Surchauffe (overheat) La pompe ne tourne pas Couper la pompe, la débrancher et la
laisser refroidir.

Error 4 Moteur bloqué/surcharge La pompe ne tourne pas Couper la pompe, la débrancher

(motor blocked/overload) Laisser refroidir la pompe.

Purger le circuit de vide pour I'amener a
la pression normale.

Error 8 Capteur d'effet Hall défectueux La pompe ne tourne pas Service (Entretien)

Error 9 Autotest BLP/Erreur EEPROM La pompe ne tourne pas Service (Entretien)

Pas d'affichage

Membrane de pompe défec-

tueuse

Pression et puissance d'aspiration
minimales non atteintes

Service (Entretien)
Demander le kit d'entretien

Pas d'affichage

Vanne a membrane défectueuse

Pression et puissance d'aspiration
minimales non atteintes

Service (Entretien)
Demander le kit d'entretien

Pas d'affichage

Liquide dans les chambres de la

pompe

Pression et puissance d'aspiration
minimales non atteintes

Laisser la pompe tourner a sec (mode
marche a vide)

Si l'erreur ne peut pas étre éliminée a I'aide des mesures décrites ou si un autre code d’erreur s'affiche :

Contactez le service d'assistance,
Expédiez |'appareil avec une bréve description de I'erreur.

«  Controleur de vide IKAVC 10

+  Vanne de régulation du vide IKA VCV 1 et VCV 2

+  Clapet anti-retour IKAVC 10.300
+  Flexible de vide IKAVH.SI.8
«  Cable PC 1.1 (RS 232)

Accessoires

«  Kit d'entretien

+  Condenseur d'émission de sécurité a vide VSE 1
«  Kit flacon de Woulfe/vanne d'eau VSW1

Pour d'autres accessoires, voir www.ika.de

Pieces en contact avec le produit

Dénomination Matériau |

Manchon de raccordement PPS
Raccord PPS
Répartiteur PPS
Piece de téte PPS
Vanne a membrane FFPM

Membrane NBR/PTFE
Elément de serrage PPS




Caractéristiques techniques

®

Unité Valeur
Débit maxi m3/h 1,32
Débit maxi I/min 22
Pression finale mbar 2
Etages d'aspiration 4
Vérins 4
Diametre raccord c6té aspiration mm 8
Diametre raccord c6té refoulement mm 8
Vanne de lest d'air Non
Pression d’entrée min. mbar 2
Pression d’entrée max. mbar 1030
Détection du point d'ébullition Non
Bibliotheque de solvants Non
Régulation a deux points Oui
Régulation analogique du vide asservie au régime oui
Possibilité de réglage de la vitesse Bouton rotatif/poussoir
Vitesse de rotation min. rpm 285
Vitesse de rotation max. rpm 1200
Affichage LED
Capteur de vide Non
Vanne de ventilation Non
Séparateur de condensat Non
Condenseur d'émissions Non
Matériau en contact avec le produit PTFE, FFPM, PPS, NBR
Matériau du boitier Revétement fonte d'aluminium
Convient a I'utilisation en chambre propre Non
Protégeé contre les explosions Non
Largeur mm 150
Profondeur mm 370
Hauteur mm 375
Poids kg 11,5
Température ambiante min. autorisée °C 5
Température ambiante max. autorisée °C 40
Humidité relative admissible % 80
Type de protection selon DIN EN 60529 IP 20
Port RS 232 Oui
Port USB Oui
Sortie analogique Non
Tension \' 100-240
Fréquence Hz 50/60
Consommation de I'appareil w 130
Consommation de |'appareil en veille W 1,5
Tension continue VDC 24




Unité Valeur
Classe de protection I
Classe de surtension I
Degré d'encrassement 1
Utilisation au-dessus du niveau de la mer max. m 2000
Mise a jour du micrologiciel oui

Valeurs déterminées.
Sous réserve de modifications techniques !
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Declaramos bajo nuestra propia responsabilidad que este producto cumple las disposiciones de las directivas 2014/35/UE, 2006/42/CE,
2014/30/UE y 2011/65/UE y es conforme con las normas y los documentos normativos siguientes: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1
y EN ISO 12100.

Situacion (extremadamente) peligrosa en la que la no observacion de las advertencias de seguridad puede
PELIGRO provocar la muerte o una lesién grave.

Situacion peligrosa en la que la no observacion de las advertencias de seguridad puede provocar la muerte
0 una lesién grave.

. Situacion peligrosa en la que la no observacion de las advertencias de seguridad puede provocar una lesion
/\ PRECAUCION | feve!

Alude, por ejemplo, a acciones que pueden provocar dafos materiales.
/\ NOTA

Segun las condiciones de venta y suministro de IKA, la garan-  La garantia no se aplica a piezas de desgaste ni tampoco a errores
tia tiene una duracion total de 24 meses. Si se produce un caso  que tengan su causa en un manejo inadecuado o en un cuidado y
de garantia, pdngase en contacto con su proveedor, o bien envie  mantenimiento insuficientes que no cumplan lo dispuesto en estas
el aparato directamente a nuestra fabrica adjuntando la factura  instrucciones de uso.

y mencionando las causas de la reclamacion. Los costes de

transporte correran a su cargo.

H
~N
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Advertencias de seguridad

Para su proteccion

/\ NOTA

Lea por completo las instrucciones
de uso antes de poner en servicio

el aparato y observe las advertencias
de seguridad.

Guarde este manual de instrucciones en un lugar accesible
para todos.

Asegurese de que solo personal cualificado utilice el aparato.
Observe las advertencias de seguridad, las directivas y las
normativas en materia de seguridad laboral y prevencion de
accidentes.

Ni el aparato ni sus componentes pueden utilizarse con
personas ni animales.

PELIGRO

Utilice el equipo de proteccion
personal de acuerdo con la clase
de peligro del fluido que vaya a
procesar, pues la salpicadura de
liquidos y la emision de gases téxicos
o inflamables entrafian riesgos
para el usuario.

No exponga partes del cuerpo de personas o animales al va-
cio.
No utilice el aparato debajo del agua ni en sitios subterraneos.

Disefio del aparato

JSBIc {0 digital no esta concebida para su

La bomba de vacio IKA Vacstar

instalacion en zonas expuestas a
riesgo de explosion.

Emplace el aparato conforme a lo descrito en el capitulo
“Instalacion” y conecte los conductos de conexion y las interfaces
tal como describe en las instrucciones.

Instale el aparato sobre una superficie estable, plana y no
inflamable.

No trabaje nunca con aparatos que no estén conectados
correctamente o que estén defectuosos.

Coloque la bomba de vacio bajo una campana de laboratorio
apropiada que funcione correctamente, o bien instale un
conducto de gases de escape. Tenga en cuenta a este respecto
que el conducto de gases de escape no puede doblarse. La
longitud maxima permitida del conducto de gases de escape
es de 2 metros.

Evite que se produzcan mezclas explosivas y, de ser necesario,
conecte gas inerte para la ventilacion o la dilucién.

Accesorios

La seguridad del funcionamiento solo estd garantizada si se
utilizan los accesorios descritos en el capitulo “Accesorios”.
Observe atentamente las instrucciones de uso de los aparatos
accesorios (como el evaporador rotativo o la bomba de vacio)
con los que se utiliza la bomba de vacio IKA Vacstar digital.
La presion en la entrada y la salida de gas no puede superar
los 1100 mbar.

Los elementos elasticos pueden comprimirse si existe vacio.
Utilice Unicamente conductos de manguera flexibles.
Observe las medidas de emergencia generales en el caso de
un corte en el suministro eléctrico y asegurese de que el
aparato se utilice en un estado seguro (consulte el apartado
dedicado al modo de funcionamiento del capitulo “Puesta en
servicio”).

Trabajo con el aparato

PELIGRO a la atmosfera puede evitarse con

La emision de vapores de disolvente
un condensador de emisiones
postconectado.

La bomba de vacio no esta concebida
para el funcionamiento con
sustancias autoinflamables, ni
tampoco con sustancias que puedan
inflamarse sin alimentacion de aire
ni con sustancias explosivas.

No utilice la bomba si esta abierta.
De lo contrario, existe el riesgo de
sufrir lesiones por la introduccion
de la mano en los componentes
moviles internos.

/I\ ADVERTENCIA

La inhalaciéon o el contacto con
fluidos como liquidos toxicos, gases,

aerosoles, vapores, polvos o
sustancias bioldgicas puede resultar
perjudicial para la salud del usuario.
Asi pues, siempre que manipule
tales fluidos, asegurese de que todas
las conexiones estén bien apretadas
y sean estancas.

La bomba de vacio IKA Vacstar digital solo puede utilizarse
en las condiciones descritas en el capitulo “Datos técnicos”.
Del mismo modo, evite la liberacion de las sustancias
mencionadas antes. Mantenga medidas de proteccion
apropiadas, tanto para el personal como para el medio
ambiente.

Tenga en cuenta las posibles interacciones y las reacciones
quimicas o fisicas que pueden producirse cuando trabaje con
fluidos a presién reducida y temperatura elevada.

Entre el fluido y el aparato pueden producirse procesos
electrostaticos, lo que puede entrafar ciertos riesgos.
Debido a la tasa de fuga residual del aparato, puede producirse
una liberacion de fluido.

Antes de la puesta en servicio, asegurese de que todos los com-
ponentes del aparato estén presentes y fijados en el aparato.
No eleve la bomba si el mango estd suelto y el tornillo de
fijacion del mango (E) se ha aflojado o falta.

Encienda la bomba unicamente si la bomba se encuentra en
posicion vertical.

Conecte las conexiones de manguera (INLET/OUTLET) y las
interfaces conforme a las etiquetas que aparecen en el aparato
y en el manual de instrucciones.

Asegurese de que la temperatura del fluido evacuado se
encuentra por debajo de la temperatura de encendido de
este. Con el proceso de bombeo (compactacion), aumenta
también la temperatura del fluido.



Tenga en cuenta que los vapores que contienen disolventes
pueden aspirarse hacia la bomba.

No utilice la bomba para generar presion.

Tenga en cuenta la presion permitida en los lados de entrada
y salida; consulte el capitulo “Datos técnicos”.

La regulacion/estrangulacion de la corriente de gas solo

®

puede realizarse en el conducto del lado de aspiracion.

«  En el caso de que existan varios dispositivos de carga, utilice

las valvulas electromagnéticas o de retencion en el conducto
de aspiracion.

«  Siva a utilizar un condensador de emisiones, tenga cuidado

con la salida libre de refrigerante.

Para proteger el aparato

Asegurese de que las sustancias

AADVERTENGA utilizadas con el aparato sean

compatibles con los materiales de
los componentes del aparato que
entran en contacto con el producto;
consulte a tal fin el apartado
“Componentes que entran en con-
tacto con el producto”.

La tension especificada en la placa

A PRECAUCION | de caracteristicas debe coincidir

con la tension de la red eléctrica.

Para desconectar el aparato de la red eléctrica, basta con
desenchufar el cable de alimentacion de la toma de corriente.
La toma de corriente para el cable de alimentacién debe
encontrarse en un lugar faciimente accesible.

Las cubiertas o piezas que se pueden quitar del aparato sin
utilizar herramientas se deben colocar de nuevo en el mismo
para garantizar un funcionamiento seguro, a menos que no
exista una conexion especial a este respecto, ya que, de este
modo, se evita la penetracion de cuerpos extrafios, liquidos,
etc.

Los liquidos que se introducen de forma no deseada pueden
descargarse en el modo de marcha en vacio aspirando aire.

+  Evite que el aparato sufra golpes o impactos.
+  La apertura del aparato debe correr a cargo exclusivamente

de personal técnico debidamente autorizado.

- El aparato no puede modificarse de ningin modo sin el

permiso de IKA.

« Con el fin de garantizar una refrigeracion suficiente de la

bomba de vacio IKA Vacstar digital, no cubra nunca las ranuras
de ventilacion de la carcasa.

«  Utilice siempre componentes de repuesto originales para las

tareas de mantenimiento y reparacion, pues solo asi podra
garantizar el funcionamiento fiable del aparato.

+  Tenga cuidado con la condensacion de agua que se forma

dentro y fuera del aparato. Si ha traido el aparato de un
entorno frio, espere primero a que se atempere.

«  No fije nunca la bomba de vacio por encima de un bafio

calefactor.

«  Asegurese de que no puedan penetrar sustancias solidas ni

liquidas en la membrana de la bomba de vacio IKA Vacstar
digital a través del conducto de aspiracién de la bomba, pues
esto puede dafnar dicha membrana y otros componentes
internos de la bomba. Ademas, con ello se reduce la potencia
de bombeo y ya no es posible alcanzar la presion final, por lo
que pueden acumularse depdsitos en el interior que acortan
la vida util y provocan la aparicién de puntos de fuga.

Desembalaje

Desembalaje

Desembale el aparato con cuidado.

Si observa algun desperfecto, realice de inmediato un registro
completo de los hechos y notifiquelos como corresponda
(correos, ferrocarril o empresa de transportes).

Volumen de suministro

Bomba de vacio de membrana IKA Vacstar digital

Cable de alimentacion
para el portatil

Cable USB A - USB B 7

Tubo de vacio de 1
metro

Amortiguador acustico

Cable de conexion
MVP 10.100

Instrucciones de uso

Tarjeta de garantia
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Uso previsto

Utilizacion

No utilice el aparato para los fines

que se indican a continuacion:

- evacuar habitats bioldgicos,

- evacuar gases explosivos, corrosivos
o similar,

- circulacion/uso de liquidos.

/I\ ADVERTENCIA

El aparato no es apropiado para

las operaciones siguientes:

- inflar objetos;

- bombear objetos;

- uso en zonas expuestas a riesgo
de explosion;

- empleo bajo el agua.

- empleo bajo tierra.

La bomba de vacio de membrana para laboratorio IKA Vacstar
digital se utiliza para generar un vacio en combinacion con otros
aparatos de laboratorio.

Para la regulacion definida del vacio se necesita un regulador de va-
cio adicional IKA VC 10 o un evaporador rotativo IKA RV 10 auto.

Uso individual

La bomba de vacio puede utilizarse sin controlador.

La potencia de bombeo puede ajustarse con el sistema regulable
del régimen de revoluciones. Por lo general, se aplica que, cuanto
menor sea el volumen que debe evacuarse, menor es también la
velocidad que debe ajustarse. La presion final no se regula.

Funcionamiento con accesorios

Junto con los accesorios recomendados por IKA, la bomba de vacio
IKA Vacstar digital resulta adecuada para la evacuacion regulada a una
presion final definida, p. ej., para utilizar un evaporador rotativo IKA.
Por otro lado, también puede emplearse para las operaciones
clasicas de separacion o filtracion, asi como para tareas de secado
en el laboratorio.

Con un controlador de vacio adecuado (como el VC 10) o un
evaporador rotativo (como el RV 10 auto), la Vacstar digital puede
utilizarse de forma automatizada, de manera que, por ejemplo,
sea posible detectar puntos de ebullicién de forma automatica,
recorrer curvas de presion-tiempo programadas o utilizar programas
de la biblioteca de disolventes.

Propdsito de uso: aparato de sobremesa

Ambito de utilizacion (solo en interiores)

El aparato esta indicado para su uso en areas residenciales y en
todas las demas areas.

La seguridad del usuario no se puede garantizar en los siguientes casos:
si el aparato se usa con accesorios que no han sido suministrados
o recomendados por el fabricante.

si terceras personas realizan modificaciones en el aparato o
en determinados componentes del mismo.

si el aparato se utiliza en contra de lo indicado en las
advertencias de seguridad.

Informacion importante

La emision de vapores de disolvente
a la atmosfera puede evitarse con
un condensador de emisiones
postconectado.

PELIGRO

/I\ PRECAUCION

Tome precauciones especiales
cuando trabaje con mezclas que
contengan gases condensables
(como disolventes), pues el uso de
bombas de membrana con tales
sustancias provoca su condensacion
en la corriente de aire de la bomba
y, en consecuencia, genera presion
en la camara de vacio y afecta al
rendimiento y a la vida util de las
membranas y de las valvulas.

Si llega liquido o condensado a las
camaras de vacio, ya no se podra
alcanzar la presion de trabajo
minima indicada.

Con el fin de proteger las valvulas
y membranas internas frente a la
penetracion de liquido, utilice un
separador de condensado ante-
puesto, como puede ser una botella
de Woulff.

Por lo general, se recomienda de-
jar la bomba desde 3 hasta un
maximo de 5 minutos en el modo
de marcha en vacio, pues asi se
arrastraran los posibles restos que
queden en la misma.

/I\ PRECAUCION

En caso necesario, ventile también
los recipientes que correspondan.

Si esta en el modo manual, retire
a tal fin el conducto de aspiracion.

Observe siempre las instrucciones
de uso de los aparatos que corres-
pondan.

/\ NOTA

Las bombas de vacio de membrana son bombas oscilantes de
desplazamiento positivo. Al expandir el volumen de la camara de
vacio, la membrana crea una depresion que hace que el aire se
aspire hacia la cdmara. Después, con la compresion que tiene
lugar en la fase siguiente, el aire se empuja fuera de la cdmara
de vacio. El cambio entre entrada y salida se controla a través de
valvulas de membrana.

La unidad fisica para la presion es 1 Pascal [Pa].

En el ambito coloquial, con frecuencia se utiliza también la unidad
milibar [mbar].

1 mbar =100 Pa

1 bar =10°Pa

1 Pa =107 bar

1 Pa =0,01 mbar



En la técnica de vacio, se diferencia entre distintas areas.

Vacio bajo: de 10°a 102 Pa  (de 1000a 1 mbar)
Vacio medio: de 102a10"Pa  ( de1a 103 mbar)
Vacio alto: de 10"a 10°Pa  (de 102 a 107 mbar)
Vacio ultra-alto <1 0°Pa ( < 107 mbar)

Los movimientos periddicos de la membrana crean un vacio en la
entrada de la bomba. Las bombas de vacio de membrana funcionan
con un vacio bajo de hasta 10% Pa, por lo que las presiones mas
pequefias no se pueden gestionar con estas bombas.

Para crear vacio medio, alto y ultra-alto, es preciso utilizar, por
ejemplo, bombas de vacio selladas con aceite, bombas de tornillo,
bombas de difusién o bombas turbomoleculares. En este caso, las
bombas de vacio de membrana se utilizan con frecuencia como
bombas de fase previa.

La compresion y la distension de aire generan ruido. Cuanto menor
aire se transporte, mas silenciosa es la bomba. En consecuencia,
el ruido de servicio se reduce durante el funcionamiento normal
disminuyendo la presion.

Asimismo, también puede montarse una manguera de aire de
escape con amortiguador para reducir el nivel de ruido.

En el modo de funcionamiento automatico y regulado por velocidad,
la bomba disminuye su régimen de revoluciones cuando se alcanza
el valor nominal. Cuando la tasa de fugas del sistema global es
también pequefia, la velocidad se regula incluso a “cero”.

Si se combina con el controlador de vacio VC 10 o con el evaporador
rotativo con controlador de vacio RV 10 auto integrado, la bomba
puede utilizarse tanto para la “regulacion de dos puntos” (controlada
por valvulas) como para la “regulacién analégica por velocidad”
del vacio.

Regulacion de dos puntos

Cuando se alcanza el valor nominal, el conducto de aspiracién se
interrumpe. En funcion de la diferencia temporal minima respecto
al momento de deteccién del valor de presién, asi como de la
compensacion del valor nominal para conmutar una valvula de
vacio y de la potencia de aspiracion del sistema generador de
vacio, se alcanza un valor ligeramente inferior al valor nominal
configurado. Si la presion del sistema vuelve a aumentar debido
a una tasa de fugas natural, la valvula abre el conducto de
aspiracion.

Representacion esquematica de una requlacion de dos puntos del vacio

Regulacion analégica por velocidad

En este modo de regulacion, la velocidad de la bomba vy, en
consecuencia, su potencia de aspiracién, se reducen cuanto mas
cerca esta el valor de presion medido del valor nominal. Si se
alcanza el valor nominal, la bomba funciona solo segun la tasa de
fugas del sistema, lo que permite conseguir una regulacion precisa
del vacio y una larga vida util de los componentes moviles de la
bomba. Con este tipo de regulacion, es posible realizar una
deteccién automatica y exacta del punto de ebullicion, es decir, el
sistema busca el punto de ebullicion del disolvente y lo mantiene
en el modo automatico.

vacio

Representacion esquematica de una regulacion del

controlada por velocidad

mbar mbar
oS N
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Instalacion

Observe siempre la indicacion
general de conectar siempre el
recipiente (carga, recipiente de
vacio, refrigerador de vidrio) con el
conducto de aspiracion por su
parte mas alta, pues asi evitara el
riesgo de que se introduzca liquido
en la bomba de vacio.

La presencia de liquido en las
camaras de la bomba empeora las
propiedades de esta.

Conecte las conexiones de manguera
(INLET/OUTLET) y las interfaces
conforme a las etiquetas que
aparecen en la bomba y en el
manual de instrucciones.

/\ NOTA

Las conexiones presentan un disefio de conector de manguera.
En caso necesario, fije las mangueras con abrazaderas adecuadas.
Tienda las mangueras de manera que se excluya la posibilidad de
que llegue condensado a la bomba.

Asegurese de que el aire pueda entrar sin obstaculos por las ranuras
de ventilacion (H).

Con el fin de proteger la bomba contra la penetracion de liquido,
instale un separador de condensado (como puede ser una botella
de Woulff) en el conducto de aspiracion, delante de la tubuladora
de aspiracion de la bomba.

En el caso de que se hayan aspirado vapores de disolvente, la
incorporacion de un condensador de emisiones postconectado
(accesorios) puede ayudar a condensarlos y a evitar que se liberen
a la atmosfera.




Conexion de las interfaces

/\ NOTA

O: Conexiéon de manguera d = 8 mm (QUTLET)

Conecte esta conexion con una manguera de vacio a un condensador
de emisiones, o bien incorpore un amortiguador acustico en el
extremo de la manguera.

/\ NOTA

Tenga en cuenta las conexiones
correspondientes (véase Fig. 1).

Tienda el extremo de la manguera
en la campana de laboratorio.

Aseglrese de que la salida esté
libre en el lado de presion.

No utilice una valvula estranguladora
en el lado de presion y no cierre
la salida en ningin caso. Conecte
el conducto de gases de escape a
esta conexion.

K: Conexién para el controlador de vacio VC 10 (mini DIN)

Puede conectar la bomba de vacio y el controlador de vacio VC 10
o el evaporador rotativo RV 10 auto con el cable de conexion
analdgico MVP 10.100 para lograr una regulacion exacta del vacio
controlada por velocidad.

El controlador de vacio detecta la bomba y conmuta al modo de
regulacion del vacio por velocidad. La regulacion de dos puntos
esta desactivada.

L: Interfaz USB

Conecte la bomba de vacio IKA Vacstar digital con un PC a través
del cable USB A - USB B. La herramienta de software IKA FUT
permite cargar las actualizaciones de software que puedan existir
para el aparato.

M: Interfaz RS-232

Puede conectar la bomba de vacio IKA Vacstar digital con un PC a
través de un cable de interfaz RS-232. La bomba puede utilizarse
en combinacion con otros aparatos si se emplea el software para
aparatos de laboratorio labworldsoft®. Para obtener mas informacion,
consulte el capitulo “Interfaces y salidas”.

N: Conexion para la valvula de agua

Conecte la valvula de estrangulacion de agua opcional RV 10.5001
con la bomba de vacio de membrana. El flujo de agua al condensador
de emisiones se controla a través de la valvula de agua. La valvula
se abre en cuanto la bomba se enciende.

I: Conexion de manguera para el conducto de aspiracién d =8 mm
(INLET)

Conecte el conducto de aspiracion a esta toma de conexion.
Conecte esta conexion con una manguera de vacio a un recipiente
(refrigerador de evaporador rotativo, reactor de laboratorio, etc.).

P: Conexion para el cable de alimentacion

Revise los datos de tension que aparecen en la placa de caracteristicas
y asegurese de que coinciden con la tension de la red eléctrica dis-
ponible. Conecte el cable de alimentacion a la red de suministro.

Configuracion

/\ NOTA

Regulacion de dos puntos:
IKA Vacstar digital en el modo de funcionamiento individual

Observe las instrucciones de uso
de los aparatos.

El vacio se genera sin controlador a través de una aspiracion sencilla;
no es posible una regulacion del valor nominal del vacio.

La velocidad de bombeo se modifica mediante el ajuste manual de
la velocidad en el mando giratorio/pulsador (C) de la bomba de
vacio. La valvula de vacio o la llave esférica se accionan manualmente.

1 Recipiente (carga, por ejemplo,
evaporador rotativo o reactor)

2 Separador de vacio (por
ejemplo, botella de Woulff)

5 Valvula de vacio/Llave esférica

7 Condensador de emisiones

Una regulacion aproximada del vacio es posible, por ejemplo, con
las valvulas de regulacion de vacio VCV 1y VCV 2 mediante la
mezcla de aire externo.



IKA Vacstar digital con controlador de vacio VC 10

/\ NOTA

El funcionamiento con valvula de
agua opcional RV 10.5001 no es po-
sible en combinacion con el VC 2.4.

Observe las instrucciones de uso
del controlador de vacio VC 10.

Cuando se alcanza el valor nominal, el conducto de aspiracién se
interrumpe a través de la valvula de vacio integrada en el VC 10.
Es posible realizar una modificacion de la velocidad de bombeo
mediante el ajuste manual de la velocidad.

1 Recipiente (carga, por ejemplo,
evaporador rotativo o reactor)

2 Separador de vacio (por
ejemplo, botella de Woulff)

3 Valvula de ventilacion

4 Sensor de presion

5 Vélvula de vacio/Llave esférica

6 Unidad de desconexién de la
bomba VC 2.4

7 Condensador de emisiones

Si se utiliza la unidad de desconexion de la bomba disponible de
forma opcional VC 2.4 (Pos. 6), la bomba se desconecta cuando se
alcanza el valor nominal (modo de funcionamiento B).

Esta configuracion del aparato también es posible sin la unidad de des-
conexion de la bomba VC 2.4. La bomba sigue funcionando. Para una
buena regulacion, la bomba debe utilizarse con una velocidad reducida.

Regulacion de la velocidad

IKA Vacstar digital con controlador de vacio VC 10 o evaporador
rotativo RV 10 auto

/\ NOTA

El modo de funcionamiento “Regulacion de la velocidad” se
ajusta automaticamente en cuanto el cable de conexion analégico
MVP 10.100 (Pos. 8) conecta la bomba con el controlador de
vacio o el evaporador rotativo.

Observe las instrucciones de uso
de los aparatos.

1 Recipiente (carga, por ejemplo,
evaporador rotativo o reactor)

2 Separador de vacio (por
ejemplo, botella de Woulff)

7 Condensador de emisiones

8 Cable de conexion analdgico
MVP 10.100

Cuando se alcanza el valor nominal, la velocidad de la bomba se
reduce automaticamente hasta un minimo de “0 rpm”. Si se
alcanza el valor nominal, la bomba aspira conforme a la tasa de
fugas del sistema.

Es posible la deteccion automatica del punto de ebullicion.

24 vCC
115/230V
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Puesta en servicio

Observe las instrucciones de uso de
los aparatos.

/\ NOTA

Asegurese de que la tension indicada en la placa de caracteristicas
coincide con la tension de red disponible. Si se cumplen estas
condiciones, el aparato queda listo para el funcionamiento después
de enchufar el bloque de alimentacion a la red eléctrica.

Ol«=D—

La toma de corriente utilizada
debe estar conectada a tierra
(conductor protector).

De lo contrario, no se puede garantizar un funcionamiento seguro
y el aparato puede sufrir dafios.

Observe siempre las condiciones ambientales indicadas en el
apartado “Datos técnicos”.

Encendido

1. Encienda el aparato con el interruptor principal (D). Para
poder realizar una comprobacion optica, se muestran todos
los segmentos de la pantalla.

0.8.8.8.

2. Aparece el numero de version de software (por ejemplo,
version 1.00).
LU
3. Se muestra el modo de funcionamiento ajustado (A; B).

El aparato se entrega de fabrica configurado para el modo A.

H

El modo de funcionamiento puede modificarse al encender el
aparato.

Modo de funcionamiento A:

En este modo de funcionamiento, al finalizar el proceso en
curso o al desconectar el aparato, el valor nominal ajustado
no se almacena.

Después de una interrupcién de la corriente, no se produce un
reinicio automatico.

Modo de funcionamiento B:

En este modo de funcionamiento, al finalizar el proceso en
curso o al desconectar el aparato, el valor nominal configurado
se almacena; ademas, el valor puede modificarse.

El modo de funcionamiento B se necesita sobre todo en
combinacién con la unidad de desconexién de la bomba
VC2.4.

Después de una interrupcion de la corriente, se produce un
reinicio automatico.

Cambiar modo de funcionamiento:

1. Pulse al mismo tiempo el mando giratorio/pulsador (C) y
encienda el aparato con el interruptor principal (D) para

elegir uno de los dos modos de funcionamiento.

H
b

En el modo individual o en el modo de dos puntos en combinacion
con el controlador de vacio VC 10, la velocidad nominal debe
ajustarse girando el mando giratorio/pulsador (C). Al pulsarlo, la
bomba se pone en marcha y, al volverlo a pulsar, se vuelve a dete-
ner. El modo de regulacion (el aparato esta en funcionamiento) se
muestra mediante un punto intermitente en la pantalla (B).

Encendido con varias interfaces

Si una bomba se utiliza a través del cable de conexion analogico
MVP 10.100 con el controlador de vacio VC 10 o con el evaporador
rotativo RV 10 auto, en la pantalla (B) se muestra “VC 10”.

Si el controlador de vacio esta conectado con un PC, en la pantalla
(B) aparece “PC".

=
_

-

Desconexion
Apague el aparato con el interruptor principal (D).

Desenchufe el conector para
QP @

desconectar el aparato de la red
eléctrica.
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Interfaces y salidas

Tenga en cuenta los requisitos del
sistema, asi como las instrucciones
de uso y la ayuda del software.

/\ NOTA

El equipo puede utilizarse en el modo “remoto” a través de la
interfaz RS232 o USB con el software de laboratorio labworldsoft®.
La interfaz RS-232 (M) que se encuentra en la parte posterior del
equipo esta equipada con una clavija SUB-D de 9 patillas y puede
conectarse a un PC. Las patillas tienen asignadas sefales en serie.

Interfaz USB

El bus serie universal (USB) es un sistema de bus en serie que
permite conectar el aparato con el PC. Los equipos equipados con
USB pueden conectarse entre si mientras estan en funcionamiento
(conexién en caliente), por lo que los equipos conectados y sus
propiedades se detectan de forma automatica.

En combinacion con el software labworldsoft®, la interfaz USB
sirve para el funcionamiento “remoto” y para actualizar el firmware
con ayuda de la “herramienta de actualizacion de firmware”.

Instalacion

Antes de conectar el aparato con el PC a traves del cable USB, es
preciso instalar el controlador USB.

Este controlador puede descargarse en la siguiente pagina web:

Interfaz serie RS-232 (V 24)

Configuracion:

La funcién de los conductos de interfaz entre el aparato y
el sistema de automatizacion representa una seleccion de
las sefiales especificadas en la norma EIA RS-232, segun
DIN 66020, parte 1.

Para las caracteristicas eléctricas de los conductos de interfaz
y para la asignacion de los estados de las sefiales, se aplica la
norma RS-232, segun DIN 66259, parte 1.

Procedimiento de transferencia: Transferencia asincrona de
caracteres en el modo de inicio y detencion.

Tipo de transferencia: Duplex completo.

Formato de caracteres: Representacion de caracteres segun
el formato de datos en DIN 66022 para el modo de inicio
y detencion. 1 bit de inicio; 7 bits de caracteres; 1 bit de
paridad (par = even); 1 bit de parada.

Velocidad de transferencia: 9600 bits/s

Control de flujo de datos: Ninguno

Método de acceso: La transferencia de datos del aparato al
PC solo se realiza si este Ultimo envia la solicitud correspondiente.

Sintaxis de comandos y formato

Para la sentencia de comandos se aplica lo siguiente:

Por lo general, los comandos se envian del PC (Master, maestro)
al aparato (Slave, esclavo).

El aparato realiza envios exclusivamente si el PC asi lo solicita.
Ni siquiera los mensajes de error pueden enviarse de forma
espontanea del aparato al PC (sistema de automatizacion).
Los comandos se transfieren en mayusculas.

Los comandos, los parametros y los parametros consecutivos
se separan mediante al menos un espacio en blanco (codigo:
hex 0x20).

Cada comando individual (incluidos los parametros y los
datos) y cada respuesta se finalizan con CRLF (codigo: hex
0x20 hex 0x0d hex 0x0A) y tienen una longitud maxima de
50 caracteres.

El separador decimal en un nimero de punto flotante es el
punto (codigo: hex 0x2E).

Las ejecuciones anteriores corresponden mayoritariamente a las
recomendaciones del grupo de trabajo NAMUR (recomendaciones
NAMUR para la ejecucion de conexiones de enchufe eléctricas
para la transferencia de sefiales analdgicas y digitales en aparatos
individuales de medicion, control y regulacion para uso en laboratorio,
rev. 1.1).

Los comandos NAMUR y los comandos adicionales especificos de
IKA sirven solo como comandos de bajo nivel (Low Level) para
la comunicacion entre el aparato y el PC. Con un terminal o un
programa de comunicacion adecuados, estos comandos pueden
transferirse directamente al aparato.

Comandos NAMUR Funcion

IN_NAME Leer nombre del aparato

IN_PV_4 Leer valor de velocidad actual

IN_SP_4 Leer valor de velocidad nominal

OUT_SP_4 Ajustar valor de velocidad nominal

START_4 Iniciar evacuacion

STOP_4 Detener evacuacion

RESET Cambiar al modo de funcionamiento normal

OUT_NAME Ajustar nombre del aparato

OUT_SP_42@n Establecer la velocidad de seguridad WD
con eco del valor establecido

OUT_WD1@m Modo de watchdog 1

OoUT_WD2@m Modo de watchdog 2

Funcion de “watchdog”, supervision del flujo de datos en
serie

Si, después de activar esta funcion (consulte los comandos NAMUR),
no se produce una nueva transferencia de este comando desde
el PC en el tiempo de vigilancia establecido (“tiempo de watchdog”),
la funcion de evacuacién se desactiva conforme al modo de
“watchdog” configurado, o bien se sigue regulando a los valores
nominales establecidos con anterioridad. Un bloqueo del sistema
operativo, asi como un corte en el suministro eléctrico, un fallo de
corriente en el PC o un defecto en el cable de conexion, pueden
provocar una interrupcion en la transmision.

Modo de “Watchdog” 1

Si se produce el evento WD, la funcién de evacuacion se desactiva
y se muestra el error ER 2. Establezca el tiempo de watchdog a
m (20 a 1500) segundos, con eco del tiempo de watchdog. Este
comando inicia la funcion de watchdog y debe enviarse siempre
dentro del tiempo de watchdog establecido.

Modo de “"Watchdog” 2

Si se produce una interrupcion en la comunicacion de datos (mas
larga que el tiempo de watchdog ajustado), el valor de velocidad
nominal se establece a la velocidad nominal de seguridad WD.
También se muestra la advertencia PC 2. El evento WD2 puede
restablecerse con OUT_WD2@O0, lo que hace que la funcién de
watchdog también se detenga.

Establezca el tiempo de watchdog a m (20 a 1500) segundos, con
eco del tiempo de watchdog. Este comando inicia la funcion de
watchdog y debe enviarse siempre dentro del tiempo de watchdog
establecido.




Accesorios: Cable PC 1.1 (dispositivo a PC
Necesario para conectar la clavija de 9 patillas con un PC.

1
6 2 9 :
: 3 7 3
9 4 6 2
5 1
10 o 1
RxD 2 2 RxD
TxD 3 3TxD
4 o 4
GND 5 5 GND PC
60 o 6
RTS 7 7RTS ;
cTs 8 8CTS Fig. 10
90 o 9

Cable USB A - USB B
Necesario para conectar la interfaz USB (L) con un PC.

USB B

Cable de conexion MVP 10.100

oo

USB A

Fig. 11

Necesario para conectar el VC 10 y el RV 10 auto con la bomba de vacio de membrana IKA Vacstar digital (funcionamiento controlado

por velocidad).

-

Fig. 12

Mantenimiento y limpieza

El aparato no necesita mantenimiento. Solo esta sujeto al desgaste
y deterioro naturales de sus componentes y a su estadistica de
fallos.

:I: Desenchufe el conector antes de
_> @ proceder a la operacion de limpieza.

Limpie los aparatos IKA Unicamente con los detergentes autoriza-
dos por este fabricante.

Suciedad Detergentes
Tintes Isopropanol
Materiales Agua con componentes

tensioactivos, isopropanol

Cosméticos Agua con componentes
tensioactivos, isopropanol

Alimentos Agua con componentes tensioactivos

Combustibles | Agua con componentes tensioactivos

Materiales no Péngase en contacto con IKA para
mencionados conocer mas detalles al respecto.

«  Use guantes protectores durante la limpieza de los aparatos.
+  Los aparatos eléctricos no deben introducirse en el detergente
para propositos de limpieza.

- Evite que penetre humedad en el aparato durante las
operaciones de limpieza.

+  Siutiliza métodos de limpieza o descontaminacion diferentes
a los recomendados, pongase en contacto con IKA para
obtener mas detalles.

Pedido de piezas de repuesto

Al realizar un pedido de piezas de recambio indique lo siguiente:

«  Tipo de aparato

« Numero de serie del aparato; consulte a tal fin la placa de
caracteristicas

»  Para conocer el numero de posicion y la descripcion de la
pieza de recambio; visite la pagina www.ika.de.

Reparacion

Los aparatos que requieren reparacion deben enviarse
limpios y sin sustancias que constituyan un riesgo para
la salud.

Solicite a tal fin el formulario “Certificado de no objecion” a
IKA, o bien descargue dicho formulario en la pagina web de IKA,
ubicada en la direccion www.ika.de

Devuelva el aparato que requiere reparacion en su embalaje original.
Los embalajes para almacenamiento no son suficientes para la
devolucion. Utilice ademas un embalaje de transporte adecuado.
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Mensajes de error

Cuando se produce un fallo, en la pantalla (B) aparece un cddigo de error, como puede ser “Error 4”.
Proceda tal como se indica a continuacion:
+  Apague el aparato con el interruptor.

Tome las medidas correctivas que procedan.
Vuelva a encender el aparato.

Errores Causa Justificacion Medida

Error 3 Sobrecalentamiento (overheat) | La bomba no funciona. Apague la bomba, desconéctela de la
red y espere a que se enfrie.

Error 4 Motor bloqueado/Sobrecarga | La bomba no funciona. Apague la bomba y desconéctela de

(motor blocked/overload) la red.

Espere a que la bomba enfrie.
Ventile el sistema de vacio a la presion
normal.

Error 8 Sensor Hall defectuoso La bomba no funciona. Llame al servicio técnico.

Error 9 Comprobacién automatica La bomba no funciona. Llame al servicio técnico.

BLP/Error EEPROM

Llame al servicio técnico.
Solicite un kit de mantenimiento.

La membrana de la bomba
estd defectuosa.

No se muestra nada
en la pantalla.

No se han alcanzado la presion ni
la potencia de aspiracion minimas.

Llame al servicio técnico.
Solicite un kit de mantenimiento.

La valvula de membrana esta
defectuosa.

No se muestra nada
en la pantalla.

No se han alcanzado la presion ni
la potencia de aspiracion minimas.

No se muestra nada
en la pantalla.

Hay liquido en las camaras de
la bomba.

No se han alcanzado la presion ni
la potencia de aspiracion minimas.

Deje funcionar la bomba en seco
(modo de marcha en vacio).

Sino es posible eliminar el fallo aplicando las medidas descritas o si aparece otro cédigo de error, proceda tal como se indica a continuacion:

«  Contacte con el departamento de servicio técnico.
«  Envie el aparato a reparacion con una breve descripcién del error.

Accesorios
«  Controlador de vacio IKAVC 10 +  Kit de mantenimiento
« Valvula de regulacion de vacio IKA VCV 1y VCV 2 «  Condensador de emisiones de seguridad de vacio VSE 1
«  Valvula de retencion IKAVC 10.300 +  Botella de Woulff/Juego de valvulas de agua VSW1

+  Manguera de vacio IKAVH.SI.8

«  Cable PC 1.1 (RS-232) Para consultar mas accesorios, visite la pagina www.ika.de.

Partes en contacto con el producto

Denominacion Material |
Tubuladuras de conexion PPS
Pieza de conexion PPS
Distribuidor PPS
Cabezal PPS
Vélvula de membrana FFPM

Membrana NBR/PTFE

Pieza de sujecion PPS
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Datos técnicos

Unidad Valor
Potencia de bombeo max. m3/h 1,32
Potencia de bombeo max. I/min 22
Presion final mbar 2
Niveles de aspiracion 4
Cilindro 4
Didametro de conexién en el lado de aspiracién mm 8
Diametro de conexion en el lado de presion mm 8
Valvula de gas estabilizador No
Presién de entrada min. mbar 2
Presion de entrada max. mbar 1030
Deteccion del punto de ebullicion No
Biblioteca de disolventes No
Regulacion de dos puntos Si
Regulacion analogica del vacio por velocidad Si
Posibilidad de ajuste de la velocidad Mando giratorio/pulsador
Régimen de revoluciones minimo rpm 285
Régimen de revoluciones maximo rpm 1200
Display (Pantalla) LED
Sensor de vacio No
Valvula de ventilacion No
Separador de condensado No
Condensador de emisiones No
Material en contacto con el producto PTFE, FFPM, PPS, NBR
Material de la carcasa Recubrimiento de fundicion de aluminio
Sala limpia adecuada No
Protegido contra explosiones No
Anchura mm 150
Profundidad mm 370
Altura mm 375
Peso kg 11,5
Min. temperatura ambiente admisible °C 5
Max. temperatura ambiente admisible °C 40
Humedad relativa admisible % 80
Clase de proteccion segun DIN EN 60529 IP 20
Interfaz RS-232 si
Interfaz USB Si
Salida analogica No
Voltaje Vv 100 a 240
Frecuencia Hz 50/60
Potencia consumida por el aparato w 130
Potencia consumida por el aparato en el modo de espera w 1,5
Corriente continua VCC 24




Unidad Valor
Clase de proteccion I
Categoria de sobretension |
Grado de contaminacion 1
Utilizacion max. sobre el nivel del mar m 2000
Actualizacion de firmware Si

Valores promediados.

Reservado el derecho de introducir modificaciones técnicas.
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Dichiariamo sotto la nostra piena responsabilita che questo prodotto soddisfa le disposizioni delle direttive 2014/35/UE, 2006/42/CE,
2014/30/UE e 2011/65/UE ed é conforme alle seguenti norme e ai seguenti documenti normativi: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1
e EN ISO 12100.

Situazione (estremamente) pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avvertenza per la sicurezza puo
PERICOLO portare alla morte o a lesioni gravi.

_ Situazione pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avvertenza per la sicurezza pud portare alla morte o

a lesioni gravi.

Situazione pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avvertenza per la sicurezza pud portare a lesioni lievi

Indica per es. azioni che possono portare a danni a cose.
/\ NOTA

In base alle condizioni di vendita e fornitura IKA®, la garanzia ha  La garanzia non ¢ estesa alle parti soggette a usura né ai vizi
una durata di 24 mesi. Per interventi coperti da garanzia rivolgersi  dovuti a movimentazione impropria e scarsa pulizia e manutenzione,
al proprio rivenditore di fiducia. In alternativa € possibile inviare lo  effettuate in contrasto con le presenti istruzioni per |'uso.
strumento direttamente alla nostra fabbrica allegando la fattura

di acquisto e specificando la ragione del reclamo. Le spese di

spedizione sono a carico del mittente.
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Avvertenze per la sicurezza

er la protezione dell’operatore

/\ NOTA

Leggere accuratamente le istruzioni
per l'uso prima della messa in

funzione e attenersi alle avvertenze
per la sicurezza.

Custodire le istruzioni per I'uso in un luogo accessibile a tutti.
Accertarsi che I'apparecchio sia utilizzato soltanto da personale
appositamente formato.

Osservare le avvertenze per la sicurezza, le direttive, le norme
antinfortunistiche e la normativa sulla sicurezza del lavoro.
L'apparecchio e tutte le parti dell'apparecchio non devono
essere utilizzati su persone o animali.

PERICOLO

Indossare i dispositivi di protezione
individuali in base alla classe di
pericolosita del mezzo da trattare;
in caso contrario puo insorgere un
pericolo causato da spruzzi di fluidi
e dalla fuoriuscita di gas tossici o
inflammabili!

Non esporre al vuoto parti del corpo umano o di animali.
Non lavorare con |'apparecchio sott'acqua o sottoterra.

Struttura dell’apparecchio

PERICOLO digital non é concepita per l'instal-

La pompa per vuoto IKA Vacstar

lazione in zone a rischio di esplo-
sione.

Installare I'apparecchio come indicato nel capitolo ‘Installazione”
e allacciare le linee di collegamento e le interfacce come
descritto.

Collocare I'apparecchio su una superficie non infiammabile
stabile e piana.

Non lavorare mai con un apparecchio difettoso o collegato in
modo non corretto.

Installare la pompa per vuoto in cappe di laboratorio idonee
e perfettamente funzionanti oppure posare in loco una linea
di scarico. La linea di scarico non deve essere piegata! La lun-
ghezza massima consentita della linea di scarico € 2 m!
Impedire il formarsi di miscele esplosive, eventualmente colle-
gare il gas inerte al sistema di ventilazione e/o di rarefazione.

Accessori

L'uso in sicurezza e garantito solo con gli accessori descritti
nel capitolo ‘Accessori”

Rispettare con cura le istruzioni per I'uso degli accessori (per
es. evaporatori rotanti, controller del vuoto) con i quali viene
utilizzata la pompa per vuoto IKA Vacstar digital.

La pressione all'ingresso e all’'uscita del gas puo essere di
1100 mbar max.

In presenza di vuoto, gli elementi elastici possono subire una
compressione.

Utilizzare esclusivamente tubi flessibili.

In caso di interruzione di corrente rispettare le proprie misure di
emergenza e provvedere a portare |'apparecchio in uno stato
sicuro (ved. il capitolo Messa in funzione, modalita operativa).

Utilizzo dell’apparecchio

PERICOLO

La fuoriuscita di vapori di solventi
nell’atmosfera pud essere evitata
con un condensatore di emissioni
collegato a valle.

La pompa per vuoto non € concepita
per il funzionamento con sostanze
autocomburenti o infiammabili
senza apporto di aria oppure
sostanze esplosive.

Non utilizzare la pompa in posizione
aperta in quanto i componenti mo-
bili possono risucchiare la mano
causando gravi lesioni.

/\ AVVERTENZA

L'inalazione o il contatto con mezzi
quali liquidi tossici, gas, sostanze

nebulizzate, vapori, polveri o
materiali biologici pud causare
danni alla salute dell’'utente.
Durante la lavorazione di tali mezzi,
assicurarsi che tutti gli attacchi siano
a tenuta e senza perdite.

La pompa per vuoto IKA Vacstar digital puo essere utilizzata
esclusivamente alle condizioni descritte nel capitolo ‘Dati
tecnici”

Impedire la fuoriuscita delle sostanze sopra indicate. Adottare
misure di protezione per il personale e I'ambiente.

Prestare attenzione a eventuali interazioni o possibili reazioni
chimiche o fisiche quando si lavora con mezzi a pressione
ridotta e temperatura elevata.

Tra il mezzo e I'apparecchio possono instaurarsi processi elet-
trostatici che determinano un pericolo diretto.

Per via del tasso di perdita residuo dell’apparecchio puo co-
munque verificarsi una fuoriuscita del mezzo.

Prima della messa un funzione accertarsi che tutte le parti
della struttura dell’apparecchio siano presenti e fissate.

Non sollevare la pompa se la maniglia € allentata e la vite di
sicurezza della maniglia e allentata o manca del tutto!
Accendere la pompa solo quando € in posizione verticale.
Collegare gli attacchi per tubi flessibili (INLET-OUTLET) e le in-
terfacce come indicato dalle scritte apposte sull’apparecchio
e dalle istruzioni per |'uso.

Accertarsi che la temperatura del mezzo evacuato sia infe-
riore alla temperatura di accensione. Con il processo di pom-
paggio (compressione) la temperatura del mezzo aumenta
ulteriormente.

Assicurarsi che i vapori contenenti solventi possano essere
aspirati nella pompal!



« Non utilizzare la pompa per generare pressione!

+  Rispettare la pressione consentita sul lato di ingresso e di usci-
ta, ved. il capitolo "Dati tecnici’

«  La regolazione/strozzamento del flusso di gas puo essere ef-
fettuata solo nella linea sul lato di aspirazione!

In presenza di piu dispositivi di carico utilizzare valvole
elettromagnetiche/di non ritorno sulla linea di aspirazione.

In caso di utilizzo di un condensatore di emissioni, accertarsi
che il refrigerante circoli liberamente!

Per la protezione dell’apparecchio

Accertarsi che le sostanze utilizzate
AAWERTENZA con l'apparecchio siano compatibili
con i materiali dei componenti
dell’apparecchio a contatto con il
prodotto; ved. il capitolo “Materiali
a contatto con il prodotto”.

La tensione indicata sulla targhetta
A CAUTELA | deve corrispondere alla tensione di

rete.

- Il distacco dell’apparecchio dalla rete di alimentazione avviene
solo estraendo la spina o il connettore dell’apparecchio.

+  La presa di corrente per il cavo di rete deve essere facilmente
raggiungibile e accessibile.

+  Le protezioni oppure i componenti che possono essere
rimossi dall'apparecchio senza ausili devono essere riposizionati
sull’apparecchio per garantire un funzionamento sicuro, a
meno che in tali posizioni non sia stato effettuato un altro
collegamento. In tal modo si impedisce l'intrusione di corpi
estranei, liquidi ecc.

« | liquidi penetrati involontariamente possono essere scaricati
con funzionamento a vuoto mediante |'aspirazione dell'aria.

+  Evitare urti e colpi sull’apparecchio.

L'apertura dell’apparecchio € consentita soltanto a personale
tecnico specializzato (personale autorizzato)

L'apparecchio non pud essere modificato senza I'autorizzazione
di IKA.

Per garantire un raffreddamento sufficiente della pompa per
vuoto IKA Vacstar digital, non coprire le fessure di aerazione
presenti sul corpo dell’apparecchio.

Per i lavori di manutenzione utilizzare soltanto pezzi di ricambio
originali al fine di garantire condizioni d'uso dell’apparecchio
affidabili.

Verificare I'eventuale presenza di condensa d'acqua all'interno
e all'esterno dell’apparecchio. Se I'apparecchio proviene da
un ambiente freddo, si consiglia di riscaldarlo prima del suo
utilizzo.

Non fissare mai la pompa per vuoto sopra a un bagno
termostatico.

Accertarsi che la potenza di aspirazione della pompa non
determini la penetrazione nella membrana della pompa per
vuoto IKA Vacstar digital di sostanze solide e/o liquidi in
grado di danneggiare la membrana e altre parti interne della
pompa. La portata risulterebbe ridotta e non sarebbe pos-
sibile raggiungere la pressione finale. All'interno potrebbero
venirsi a creare depositi che riducono la durata della pompa
e causano perdite!

Disimballo

Disimballo
«  Rimuovere con cura l'imballo dall’apparecchio.

+ In caso di danni rilevare immediatamente le circostanze di

fatto (posta, ferrovia o reparto spedizioni).

Dotazione di fornitura

Pompa per vuoto a membrana IKA Vacstar digital

Cavo di rete laptop %

Silenziatore

Cavo di collegamento
MVP 10.100

Cavo USB A - USB B ,

Istruzioni per |'uso

Carta di garanzia

Tubo flessibile del vuoto
Tm &




®

Uso conforme

Utilizzo

/\ AVVERTENZA

L'apparecchio non deve essere

utilizzato per:

- I’evacuazione di habitat biologici

- I'evacuazione di volumi di gas
esplosivi, corrosivi o di altro tipo,

- la portata/l'utilizzo di liquidi!

L'apparecchio non ¢ idoneo per:
- il gonfiaggio di oggetti

- il pompaggio di liquidi

- zone a rischio di esplosione

- I'utilizzo sott’acqua

- l'utilizzo sotto terra

La pompa per vuoto a membrana da laboratorio IKA Vacstar digital
viene impiegata per generare il vuoto in combinazione con altri
apparecchi di laboratorio.

Per la regolazione del vuoto definita € necessario un ulteriore
regolatore di vuoto IKA VC 10 o un evaporatore rotante IKA RV
10 auto.

Funzionamento in singolo

La pompa per vuoto puo essere utilizzata senza controller.

La portata pud essere impostata mediante il numero di giri regolabile.
In generale, piu il volume da evacuare e ridotto, piu il numero di
giri deve essere impostato a un valore basso. La pressione finale
non viene regolata.

Funzionamento con accessori

Insieme agli accessori consigliati da IKA, la pompa per vuoto IKA
Vacstar digital € idonea per I'evacuazione regolata a un pressione
finale definita, per es. per I'impiego di un evaporazione rotante
IKA.

Puo inoltre essere utilizzata per funzioni classiche di separazione,
filtrazione o essiccazione in laboratorio.

Con un adeguato controller del vuoto (per es. B VC 10) o con un
evaporatore rotante (per es. RV 10 auto) Vacstar digital pud essere
utilizzata in modalita automatizzata: possono quindi essere condotti,
per esempio, il riconoscimento automatico del punto di ebollizione,
curve pressione-tempo programmate o programmi tratti dalla
libreria dei solventi.

Uso previsto: apparecchio da tavolo

Ambito di utilizzo (solo interno)

L'apparecchio & adatto all'uso in spazi abitativi e in tutti gli altri
campi.

La sicurezza del gestore non e pil garantita:

se |'apparecchio viene azionato con accessori non forniti o
non consigliati dal produttore

Informazio

La fuoriuscita di vapori di solventi
nell’atmosfera puo essere evitata
con un condensatore di emissioni
collegato a valle.

PERICOLO

/\ CAUTELA

Si prega la massima cautela quando
si lavora con miscele gassose
contenenti gas condensabili (per
es. solventi). L'impiego di pompe a
membrana con gas di questo tipo
provoca la loro condensazione nel
flusso d’aria della pompa. Nelle
camere sottovuoto si viene cosi a
creare una pressione che a sua volta
influisce sull’efficienza e la durata
delle membrane e delle valvole.

Se nelle camere sottovuoto
penetrano liquidi o condensa, la
pressione di lavoro minima indica-
ta non viene raggiunta.

Per proteggere le valvole interne e
le membrane dal liquido, utilizzare
un separatore di condensa instal-
lato a monte, per es.: bottiglia di
Woulff).

ni

se terzi apportano modifiche all’apparecchio o alle sue parti
se |I'apparecchio viene azionato in modo contrario a quanto
specificato nelle avvertenze per la sicurezza.

importanti

In genere é consigliabile, al termine
di un processo, far funzionare la

/\ CAUTELA

pompa a vuoto (funzionamento a
vuoto, da ca. 3 a max 5 minuti) per
rimuovere gli eventuali residui
presenti nella pompa.

A tale scopo ventilare eventual-
mente i recipienti.

Nel funzionamento manuale,
rimuovere la linea di aspirazione.

Rispettare le istruzioni per l'uso

/\ NOTA

degli apparecchi corrispondenti.

Le pompe per vuoto a membrana sono pompe volumetriche oscillanti.
Con I'espansione del volume delle camere del vuoto, le membra-
ne generano una pressione negativa che determina |'aspirazione
dell’aria nelle camere. Con la successiva compressione, |'aria viene
schiacciata fuori dalle camere del vuoto. La commutazione tra
ingresso e uscita € comandato mediante le valvole a membrana.
L'unita fisica della pressione & 1 Pascal [Pa].

Nel linguaggio comune viene spesso utilizzata anche I'unita millibar
[mbar].

1 mbar =100Pa

1 bar =10°Pa

1 Pa =107" bar

1 Pa =0,01 mbar



Nella tecnica del vuoto si distingue tra diversi campi.
Vuoto grossolano:  da 10°a 102Pa  (da 1000 a 1 mbar)

Vuoto fine: da102a10'Pa  ( da1a 103 mbar)
Vuoto spinto: da10"a 10°Pa (da 102 a 107 mbar)
Connettore,

vuoto ultraspinto <10%Pa ( <107 mbar)

I movimenti periodici della membrana producono il vuoto all’in-
gresso della pompa. Le pompe per vuoto a membrana lavorano
in vuoto grossolano fino a 10% Pa. Pressioni inferiori non possono
essere ottenute queste pompe.

Per la produzione di vuoto fine, vuoto spinto e vuoto ultraspinto
devono essere utilizzate, per esempio, pompe per vuoto a tenuta
d’olio, pompe a vite, pompe a diffusione o pompe turbomolecolari.
Le pompe per vuoto a membrana vengono spesso utilizzate come
pompe di stadio di ingresso.

La compressione e la distensione dell’aria produce un rumore.
Meno aria trasporta, pit la pompa diviene silenziosa. Ne consegue
che la rumorosita di funzionamento nella modalita di esercizio
normale si riduce con il decrescere della pressione.

Anche il montaggio di un tubo di scarico con silenziatore determina
una riduzione della rumorosita.

Nel funzionamento automatico a controllo della velocita, la pompa
riduce il numero di giri al raggiungimento del valore nominale.
Con un basso tasso di perdite del sistema complessivo, il numero
di giri viene regolato anche a ‘zero’

In combinazione con il controller del vuoto VC 10 o dell'evaporatore
rotante con controller del vuoto integrato RV 10, la pompa puo
essere utilizzata sia per la “regolazione a due punti” (comandata
da valvola), sia per la regolazione analogica del vuoto in base alla
velocita™

Regolazione a due punti

Al raggiungimento del valore nominale la linea di aspirazione viene
interrotta. Proprio per via della differenza temporale minima a
partire dal rilevamento del valore di pressione, della compensazione
del valore nominale per il collegamento di una valvola del vuoto e
della potenza di aspirazione del sistema di generazione del vuoto,
il valore risulta leggermente inferiore al valore nominale impostato.
Se la pressione del sistema aumenta nuovamente per via del tasso
di perdita naturale, la valvola apre la linea di aspirazione.

Rappresentazione schematica di una regolazione del vuoto a due
punti

Regolazione analogica in base alla velocita

Con questa regolazione la velocita della pompa, e quindi la sua
potenza di aspirazione, viene ridotta piu il valore di pressione
misurato si awicina al valore nominale. Una volta raggiunto il
valore nominale, la pompa funziona ancora in base al tasso di
perdite del sistema. Sono quindi possibili la silenziosita di lavoro,
una regolazione del vuoto accurata e un’elevata durata dei com-
ponenti della pompa. Con questo tipo di regolazione & possibile il
riconoscimento automatico esatto del punto di ebollizione, ovvero
nella modalita automatica il sistema cerca e mantiene il punto di
ebollizione del solvente.

Rappresentazione schematica di una regolazione del vuoto in base
alla velocita

mbar mbar
VN VN
- t - t
Installazione

Rispettare I'avvertenza generale ri-
guardo al collegamento dei reci-
pienti (recipiente di carico/del vuoto/
condensatore refrigerato) alla linea
di aspirazione sempre nel rispettivo
punto piu alto. In tal modo si evita
il rischio che possa penetrare liquido
nella pompa per vuoto.

La presenza di liquido nelle camere
della pompa peggiora le caratteri-
stiche della pompa.

Collegare gli attacchi per tubi
flessibili (INLET-OUTLET) e le in-
terfacce come indicato dalle scritte
apposte sulla pompa e dalle istru-
zioni per l'uso.

/\ NOTA

Gli attacchi sono in versione spina per tubo. Eventualmente
assicurare i tubi flessibili con fascette.

Posare i tubi in modo che la condensa non possa rifluire nella pompa.
Accertarsi che l'aria possa entrare liberamente dalle fessure di
aerazione (H).

Nella linea di aspirazione, installare un separatore di condensa (per
es. bottiglia di Woulff) a monte del manicotto di aspirazione della
pompa per la protezione dalla penetrazione di liquido.

In caso di aspirazione di vapori di solventi, un condensatore di
emissioni (accessorio) collegato a valle della pompa favorisce la
loro condensazione e impedisce che essi vengano liberati
nell’atmosfera.




Collegamento delle interfacce

/\ NOTA

O: Attacco tubo flessibile d= 8 mm (OUTLET)

Collegare questo attacco con un tubo flessibile del vuoto al
condensatore di emissioni oppure montare un silenziatore
all’estremita del tubo.

/\ NOTA

Rispettare gli attacchi corretti (ved.
Fig. 1).

Posizionare l'estremita del tubo
flessibile nella cappa di laboratorio!

Accertarsi che lo scarico sia libero
sul lato pressione!

Sul lato pressione non utilizzare
una valvola a farfalla e non chiudere
lo scarico! Collegare la linea di sca-
rico a questo attacco.

K: Attacco controller del vuoto VC 10 (Mini DIN)

E possibile collegare la pompa per vuoto e il controller del vuoto
VC 10 o I'evaporatore rotante RV 10 auto con il cavo di colle-
gamento analogico MVP 10.100 per un regolazione precisa del
vuoto a controllo di velocita.

Il controller del vuoto riconosce la pompa e passa in modalita
regolazione del vuoto in base alla velocita. La regolazione a due
punti & disattivata.

L: Interfaccia USB

Collegare la pompa per vuoto IKA Vacstar digital a un PC con il
cavo USB A - USB B. Mediante il tool software IKA FUT & possibile
caricare eventuali aggiornamenti del software dell’apparecchio.

M: Interfaccia RS 232

E possibile collegare la pompa per vuoto IKA Vacstar digital a un
PC mediante un cavo di interfaccia RS 232. La pompa puo
essere utilizzata con il software per apparecchiature di laboratorio
labworldsoft® in collegamento con altri apparecchi. Per maggiori
informazioni, ved. il capitolo ‘Interfacce e uscite”

N: Attacco valvola dell’acqua
Collegare la valvola a farfalla dell’acqua RV 10.5001 opzionale con

la pompa per vuoto a membrana. La valvola dell’acqua consente
di controllare il flusso d‘acqua verso il condensatore di emissioni.
La valvola si apre non appena la pompa e accesa.

I: Attacco tubo flessibile per linea di aspirazione d= 8 mm (INLET)

Collegare la linea di aspirazione a questo attacco.

Collegare questo attacco con un tubo flessibile del vuoto al
recipiente (condensatore refrigerato dell’evaporatore rotante,
reattore da laboratorio, ecc.)

P: Attacco cavo di rete

Verificare che I'indicazione della tensione sulla targhetta dei dati
corrisponda alla tensione di rete presente. Collegare il cavo di rete
all'alimentazione di tensione.

Configurazione
/\ NOTA

Regolazione a due punti:
IKA Vacstar digital in funzionamento in singolo

Rispettare le istruzioni per I'uso
degli apparecchi.

Generazione del vuoto senza controller mediante semplice
aspirazione; regolazione del valore nominale del vuoto non possibile.
Variazione della velocita della pompa mediante impostazione
manuale del numero di giri sul pulsante/manopola (C) della pompa
per vuoto. Azionamento manuale della valvola del vuoto o del
rubinetto a sfera.

1 Recipiente (carico, per es. eva-
poratore rotante, reattore)

2 Separatore del vuoto (per es.
bottiglia di Woulff)

5 Valvola del vuoto/rubinetto a
sfera

7 Condensatore di emissioni

Una regolazione grossolana del vuoto & possibile per es. con le
valvole di regolazione del vuoto VCV 1 e VCV 2 con l'aggiunta di
aria esterna.



IKA Vacstar digital con controller del vuoto VC 10

/\ NOTA

Funzionamento con valvola dell’ac-
qua opzionale RV 10.5001 in colle-
gamento con VC 2.4 non possibile.

Attenersi alle istruzioni per l'uso
del controller del vuoto VC 10!

Al raggiungimento del valore nominale la linea di aspirazione viene
chiusa tramite la valvola del vuoto integrata in VC 10. E possibile
la variazione della velocita della pompa mediante impostazione
manuale del numero di giri.

1 Recipiente (carico, per es. evapo-
ratore rotante, reattore)

2 Separatore del vuoto (per es.
bottiglia di Woulff)

3 Valvola di sfiato

4 Sensore di pressione

5 Valvola del vuoto/rubinetto a sfera

6 Dispositivo di interruzione della
pompa VC 2.4

7 Condensatore di emissioni

Con I'impiego del dispositivo di interruzione della pompa VC 2.4
(Pos. 6) disponibile in opzione la pompa viene arrestata al
raggiungimento del valore nominale (modalita operativa B).
Questa configurazione dell’apparecchio e possibile anche senza il
dispositivo di interruzione della pompa VC 2.4. La pompa continua
a funzionare. Per una buona regolazione la pompa deve essere
utilizzata con un numero di giri basso.

Regolazione della velocita

IKA Vacstar digital con controller del vuoto VC 10 o evaporatore
rotante RV 10 auto

/\ NOTA

Impostazione automatica della modalita operativa ‘Regolazione
della velocita” non appena il cavo di collegamento analogico MVP
10.100 (Pos. 8) non collega la pompa al controller del vuoto o
all’evaporatore rotante.

Rispettare le istruzioni per |'uso
degli apparecchi.

1 Recipiente (carico, per es. evapo-
ratore rotante, reattore)

2 Separatore del vuoto (per es.
bottiglia di Woulff)

7 Condensatore di emissioni

8 Cavo di collegamento analogico
MVP 10.100

Al raggiungimento del valore nominale la velocita della pompa
viene ridotta automaticamente fino al valore minimo ‘0 giri/min"
Una volta raggiunto il valore nominale, la pompa aspira ancora in
base al tasso di perdite del sistema per vuoto.

E possibile il riconoscimento automatico del punto di ebollizione.

24 VDC
115/230 vV
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Messa in funzione

Attenersi alle istruzioni per I'uso
degli apparecchi.

/\ NOTA

Verificare se la tensione indicata sulla targhetta corrisponde alla
tensione di rete disponibile. Una volta soddisfatte tali condizioni,
dopo aver inserito |'alimentatore |'apparecchio e operativo.

La presa di corrente utilizzata deve
Ol«D—

essere messa a terra (contatto
conduttore di terra).

In caso contrario, non e garantito il funzionamento sicuro o
I'apparecchio puo danneggiarsi.
Rispettare le condizioni ambientali indicate nei“Dati tecnici’

Accensione

1. Accendere I'apparecchio con I'interruttore generale (D). Per
rendere possibile una verifica visiva, vengono visualizzati tutti
i segmenti del display.

0.8.8.8.

2. Visualizzazione del numero di versione del software
(nell’esempio, la versione 1.00).
LJ
3. Visualizzazione del modo operativo impostato (A; B).

(Impostazione di fabbrica: modo operativo A)

H

Il modo operativo pud essere modificato all’accensione.

Modo operativo A:

In questo modo operativo, al termine dell’operazione in corso
o allo spegnimento dell’apparecchio il valore nominale impostato
non viene memorizzato.

Dopo l'interruzione dell’alimentazione di rete nessun riavvio
automatico.

Modo operativo B:

In questo modo operativo, al termine dell’operazione in corso
o allo spegnimento dell’apparecchio il valore nominale im-
postato viene memorizzato; il valore pud essere modificato.

Il modo operativo B risulta necessario in particolare in
combinazione con il dispositivo di interruzione della pompa
VC2.4.

Riawio automatico dopo l'interruzione dell’alimentazione di rete.

Modifica del modo operativo:

1. Premendo il pulsante/manopola (C) e accendendo
contemporaneamente |'apparecchio con I'interruttore
generale (D) e possibile scegliere tra i due modi operativi.

H
b

Nel funzionamento in singolo o nel funzionamento con regolazione
a due punti in combinazione con il controller del vuoto VC 10
la velocita nominale pud essere impostata ruotando il pulsante/
manopola (C). Premendo una volta si awvia la pompa, premendo
una seconda volta la pompa viene arrestata. Il funzionamento
normale (I'apparecchio e in funzione) viene visualizzato con un
punto lampeggiante nel display (B).

Accensione con piu interfacce

Se la pompa viene azionata con il controller del vuoto VC 10 o con
I'evaporatore rotante RV 10 auto mediante il cavo di collegamento
MVP 10.100, il display (B) visualizza "VC 10

UL 10

Se il controller del vuoto & collegato a un PC, nel display (B)
compare PC’

=

-

_

Spegnimento
Spegnere |'apparecchio con l'interruttore generale (D).

Estrarre la spina di rete per scolle-
O~ @

gare I'apparecchio dalla rete di
alimentazione!
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Interfacce e uscite

Attenersi ai requisiti di sistema,
alle istruzioni per l'uso e agli aiuti
del software.

/\ NOTA

L'apparecchio puo essere azionato in modalita “Remote” tramite
I'interfaccia RS 232 o USB con il software di laboratorio labworldsoft®.
L'interfaccia RS 232 (M), posta sul lato posteriore dell’apparecchio
e dotata di un connettore SUB D a 9 poli, puo essere collegata a
un PC. | pin sono occupati da segnali seriali.

Interfaccia USB

L'Universal Serial Bus (USB) € uno standard di comunicazione a
bus seriale che consente di collegare I'apparecchio al PC. Gli
apparecchi dotati di USB possono essere collegati tra loro durante
il funzionamento (hot-plugging) e riconoscere automaticamente i
dispositivi collegati e le loro caratteristiche.

Se unita a labworldsoft®, I'interfaccia USB consente il funzionamento
in ‘remote” e I'aggiornamento del firmware con I'ausilio del
"Firmware Update Tool"

Installazione

Prima di collegare I'apparecchio al PC mediante il cavo dati USB &
necessario che sia installato il driver USB.

Il driver USB pu0 essere scaricato dalla pagina web:

Interfaccia seriale RS 232 (V 24)

Configurazione:

Le funzioni dei cavi d'interfaccia tra apparecchio e sistema di
automazione costituiscono una selezione dei segnali specificati
nella norma EIA RS 232, corrispondente alla DIN 66020 Parte 1.
Per le caratteristiche elettriche delle linee delle interfacce e
I'assegnazione degli stati di segnale si applica la norma RS
232, in conformita alla DIN 66259 Parte 1.

Procedura di trasferimento: trasferimento asincrono dei
caratteri nel funzionamento start-stop.

Tipo di trasferimento: Full Duplex.

Formato caratteri: rappresentazione caratteri come da formato
datiin DIN 66022 per funzionamento start-stop. 1 bit di start;
7 bit carattere; 1 bit di parita (pari = even); 1 bit di stop.
Velocita di trasferimento: 9600 bit/s.

Controllo flusso di dati: nessuno

Procedura di accesso: la trasmissione dati tra apparecchio e
computer awviene soltanto su richiesta del computer.

Sintassi di comando e formato

Per la frase di comando vale quanto segue:

Generalmente & il computer (master) a inviare i comandi
all'apparecchio (slave).

L'apparecchio trasmette esclusivamente su richiesta del
computer. Inoltre I'apparecchio non pud inviare spontaneamente
al computer (sistema di automazione) i messaggi di errore.

| comandi vengono trasmessi in lettere maiuscole.

| comandi e i parametri nonché i parametri consecutivi
vengono separati tra loro da almeno un carattere di spaziatura
(codice: hex 0x20).

Ogni singolo comando (compresi parametri e dati) e ogni
risposta si concludono con CRLF (codice: hex 0x20 hex 0x0d
hex 0x0A) e hanno una lunghezza massima di 50 caratteri.

Il separatore decimale in un numero a virgola mobile € il punto
(codice: hex Ox2E).

Le versioni precedenti soddisfano in larga misura le raccomanda-
zioni del gruppo di lavoro NAMUR (raccomandazioni NAMUR per
la realizzazione di collegamenti elettrici a innesto per la trasmissione
analogica e digitale del segnale a singoli apparecchi MSR da labo-
ratorio. Rev.1.1).

| comandi NAMUR e i comandi aggiuntivi specifici IKA fungono
soltanto da comandi Low Level per la comunicazione tra |'apparecchio
e il PC. Con un terminale o un programma di comunicazione
adeguati e possibile trasferire direttamente tali comandi
all’apparecchio.

Comandi NAMUR  Funzione

IN_NAME Lettura nomi apparecchi

IN_PV_4 Lettura valore di velocita corrente

IN_SP 4 Lettura valore di velocita nominale corrente

OUT_SP_4 Impostazione valore di velocita nominale

START_4 Awvio evacuazione

STOP_4 Arresto evacuazione

RESET Commutazione a funzionamento normale

OUT_NAME Impostazione nomi apparecchi

OUT_SP_42@n | Impostazione velocita di sicurezza WD con
eco del valore impostato

OUT_WD1@m Watchdog modalita 1

OouT_WD2@m Watchdog modalita 2

Funzione “watchdog”, monitoraggio del flusso di dati
seriale

Se dopo aver attivato questa funzione (vedere comandi Namur),
entro il tempo di monitoraggio (“tempo di watchdog”) impostato
non ha luogo una nuova trasmissione di questo comando dal PC,
la funzione di evacuazione viene disattivata in base alla modalita
“watchdog” impostata oppure viene regolata su valori nominali
precedentemente impostati. Interruzioni della trasmissione possono
per esempio essere provocate da crash del sistema operativo,
assenza di alimentazione al PC o interruzione del cavo di collega-
mento all’apparecchio.

“‘Watchdog”— Modalita 1

Se si verifica I’'evento WD1, viene disattivata la funzione di
evacuazione e viene visualizzato ER 2. Impostazione del tempo di
watchdog su m (20...1500) secondi, con eco del tempo di
watchdog. Questo comando avvia la funzione di watchdog e deve
essere inviato sempre entro il tempo di watchdog impostato.

“Watchdog”— Modalita 2

Se si verifica un‘interruzione della comunicazione dati (di durata
superiore rispetto al tempo di watchdog impostato), il numero di
giri nominale viene portato al numero di giri nominale di sicurezza
WD impostato. Viene visualizzata I'avvertenza PC 2. L'evento WD2
puo essere annullato con OUT_WD2@O0 - cio comporta anche
I'arresto della funzione di watchdog.

Impostazione del tempo di watchdog su m (20...1500) secondi,
con eco del tempo di watchdog. Questo comando awvia la
funzione di watchdog e deve essere inviato sempre entro il tempo
di watchdog impostato.




Accessori: Cavo PC 1.1 (Device to PC
Necessario per collegare il connettore a 9 poli a un PC.

O 0N
o N 00 ©
=NwahHa

10 o 1
RxD 2 2RxD
TxD 3 3TxD
4 o 4
GND 5 5GND PC
60 o6
RTS 7 7RTS i
cTs 8 8CTS Fig. 10
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Cavo USB A -USB B
Necessario per collegare I'interfaccia USB (L) a un PC.

oo

USB B USB A

Fig. 11

Cavo di collegamento MVP 10.100
Necessario per collegare VC 10 e RV 10 auto alla pompa per vuoto a membrana IKA Vacstar digital (funzionamento a controllo di velocita).

Fig. 12

Manutenzione e pulizia

L'apparecchio non richiede manutenzione. E soggetto unicamente  Ordinazione dei pezzi di ricambio
al naturale invecchiamento dei componenti e al relativo tasso i per ordinare i pezzi di ricambio indicare i seguenti dati:

guasto statistico. «  tipo di apparecchio
@ - Prima della pulizia, estrarre la spina di ~ *  numero d|Amatr!cAo|a dell apparelcch|o, vedere targhef[ta .
%, rete. - numero di posizione e descrizione del pezzo di ricambio,
vedere la figura e I'elenco dei pezzi di ricambio all’indirizzo

o . . . ) , www.ika.de
Pulire I'apparecchio IKA solo con i seguenti detergenti approvati

da IKA: Riparazioni

|Tipo di sporco Detergente | Spedire in riparazione solo apparecchi puliti e privi di
Coloranti Isopropanolo sostanze pericolose per la salute.
Materiali da costruzione Acqua tensioattiva, isopropanolo Richiedere il modulo "Dichiarazione di conformita a IKA

- . | oppure utilizzare a tale scopo il modulo stampato e scaricato dal
Cosmetici Acqua tensioattiva, isopropanolo sito web di IKA www.ika.de.
Generi alimentari Acqua tensioattiva In caso di riparazione, rispedire I'apparecchio nel suo imbal-
Combustibili Acqua tensioattiva lo originale. Gli imballi da magazzino non sono sufficienti per la
Sostanze non specificate Interpellare IKA spedizione del reso. Inoltre utilizzare un imballaggio da trasporto
adatto.

- Durante la pulizia degli apparecchi indossare guanti di
protezione.

« Aifini della pulizia gli apparecchi elettrici non devono essere
immersi nel detergente.

«  Durante le operazioni di pulizia evitare che I'umidita penetri
nell’apparecchio.

«  Se si utilizzano metodi di pulizia e decontaminazione diversi
da quelli raccomandati, interpellare IKA.
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Messaggi di errore

Se si verifica un errore, esso viene visualizzato sul display (B) tramite un codice, per es. Errore 4.
In caso di errore, procedere come segue:

+  spegnere 'apparecchio tramite I'interruttore,

- adottare le misure correttive,

+  riaccendere I'apparecchio.

Errore Causa Motivo Misura
Errore 3 Surriscaldamento (overheat) | La pompa non funziona Spegnere la pompa, scollegarla
dall’alimentazione di rete, lasciarla raffreddare.
Errore 4 Motore bloccato/Sovraccarico | La pompa non funziona Spegnere la pompa, scollegarla
(motor blocked/overload) dall’alimentazione di rete

Lasciare raffreddare la pompa.

Ventilare il sistema per vuoto alla pressione

normale.

Errore 8 Sensore Hall difettoso La pompa non funziona Assistenza

Errore 9 Autotest BLP/Errore EEPROM | La pompa non funziona Assistenza

Nessuna Membrana della pompa Non vengono raggiunte la pressione | Assistenza

visualizzazione | difettosa minima e la potenza di aspirazione | Richiedere il kit per la manutenzione
Nessuna Valvola a membrana difettosa | Non vengono raggiunte la pressione | Assistenza

visualizzazione minima e la potenza di aspirazione Richiedere il kit per la manutenzione
Nessuna Presenza di liquido nelle Non vengono raggiunte la pressione | Lasciare funzionare la pompa a secco
visualizzazione | camere della pompa minima e la potenza di aspirazione | (funzionamento a vuoto)

Se non si riesce a eliminare I'errore con le misure descritte o compare un altro codice di errore:
+  rivolgersi al reparto di assistenza,
+  spedire I'apparecchio con una breve descrizione dell’errore.

Accessori
- Controller del vuoto IKAVC 10 +  Kit per la manutenzione
+  Valvole di regolazione del vuoto IKAVCV 1 e VCV 2 «  Condensatore di emissioni di sicurezza per vuoto VSE 1
«  Valvola di ritegno IKAVC 10.300 - Bottiglia di Woulff/Set di valvole dell’acqua VSW1
«  Tubo flessibile del vuoto IKAVH.SI.8
- Cavo PC 1.1 (RS 232) Per altri accessori vedere www.ika.de

Parti a contatto con il prodotto

Denominazione Materiale |
Bocchettone PPS
Raccordo PPS
Distributore PPS
Elemento di testa PPS
Valvola a membrana FFPM
Membrana NBR/PTFE
Morsetto PPS
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Dati tecnici

Unita Valore
Portata max m3/h 1,32
Portata max I/min 22
Pressione mbar 2
Stadi di aspirazione 4
Cilindro 4
Diametro attacco lato aspirazione mm 8
Diametro attacco lato pressione mm 8
Zavorratore no
Pressione d’ingresso min mbar 2
Pressione d'ingresso max mbar 1030
Riconoscimento del punto di ebollizione no
Biblioteca solventi no
Regolazione a due punti Si
Regolazione analogica del vuoto in base alla velocita i
Possibilita di regolazione velocita Pulsante/manopola
Velocita min rpm 285
Velocita max rpm 1200
Display LED
Sensore del vuoto no
Valvola di sfiato no
Separatore di condensa no
Condensatore di emissioni no
Materiale a contatto con il prodotto PTFE, FFPM, PPS, NBR
Materiale alloggiamento Ghisa di alluminio rivestita
Idonea a camera bianca no
Protezione contro I'esplosione no
Larghezza mm 150
Profondita mm 370
Altezza mm 375
Peso kg 11,5
Temperatura ambiente min consentita °C 5
Temperatura ambiente max consentita °C 40
Umidita relativa max % 80
Classe di protezione secondo DIN EN 60529 IP 20
Interfaccia RS 232 Si
Interfaccia USB Si
Uscita analogica no
Tensione \' 100-240
Frequenza Hz 50/60
Potenza assorbita apparecchio w 130
Potenza assorbita apparecchio standby W 1,5
Tensione continua VDC 24




Unita Valore
Classe di protezione Il
Categoria di sovratensione I
Grado di sporco 1
Quota di impiego s.I.m. max m 2000

Aggiornamento firmware

Valori medi.
Con riserva di modifiche tecniche!
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HacTosawwmM Mbl CO BCelt OTBETCTBEHHOCTBIO 3asBMAeM, YTO JaHHOEe M3aenne oTBeyaeT TpeboBaHWAM aupektvs 2014/35/EC, 2006/42/
EC, 2014/30/EC n 2011/65/EC, a Takxxe COOTBETCTBYET C/1eyloLLMM CTaHdapTaM U HOPMaTKBHbIM JokymeHTam: EN 61010-1, EN 60529,
EN 61326-1 1 EN ISO 12100.

(KpaliHe) onacHas cuTyauusi, B KOTOPOW HecobsiofeHe JaHHOro yka3aHua no TexHuke 6e30macHOCT MOXeT
OMNACHO NPVBECTN K CMEPTU NN TSXENON TpaBMe.

OnacHasn aiTyalna, B KOTOpOl71 HecobntoaeHVe AaHHOTO yKa3aHua no TexHuke 6e30MacHOCTN MOXET npusectn
K CMepTn nnun TAXENon TpaBMme.

OnacHas cuTyaLws, B KOTOPOW HecobtofeHne AaHHOMO yKa3aHus No TexHyke 6e30MacHOCT MOXET NMpYBeCTH

A OCTOPOXHO| « nerxoit Tpasme.

YKa3blBaeT, HanpumMep, Ha AenCTBIs, KOTOPbIe MOTYT MPUBECTM K MaTepuansHoMy yilepOy.

/\ MPUMEYAHVE

B COOTBETCTBUM C YCIIOBMAMM MPOZAXKM W NOCTaBKU KOMMaHuu IKA  TapaHTus He paclpoCTpaHAeTCA Ha M3HaLLMBaloWMecs LeTanu u
rapaHTUHBIN CPOK COCTABAAET 24 MecAua. Mpy HACTYMIEHMN ra-  UCKJIIOYaeT YCTpaHeHUe HeWCrpaBHOCTEN, BO3HUKLIMX BCIEACTBYE
PAHTUINHOIO Cydas obpallanTecs K amnepy. MOXHO Takxe OTNpasuTs  HeHagnexalero obpallueHus ¢ m3genvem, HeLoCTaTO4HOro
npnbop C MPUIOKEHVEM MAaTeXHbIX LOKYMEHTOB W yKasaHWeM  0BCNy>XMBAHWA U YXOAa 3a HIM, a TakKe HeCOBIofeHUs HacTosLLEero
NPUYMHBI pekNamMaLn HenoCpenCcTBEHHO Ha HaLll 3aBOf,. Pacxodbl MO PYKOBOACTBA MO SKCMyaTaLluu.

nepeBo3ke GepeT Ha cebs nokynaTesb.
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YKa3aHusA Nno TeXHMKe 0e30nacHoOCTn

LA Bawed 3auiumel

/\\ MPUMEYAHME

MNepen BBOAOM B 3KCMUlyaTauuio
MOJIHOCTbIO MpPOoYUTaATE PYKOBOACTBO

no 3KcnayatauMmM u cobniopante
yKa3aHus Mo TexHMKe 6e30nacHOCTuU.

XpaHuTe PyKOBOACTBO MO KCMAyaTaLyv B AOCTYNHOM [N1A BCEX MecTe.
Cnegyte 3a TeM, 4T0ObI C NPUOOPOM paboTan TONbKO 0ByUeHHbI
nepcoHan.

CobniofaiiTe ykazaHua no TexHuke 6e30MacHOCTY, AVPEeKTVBbI,
npenn1caHns no oxpaHe Tpyaa 1 NPefoTBPaLLEHNIO HeCHacTHbIX
Cyyaes.

3anpeLLiaeTcs MCNonb3oBaTh NPUGOP 1 BCe YacTu nNprbopa Ha
THOLAX UM XKMBOTHBIX.

Ncnonb3yiTe cpeactBa MHAUBUAY-

OIMNACHO anbHOW 3alMTbl B COOTBETCTBUM C
KJlaccoMm ornacHocTu obGpabaTtbiBae-

MOW cpefibl, B MPOTUBHOM CJly4ae cy-
wecTByeT OMacHOCTb BCNeAcTBUE
pasopbi3ruBaHus XXuaKocrten,
BbICBOOOXKAEHUSI TOKCUYHBIX WU FO-
prouunx rasos!

He nopagepravite yacTvi Tena NOAEN UM KMBOTHBIX BO3AENCTBUIO
Bakyyma.
He pabotarite ¢ npvbopoM nof BOAOW UKW Nof, 3eMelt.

KoHcmpykuus npubopa

OMNACHO

BakyymHbIii Hacoc IKA Vacstar digital
He npeAHasHayeH OIS YCTaHOBKU BO
B3PbIBOOMNACHbIX 30HaX.

YCTaHoBKTe NpUBOP B COOTBETCTBUM C YKa3aHUAMM Tasbl
«YCTaHOBKa» W NOACOeAVHUTE COeAMHUTENbHble LWAaHMN 1
VHTepMeNnChI, Kak OnMcaHo.

YCcTaHoBWTe NpMBOP Ha YCTONYMBOW, POBHOM 1 He BOCMNaMeHs-
foLLieCA MOBEPXHOCTY.

KaTeropuueckn 3anpeliaetca paboTaTb C HenpaBWIbHO
NOAK/IOYEHHBIM VAV HeVcnpaBHbIM NPUBOPOM.

YCTaHOBWTE BakKyyMHbIi HACOC B MOAXOLALLMX U paboTatoLLyix
BbITSDKHBIX LUKadhax Uy nponoxuTe Tyda Tpybonposog, O
oTBOAa OTpaboTaBLUMX ra3os. Tpybonposod Ans OTBOLA
0TpaboTaBLLUMX ra30B He JoxkeH nepernbatbcal MakcmanbHo
[onycTMas AfiMHa TpybonpoBoaa An1s 0TBOda OTPaboTaBLUMX
rasos cocrasnset 2 m!

He ponyckalite BbIXOAa B3PbIBOOMACHbBIX CMecel, Mpu
HeobxooMMOCTN obecneysTe nogayy WMHEPTHOro rasa ans
BEHTWUIALMM WK pa3basneHns.

[IpuHadnexHocmu

Be3onacHas paboTta obecrneunBaeTcs TONKO NPU UCMONb30BaHNM
HpMHa,D,J'Ie)KHOCTeI;I, OMnCaHHbIX B rnase <<|_|pI/IHaﬂ,ﬂe)KHOCTI/I>>.
CTporo cobniofaliTe yKasaHWa PyKOBOACTB MO 3KCMJyaTaluu
[OMONHUTENbHbBIX YCTPOWCTB (Hanpumep, POTaLMOHHOMO
YCNapuUTeNs, peryiaTopa Bakyyma), C KOTOPbIM 3KCMyaTupyeTcs
BakyyMHbiIii Hacoc IKA Vacstar digital.

[aBneHve B natpybkax Ans Brycka W BbiMycka rasa [OSKHO
cocTaBnATb Makc. 1100 mbar.

Moz BaKyyMOM 31aCTVYHbIE SN1EeMEHTbI MOTyT OKMMAThCA.
Vicnonb3yiiTe ToNbKO rMbKme LLAaHronpoBOAbI.

IMpy NCYE3HOBEHUN MUTAHUSA BBINMOSIHUTE MEPONPUATIS Ha CllyYal
aBapum 1 obecneysTe nepeBof Nprbopa B 6e30onacHoe CoCcTosHMe
(cm. rnaBy «BBof, B 3KCMyaTaLMIo, pexum paboTsl).

Paboma ¢ npubopom

Bbixoaa napoB pacrBoputena B

OINACHO atMoccepy MO>XKHO wu3bexkaTb
nocpepcTsom MCNoNb30BaHUA

MOCNIEBKJIIOYEHHOr0 KOHAeHcaTopa
napos.

BakKyyMHbI HACOC He NpeaHasHaveH
Ans paboTbl C CaMOBOCMIAMEHSII0-
LWMMUCA BeLecTBaMu, BeLecTBamu,
KOoTOopble BOCMamMeHstoTcA 6e3 no-
Jauu BO34yXa, WAM B3pPbIBYATLIMU
BelecTBaMu.

3anpeLaercs 3KCNIyaTUpPoBaTb HacoC
B OTKPbITOM COCTOSHUW. B NpoTUBHOM
cnyyae BO3HMKAeT OMacHOCTb Mosnyuye-
HUA TAXKENbIX TPaBM BC/IeCTBUE BTA-
rMBaHUsA pPyKu B ABWKYLLMECs YacTu!

/\ NMPYUMEYAHVE

BAabixaHMe WM KOHTaKT CO cpeaamu,
Hanpumep AQOBUTBIMU XXUAKOCTAMMU,

rasamu, TYMaHOM, BO3HUKAIOLLUM
npy pas6pbI3rMBaHUN >KUAKOCTH,
napamu, nbuibio UAK Guonornyecku-
MU BeLL,ecTBaMm, MOXKET ObITb onaceH
ANA  3[00POBbA  MOJib3OBaTesA.
Y6eautech, 4To Npu padoTe ¢ TakUmK
cpepamMm BCe COeAVHEHUA repMeTUYHBI
M He UMeIoT Teuu.

BakyymHbIn Hacoc IKA Vacstar digital pa3peluaetcs vcnonb3osats
TO/IbKO B OMWUCAHHbIX B r1aBe «TexHUYeckme faHHbIe» YCIOBUAX.
He ponyckaiTe BbiMycka yKa3aHHbIX Bbille BELLECTB B OKpyXa-
fowyto cpegy. MpumunTe Mepbl ANA 3alUMTbl NepcoHana u
OKpY>atoLLier cpefbl.

Y4uTbIBaliTe BO3MOXHbIE 0OMEeHHbIE, XUMUYecke Unn (rsnyecke
peakumv npu paboTe CoO cpefamy C yMeHbLLUEHHbIM [aBfeHVieM
1 NOBbILLIEHHOW TeMnepaTypou.

Henb3a NckmoynTs NOTEHLMANbHO OMACHOTO 3M1eKTPOCTaTUHECKOro
B3aMMOLECTBUA MexXy CPefoi 1 nprubopom.

/13-3a ocTaBLUecA JonM yTeyku npubopa BO3MOXEH BbIMYCK
Cpenbl B OKPY>KaloLLytO cpesy.

Mepep BBOAOM B 3KCMUTyaTaLio MPOBEPLTE HaMYWe W KpenseHue
BCeX [eTanen Kopnyca.

He nogHMMalriTe Hacoc, ecnn pyydka OTKPYTUAACh, Vi UKCUPYIOLLMIA
BUHT pyykm (E) ocnab mnnm otcytcTayeT!

BKJtoYalTe HacoC TOMbKO B BEPTUKASIbHOM MOSNOXEHUN.
MopcoeanHUTe LWTyLEPbl ANA nogk/odeHns Tpybonposodos
(INLET-OUTLET) 1 uHTepdewnchbl B COOTBETCTBUM C MapK1POBKOW
Ha npubope 1 pyKoBOACTBOM MO 3KCMyaTaLyn.

YbeouTtechb, YTO TeMnepaTypa BaKyyMUPOBaHHOW Cpedpl HuXe
TemnepaTtypbl BOCMIaMeHeHVA cpefpl. 3a cyeT npouecca
nepekaykun (CkaTvs) TemnepaTtypa cpedbl AOMOMHUTENBHO MO~
BbILLIAETCA.

MOMHUTe, 4TO B HacoOC MOrYT BCacblBaTbCA CoAdepxkallye
pacTBopuUTEsb Nnapbi!

He ncnonb3yiiTe Hacoc Ans CO3AaHWA AaBneHus!



CobntofaiTe JONYCTMMOE AaBeHNe Ha CTOPOHE BXOLa V1 BbIXOAa,
CM. rnaBy «TexHU4YecKme AaHHbIey.

PerynvpoBaHve / OpOCCenvpoBaHue MoToKa rasa MOoXeT
OCYLLECTBATLCA TOBKO B TPYOOMPOBOAE Ha CTOPOHE BCachiBaHUS!

MpY HaNMYMM HECKONbKMX HArPy30YHBIX YCTPOCTB UCMONb3yiTe
3NEKTPOMArHUTHble 1y 0bpaTHbIe K1anaHbl BO BCACbIBAOLLEM
Tpybonposoze.

Mpu MCNONB30BaHNM KOHAEHCATOPa MapoB YUWTbIBAATE CBOOOAHbI
XO[, OxnaxaaloLLei xmakocTu!

Lna 3auumsi npubopa

YGenVITer B COBMeCTUMOCTU UCNoJib-

& MPEAYNPEXX/EHUE| 3yembix c npubopom BeluecTs ¢ MaTe-

puanamu, U3 KOTOPbIX WU3rOTOB/EHbI
KOHTaKTUpyIoLMe C MPOAyKTOM 4a-
cTu npubopa; cm. rnaey «[etanu,
KOHTaKTUPYIOLLME C MPOAYKTOMY.

CeTeBoe Harnps>XeHue [OJSDKHO

AOCTOPO)KHO COOTBETCTBOBATb 3HAY€HUKO Hanpa-

>KEHUA, YKasaHHOMY Ha TUMOBOM
Tabnuuke.

OTKJtoYeHvie Nprbopa OT CETU BbIMOHAETCA TOMbKO MyTem
V3BIEYEHVA LUITeKepa U3 THe3Aa MUTaHUA UK U3 PO3eTKU.
PozeTka, K KOTOPOW NOACOEMHAETCS CETEBOWN Kabenb, AOMKHa
HaXoAWTbCA B AOCTYMHOM MecTe.

KpbILUKW MW feTanu, KOTopble MOXHO CHATb € npubopa 6e3
BCNOMOTaTesIbHbIX CPEACTB, HYXHO YCTaHOBWUTb Ha MeCTo Ans
obecneyeHns Ge3onacHon pPaboTbl, ecn B 3TOM MecTe He
TpebyeTcs Noak/oyeHne Opyrnx YCTPOWCTB. OHU NpensTcTsyioT
NOoMafaHMio MOCTOPOHHIMX YaCTWL, XXUIAKOCTeN U T. 1.
Y,uaﬂeHme HeXenaTes/lbHO 3aHeCeHHbIX )KVI,EI,KOCTGI;I B pexnme
XONIOCTOrO XOAa MOXET obecreunBaThCs 3a CHeT BCacbiBaHUSA
BO3yXa.

He monyckalTe TONYKOB 1 yAapOB No npubopy.

OTKpbIBaTH NPMOOP pa3peLlaeTca TOMbKO  CheumanmcTam
(ynonHoMou4eHHOMY nepcoHany).

Mpvbop 3anpellaetcad Moamduumposatb 6e3 paspelueHua
koMnaHuu IKA.

[na obecneyeHns LOCTaTOYHOMO OXNaxkAeHUA BaKyyMHOro
Hacoca IKA Vacstar digital 3anpeliiaetca 3akpbiBaTb BEHTUNSA-
LMOHHble oTBepCTUsA Nprbopa.

Micnonb3yite ANs TekyLlero PeMOHTa TOJbKO OpUrMHabHble
3an4acTu, 4Tobbl 0becneynTb HagexxHyto paboTy npubopa.
CnepguTe 3a KOHIEHCALMEN BOAbl BHYTPU 1 CHapyxu npudopa.
[ante npnbopy CHa4afla HarpeTbCs, e OH MPUHECeH n3
XONOLHOrO NOMELLIEHUA.

KaTeropuyecky 3anpeLuaeTcs 3akpenasTb BakyyMHbIN HAacOC Hag,
HarpesaTeNlbHON OaHel.

Cnegyte 3a TeM, 4TOObI BCIEACTBME MOLLHOCTM OTKaYKM Hacoca
TBepable BeLLeCcTBa W/WAW XWUAKOCTU He nonanu B MeMbpaHy
BakyymMHoro Hacoca IKA Vacstar digital. 310 nospexgaet
MeMOpaHy 1 Apyrvie BHyTpeHHMe feTanu Hacoca. Mpoussoan-
TeNIbHOCTb CHUXKAETCH, M KOHeYHoe JaBneHne He JOoCTUraeTca.
BHyTpY MOryT 06pa3oBbiBaTbCs OTIOXKEHWA, KOTOPble COKPALLAIOT
CPOK Cy>XObl 1 NPMBOAAT K yTeykam!

PacnakoBka

PacnakoBka

.

.

OCTOpOXHO pacnakywTe npmbop.

Mpy HaNUuMK NOBPEXAEHNA HeMeIeHHO COCTaBbTe
COOTBETCTBYIOLLWMI aKT (C NpeACcTaBUTENIEM MOYTbI, Xee3HON
[0pOru NN UPMbI-NepeBo34nKa).

KomnnekT nocrtaBku

MeMbpaHHbI BakyyMHbIn Hacoc IKA Vacstar digital

CeTeBoit kabenb
LNA NOOKIIOYEeHNA K
noptatrsHomy K

&

LLymornywnTens

CoeguHUTeNbHbIN
Kabenb
MVP 10.100

Kabenb USB A - USB B

e ——(E=

PyKOBO,EI,CTBO Mo 3KCnnyaTaunn

fapaHTUNHbBIA TaNOH

BakyyMHbIN wnaHr, 1 m




®

Ncnonb3oBaHue No Ha3HAYeHUIo

MpumeHeHne
3anpeLaercs ucnonb3oBatb NpuGop
/I\ MPERYIPEXAEHVE, pnn:
- BaKyyMUPOBaHUA >XUJbIX noMeu.leHVlﬁ;
- BaKyymMmunpoBaHusa B3pbiBYaTbIX,

KOPPO3WOHHbIX U Np. rasos;
- pacxopa/ucnonb3oBaHNUA XXupKocTen!

MpuGop He NpeagHa3HauYeH Ans:
HaKa4YyMBaHUA NPesMeToB;
nepeKaunBaHuUA XUOKOCTEN;
B3PbIBOOMNACHbIX 30H;
MCMosib30BaHUA Nog BOAOW;
MCNoNb30BaHUA NMop 3eMJieN.

JNabopaTopHbI MemMbpaHHbI BakyymMHbIn Hacoc IKA Vacstar digital
MCMOMb3YeTCA ANA CO3haHusA BakyyMa B KOMOWHaLMW C Apyrumm
nabopaTopHbIMX NprHOopamu.

[lns 33jaHHOrO peryanpoBanusa Bakyyma TpebyeTcs AONONHUTENbHBIN
perynatop Bakyyma IKA VC 10 nnn poTaumoHHbin ncnaputens IKA
RV 10 auto.

ABTOHOMHbIN PEXMM PabOThI

BakyyMHbI1 HACOC MOXeT 3KCMyaTupoBaTbca be3 perynaropa.
MocpeCTBOM PETYAMPOBKM YaCTOTbl BPALLEHNS MOXHO PEryanpoBars
NPOU3BOANTENBHOCTL. KaK MpaBUio, YeM MeHblUe BaKyyMUpyeMmbiii
06BbeM, TeM MeHbLLe [OMKHO ObiTb YCTaHOBMIEHHOE 3HaYeHNe HacToTl
BpallieHns. KoHeYHoe [laB/eHye He perynmnpyeTcs.

SKcnayataUma ¢ NPUHaANEXHOCTAMM

BmecTe ¢ pekoMeHA0BaHHbIMY KoMNaHuer IKA nprHaanexHoCcTaMm
BakyyMHbiii Hacoc IKA Vacstar digital npegHa3sHaveH ana perynampyemoro
BaKyyMVPOBaHMA [O AOCTVKEHWUA 3a4aHHOMO KOHEYHOro AaBeHns,
HanpvmMep Ana paboTbl poTauMoHHoro ucnapwtens 1KA,

a Takxe OnA Knaccmyeckyx NabopaTopHbIX MPOLECcCOoB cenapaumm,
PUNLTPALMM UK CYLLIKW.

BmecTe ¢ noaxogsdLmMmM perynaTopoM Bakyyma (Hanpumep, VC 10)
WAN POTALMOHHBIM McnapuTeneM (Hanpumep, RV 10 auto) Hacoc
Vacstar digital moxeT paboTaTb aBTOMaTWyecky, Tak, Hanpumep,
MOXHO BbINONHATb aBTOMATUYeCKOe Pacno3HaBaHMe TOYKN KUNeHs,
3aJaHHble KpyviBble 3aBMCMMOCTM [OaBfeHVA OT BPEMEHU Wan
nporpammbl 13 6G1bANOTEKN pacTBOpUTENEN.

Ha3HayeHwve: HaCcToNbHbIN NPUOOP.

0651acTb NPUMEHEHUA (TONbKO B NMOMELLIEHNISX)

Mpubop npuroaeH Lns 3KCMJIyaTalWn B XUbIX U OBbIX ApYyrvix
MOMeLLeHNAX.

3allyTa Nosb30BaTess He rapaHTUpPyeTCs:

B CJlydae 3KCryaTauum nprubopa C NprHaanexHoCTsiMK, KOTo-
pble He OblIM NPeAOCTaBeHbl NponssoauTenem npubopa wm
PEeKOMEHA0BaHbI UM;

B CJlyYae MoaudukaumMmn npubopa wiav ero Yacten TPeTbUMM
NMuamu;

B CJlydae 3KCrlyaTaumm nprbopa He B COOTBETCTBUM C YKa3aHU-
AMW MO TexHMKe 6e30MacHOCTL.

Mone3Haa uHdopmaumsa

Bbixoga MapoB pacTteopuTens B
atmoccepy MOXKHO u3bexkaTb

nocpeacTtsom MCMNOJIb30BaHUs
NOCNEBK/IIOYEHHOTO  KOHAEHcaTopa
napos.

OCo6y10 0CTOPOXKHOCTb PEKOMEHAYETCA
coGniopatb npu paborte ¢ rasoBbiMU
cMecsiMM, KOTopble copep>kaT
KOHAEHCUpYIoLMeCs rasbl (Hanpumep,
pacTBopuTens). Ucnonb3oBaHue
MeMOpaHHbIX HacoCoB C TaKUMu
rasaMu BepAeT K UX KOHAEHcauuu B
BO3JyLLUHOM MOTOKe Hacoca. B pe-
3ysibTaTe 3TOrO faB/ieHNe B BaKyyMHO
Kamepe pacTeT, 4To ONnATb e BAvaeT
Ha nNpPOU3BOAUTENIbLHOCTL U CPOK
cny>k0bl MemOpaH 1 KJlanaHoB.

/I\ OCTOPOXHO

Mpu nonagaHuM >XUBKOCTU UK
KOHAEHcaTa B BaKyyMHble Kamepbl
yKa3aHHOoe MUHUMAaNbHoe pabouee
AaBJieHue Gosblue He JoCTUraeTcs.

[ns 3almTbl BHYTPEHHUX KJ1anaHoB
M MeMOpaH OT XXUAKOCTU MCMONb3yiiTe
npeaBK/OYEeHHbI KOHAEeHcaTooTae-
nutenb ( Hanpumep, CKNAHKY Bynbda).

Kak npaBuio, B KOHLe mnpoLlecca
pekomeHayeTca AaTb Hacocy nopa-
6oTaTb Ha XosocTom Xxopy (pe>xkum
XonocTtoro xopa, npum. 3, Makc. 5
MWHYT), 4TOObI BbITECHUTb BO3MOXXHbIe
ocTaTKu B Hacoce.

/I\ OCTOPOXHO

Ona 3Toro npu HeooGXxoaMMOCTU
npoBeTpuTe C60PHUK.

[1nsa 3Toro B py4HOM pexkmme ypanure
BCacbIBaloOLLM TPyOGONpoBoA,.

CobniopaiiTe ykasaHus PYKOBOACTB
no 3KCnayaTauuyM COOTBETCTBYHOLLUX
npuGopos.

/\ MPUMEYAHME

MeMbpaHHble BaKyyMHble HacOChl ABAAIOTCA BO3BPATHO-MOCTyNa-
TeNbHbIMW HacocaMn. MembpaHbl CO3LaloT 3a CHET yBeSMYeHUs
obbeMa B BaKyyMHOW Kamepe Bakyym, KOTOPbI Bbi3blBaeT
MOCTYreHMe BO3MyXa B Kamepy. 3a CYET NOC/IeytoLEero CkaTus Bo3-
ZlyX BblIABIMBAETCA 3 BaKyyMHOW Kamepsbl. MepeksitoyeHriem Mexay
BXO[OM 1 BbIXOAOM YNpPaBnsioT MeMbpaHHbIe KianaHbi.
DuznYeckne eanHNLbl M3MepeHns aasneHvs — 1 nackanb [Mal.

B ObITY YaCTO Takke MCMONb3YITCS eANHULBI U3MEPEHUs MUANGap
[mbar].

1 mbar =100T"a

1 6ap =10°Ta
1MNa =10" 6ap

1 MNa =0,01 mbar



B BaKyyMHOVI TeXHVIKe pa3n4vatoT pa3Hble 30Hbl.

HW3KWin Bakyym: or 10° 0o 102 Ma  (or 1000 go 1 mbar)
CpepHuit BakyyMm: or 10200 10"Ma  (or 1 go 102  mbar)
BbICOKWNI BaKyyMm: oT 10" go 10°Ma (ot 102 go 107 mbar)
YNbTPaBbICOKMI BaKyyM: <10°Ma ( < 107 mbar)

Mepuoandeckne OBUXEHMA MembpaH CO3LaloT BakyyM Ha BXxone
Hacoca. MeMbpaHHble BakyyMHble HacOChbl PabOTalOT B HU3KOM
Bakyyme fo 10% Ma. JocTuxeHvie 6onee HU3KOro AaBneHna ¢ 3TUMu
HaCOCaMM HEBO3MOXKHO.

[na co3paHuA cpefHero, BbICOKOrO W Y/bTPaBbICOKOrO Bakyyma
HeobXo4MMO WCMOb30BaTb, HanpuUMep, BaKyyMHble, BUHTOBbIE,
LNDY3NOHHBIE UK TYPOOMONEKYNSAPHbIE HACOChl C MACISHbIM
ynnoTHeHviem. Mpu 3ToM MembpaHHble BakyyMHble HacoChl 4acTo
MNCMOMb3YIOTCA B Ka4eCTBE HACOCOB C MPeABapuTesIbHOM CTyNeHbto.
Mpy OKaTUM N pacLUMPEHM BO3yXa BO3HMKAET LWyM. YeM MeHblue
BO3[lyXa TPAHCMOPTUPYETCA, TeM TuLLe paboTaeT HacoC. STO NPUBOANT

K TOMY, 4TO pabouwii Lym B HOPMalbHOM pexrMe yMeHbLLAeTCA Npu
CHVIXKEHUW [aBNeHuA.

CMOHTUPOBAHHBIN LUNAHr 418 0TBOAa OTPabOTaHHOro BO3fyxa C
LUYMOTyLUMTENeM TakxKe CNYXUT 1A YMEeHbLUEHNA LUyMa.

B aBTOMaTM4eckom pexunme C peryanmpoBaHmMemM HacToTbl BpaLLeHWs
HacoC yMeHbLUaeT CBOK HacTOTy BPaLLEeHUA npu OOCTUXKEHUN
33[,@HHOTO 3Ha4eHuA. py COOTBETCTBYIOLLEN HU3KON NHTEHCUBHOCTY
Teun BCeM CMCTeMbl YaCTOTa BPaLLeHWA AaXe yCTaHaBAMBAEeTCA Ha
Hy/b.

B kombuHaumun ¢ perynatopom Bakyyma VC 10 uan poTaumMOHHbIM
ncnapuTeneM Co BCTPOEHHbIM perynaTopoM Bakyyma RV 10 auto
HacoC MOXHO MCMOJb30BaTh Kak 1A ABYXMO3ULMOHHOTO perysu-
poBaHMA (C K1anaHHbIM pacnpefeneHnem), Tak U 414 aHaNorosoro
PeryMpoBaHna BakyymMa MOCPeACTBOM PeryiMpoBaHMA HacToTbl
BpaLLeHu.

[IBYyXNO3ULMOHHOE perynnpoBaHne

Mpu LOCTUXKEHMM 3aAaHHOMO 3HAYeHUs BCacbiBalOLLMIA TPY6ONpPOBOL,
nepekpbiBaeTcA. 13-3a MUHUMaNbHON pa3HULbl BO BpeMeHW obHapy-
KEHWA 3HaYeHUS [aBNeHNs, CPaBHEHVA C 3aAaHHbIM 3Ha4YeHeM s
BKJIOYEHNA BaKyyMHOrO K/lanaHa, a Takxke MOLLHOCTU OTKaYKM
CUCTEMbI TeHepaLmMn Bakyyma Jerko MpOWCXOAWT OMycKaHue Huxe
YCTaHOBMIEHHOTO 3alaHHOrO 3HayeHus. ECNW faBneHve B cucTeMe
CHOBa MOBbILLIAeTCA BC/eACTBME eCTeCTBEHHOW YyTeuky, knanaH
OTKPbIBaET BCACbIBAIOLLI TPyOONPOBOA,.

Cxema ABYXNO3VLIMOHHOIO peryMpoBaHna Bakyyma

mbar

AHanoroBoe perynvpoBaHve MOCPEeACTBOM PeryimpoBaHus
4acToThbl BpalleHus

py MCNONb30BaHWK 3TOrO TUMA PEryMPOBaHMA YacToTa BpaLLeHus
Hacoca 1, COOTBETCTBEHHO, ero CKOPOCTb OTKaYKM YMeHbLLAIOTCS Mo
Mepe NPUBANXKEHNA N3MEPEHHOTO 3HaYeHNA AaBNeHMA K 3aLaHHOMY
3HayeHuto. Ecnv 3apgaHHoe 3HadeHne JOCTUMHYTO, Hacoc pabotaet
TO/IbKO B COOTBETCTBMM C UHTEHCVMBHOCTBIO TeYM CUCTEMBI. DTO 0be-
CneyrBaeT TUXyo PaboTy, TOYHOE PerynMpoBaHie Bakyyma v LOAMWi
CPOK CNy>KObl NOABMXKHBIX YacTel Hacoca. Mpu UCMONb30BaHMK 3TOrO
TNa perynnpoBaHnsa BO3MOXHO TOYHOE aBTOMaTU4eckoe pacno3Ha-
BaHMe TOYKWN KMMEeHUA, T. e. CMCTeMa ULLLET 1 COXpaHAeT B aBTOMaTu-
4eckoM pexKrMe TOYKY KUMeHWa pacTBopuTens.

CxeMa perynvpoBaHua BakyyMa NocpefCcTBOM PerynnpoBaHmd YacTo-
Tbl BpallleHna

mbar
S Y
o t - t
YcTaHOBKA
Coﬁmon.aﬁ're OCHOBHOe€ yKa3a|-me, HOE,COQ,D,MHEHI/IH BbIMNOJZIHEHbI B BUOE LLITyLI,epOB. |_|pVI HeO6XOLLl/IMOCTVI
A NMPUMEYAHUE Kacawueeca coeguHeHua cGopHUKa 3achmKCMpyITe LWNAHMV LLIAHTOBBIMU 3aXXKMMaMMU.

(cocyna nop, Harpy3Kow / BakyyMHOro
cocypa / oxnagutensa Ans crekna) ¢
BcacbiBaloOWM TpyGonpoBogomMm B
ero camoi BbICLUEN TOYKE. DTO CHU-
3UT PUCK NoMajaHuAa >XMAKOCTU B
BaKYYMHbI Hacoc.

XXnpkocTtb B Kamepax Hacoca yxya-
LiaeT XapakKTepncrukn Hacoca.

MopcoenvHuTe WITyuepbl AnsA nop-
KnoyeHua Tpy6onpoeogoB (INLET/
OUTLET) u uHTepdeiicbl B COOTBET-
CTBUM C MapKMPOBKOW Ha Hacoce M
PYKOBOACTBOM MO 3KCrlyaTaLuu.

MponoXuTe LWNaHTM Tak, YTOBbl KOHAEHCAT He MOT MOMacTb B HACOC.
Bo3ayx [o/keH GecnpenAaTcTBEHHO MOCTYNaTh B BEHTUMALMOHHbIE
otBepcTuaA (H).

YCTaHoBWTE BO BCachbiBalOLWMIA TPyOONPOBOA Nepes BCAChIBaOLLMM
naTpybkoM Hacoca KOHAeHcaTooTAenuTeNb (Hampumep, CKIAHKY
Bynbda) 4015 3aLLUMThl OT NONafAAHUA XUAKOCTH.
MpW BCacblBaHWX MapoOB PacTBOPUTENS MOLK/MOUYEHHBIA K Hacocy
KOHEHCaTop MapoB (NPUHALNEXHOCTb) MOMOraeT KOHAEHCMPOBaTb
napbl M NPensaTCTBYeT UX BbIXOAY B aTMOCMhepy.




NopknioueHne nHtepdencos

Cm. COOTBETCTBYyOLLME pa3bembl

/I\\ MPUMEYAHUE | (cw. Fig. 1).

O: WiTylep ans noakaoyeHns wnaHra d= 8 mm (OUTLET)

CoenuHuTe 3T0T wTylep ¢ BakyyMHbIM WNaHroOM Ana KoOHAeHCaTopa
napoB U yCTaHOBUTE Ha KOHLE LLIaHra WyMOrnyLwmnTeb.

npOﬂO)KVITe KOHeL LWiaHra B BbITSDKHOM
/N MPUMEYAHME

wkadp!

Ob6ecrnieubTe CBOOOAHLIV BbIXOA, CO
CTOPOHbI HarHeTaHusA!

3anpeLaetca ncronb3oBaTb
ApoccenbHble KJlanaHbl CO CTOPOHbI
HarHeTaHUA W 3aKkpbiBaTb BbIXOA!
Mopkntounte TpyGonpoBopa, ANiA oTBOAA
0TpaboTaBLUMX ra3oB K 3TOMY pasbemy.

K: pazbem ons nogkntoueHnsa perynastopa Bakyyma VC 10 (Mini DIN)
BakyymHbIN Hacoc 1 perynaTtop Bakyyma VC 10 uan poTauyoHHbIN
ncnapwutens RV 10 auto MOXHO COeAMHUTL Apyr C APYroM Mpwt MOMOLLM
aHanoroBoro coeguHuTenbHoro kabens MVP 10.100 gas To4HOro
perynvpoBaHva BakyymMa MoCpeacTBOM PerysiMpoBaHUA 4acToTbl
BpaLLeHusA.

PerynaTop BakyymMa pacrno3HaeT HacoC U NepeksIoYaeTca Ha pexmm
peryanpoBaHna Bakyyma MOCPEACTBOM PeryMpoBaHMA 4acToTbl
BpallleHna. [Byxno3nLmMOHHOe peryIvMpoBaHie 4eakTUBUPOBaHO.

L: USB-nopt

CoepmHnte BakyymHbIin Hacoc IKA Vacstar digital ¢ MK npu nomotwm
kabensa USB A - USB B. C nomoLubto MHCTpymeHTanbHoro MO 1IKA
FUT MOXHO 3arpyxaTb MMetoLecs OBHOB/IEHWS MPOrpaMMHOro
obecneyeHnsa nprbopa.

M: nHTepcbenic RS 232

BakyymHbin Hacoc IKA Vacstar digital moxHo coepmHuts ¢ MK ¢
NOMOLLbIO MHTEpdecHoro kabens RS 232. C nomolLbto nabopaTop-
HOro MporpammHoro obecnevenus labworldsoft® Hacoc moxeT pa-
60TaTb B KOMBVHaLMK C APYrUMU yCTponcTBamMu. bonee nogpobHyto
MHMOPMaLMIO CM. B rnaBe «/HTepdenchl 1 BbIXOObI».

N: pasbem And NOAKMOYEHNA BOAAHOIO kianaHa

CoefiHMTE  OMUMOHaNbHBIA BOAAHOW APOCCENbHbIA KnanaH RV
10.5001 ¢ MeMOpaHHbIM BakyyMHbIM HacoCOM. BoasHOW knanaH
perynmpyeT nofdadvy BOAbl B KOHAeHcaTop NapoB. KnanaH oTkpbiBaeTcs,
eI HacoC BKJIIOYEH.

I WiTylep Ons NoAkJrYeHna BcachlBatollero Tpybonposoaa d= 8
mm (INLET)

MofknoymnTe BCacbiBaloLLMA TpyOONPOBOA K 3TOMY pasbemy.
CoepmHUTe 3TOT LWTyUep C BakKyyMHbIM LWAHrOM Ansa cOopHuka
(oxnaguTenb POTaLMOHHOrO MCNapuTens, 1abopaTopHbIA peakTop U
T. ).

P: pasbem a4 NoAKI0YEeHNA CeTeBoro kabens

Y6eauTecb, YTO daHHble HAMPs>KEHWst Ha MacnopTHoW Tabnunuke
COOTBETCTBYIOT MapameTpaM CETeBOro HampsxeHus. MogknounTe
ceTeBOW Kabesb K MCTOYHWKY MUTaHWS.

KoHcburypauusa

CobGniopaiiTe ykasaHUs pyKOBOACTB
no 3KcnayaTaumum npmGopos.

/\\ MPUMEYAHME

[1ByXNO3WUVOHHOE pPerynnpoBaHue:
IKA Vacstar digital B aBTOHOMHOM pexume paboTbl

Co3paHve Bakyyma 6e3 perynatopa nocpefcTBOM MPOCTOro 0TCOCa,
perynnpoBaHune 33aHHOr0 3Ha4YeHUs BakyyMa HEBO3MOXHO.

CKOpPOCTb HAaCOCa MOXHO M3MEHATb NOCPEACTBOM PYYHON PeryanMposku
4aCTOThbl BPALLEHWA C MOMOLLbIO MOBOPOTHO-HAaXUMHOW kHormku (C)
BaKyyMHOro Hacoca. PyyHoe BKJtOYeHMe BakyyMHOro KjamnaHa wnm

1 COOpHUK (Harpy3ka, Hanpumep,
POTaLMOHHbIN UCNapUTeSb,
peakTop)

2 BakyyMHbIln cenapaTop (Hanpu-
Mep, CknAHKa Bynbda)

5 BakyyMHbI KianaH / LLapoBoW
KpaH

7 KoHpeHcaTop napos

LLIAPOBOro KpaHa.

lpyboe perynvpoBaHue BakyyMa BO3MOXHO, HanpuUMep, C MOMOLL|bIO
KnanaHos-perynatopos Bakyyma VCV 1 n VCV 2 nocpencrsom
[06aBNEHNA HAPYXXHOMO BO3AyXa.



IKA Vacstar digital ¢ perynaropom Bakyyma VC 10

Jkcnnyatauma € OMNUMOHaJIbHbIM
BOASAHbIM KnanaHom RV 10.5001 B
KoM6uHauumn c VC 2.4 HeBO3MOXKHa.

CoGntopaiiTe MHCTPYKLMIO MO 3KCMy-
aTauum perynaropa sakyyma VC 10!

/\\ MPUMEYAHME

Mpy OOCTUXKEHWW 33[AaHHOIO 3HavYeHWA BCTPOeHHbIn B VC 10
BaKyyMHbIN KnanaH nepekpbliBaeT BCaCbIBAOLLMIA TPyOONpPOBOA.
CKOpOCTb Hacoca MOXHO U3MEHATb NOCPEACTBOM PYHHOW peryaMpoBKu
4aCTOTbI BPaLLEHUA.

1 COopHUK (Harpyska, Hanpumep,
POTALMOHHbIV MCNapuTenb, peakTop)

2 BakyyMmHbI cenapaTop (Hanpumep,
CKNAHKa Bynbda)

3 KnanaH ana BeHTunsaumm

4 [laTyvK AaBneHus

5 BakyyMHbIV KflanaH / LapoBOW KpaH

6 Cucrema oTkto4eHmA Hacoca VC 2.4

7 KoHOeHcaTop napos

Mpv MCMOSb30BAHMM OMUMOHANIbHOWN CUCTEMbI OTKJTIOYEHWA Hacoca
VC 2.4 (no3. 6) HacoC OTKIIOYaeTca Npy OOCTUXKEHWW 33a4aHHOro
3HaYeHUs (pexmm paboTbl B).

Takas KoOHUrypaumsa npubopa BO3MOXHa faxe 6e3 cnctembl
oTKMoYeHns Hacoca VC 2.4. BbiNonHAeTCA NPOroH Hacoca. [Ans obe-
cneyeHnsa ONTVIMasbHOrO PeryMpoBaHunA HacoC JokeH paboTaTh ¢
MaJflon YaCTOTON BPaLLEHNA.

Perynupoaal-me 4acToTbl BpaweHnAa

IKA Vacstar digital ¢ perynatopom sakyyma VC 10 nin poTaUmMoHHbIM
vcnaputenem RV 10 auto

CobGniopainTe ykasaHUsA PyKOBOACTB
no 3KcnsyaTauumn npuGopos.

/\ MPUMEYAHME

ABTOMaTMYeCKas HacTpoVika pexuma paboTbl «PerynvpoBaHue
YacToTbl BpaLLleHUs», eI aHaoroBblii COeAVHUTENbHBIA Kabenb
MVP 10.100 (no3. 8) coeamMHAeT HacoC C PerynsTopom Bakyyma uam
POTALMOHHbIM UCNapUTeNeMm.

1 COopHUK (Harpyska, Hanpumep,
POTALMOHHbIV MCNapuTenb, peakTop)

2 BakyymHbI cenapaTop (Hanpumep,
CKAAHKa Bynbda)

7 KoHpeHcaTop napos

8 AHanoroBbl CoeMHNTENbHbIN Kabenb
MVP 10.100

|_|pl/| OOCTVOKEHNN 3aaHHOIO 3Ha4eHWA 4acCTOTa BpalleHUA HaCOoCa
aBToOMaTn4eCkn yMeHbLLIaeTCcA o MUHUMaNbHON «0 06/MUHY. Ecnn
3alaHHOE 3HaYeHne OOCTUNHYTO, HaCOoC BCaCbIBa€T B COOTBETCTBMN C
NHTEHCBHOCTbLIO Te4n BaKyyMHOI7I cncrTembl.

BO3MOXHO aBTOMaTMyeCckoe pacno3HaBaHWe TOYKWN KNMEHNA.

24 VDC
115/230 B
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Bsop B 3kcnnyaTauuio

CobGniopainTte ykasaHus PyKOBOACTB
no 3KcnjyaTtauum npuGopos.

/\\ MPUMEYAHUE

Y6enuTechb B TOM, YTO HanpsixeHue, ykazaHHOe Ha TUNOBOM Tabnuke,
COOTBETCTBYET PaKTUYECKOMY HaMPsXKEHUIO B CETW 3/1eKTPONUTaHNS.
Mpun BbINOMHEHW 3TUX YCIOBUIA NOCAe BCTaBKM LUTekepa Grioka
MUTaHUsA B PO3eTKy NpMOOop roToB K 3KCMUIyaTaumm.

@ [:: @ Posetka ceTn SNEKTPONNTaHNA AOMKHa

MNMETb 333eMNAIOLLNIA KOHTAKT.

B npoTuBHOM csiyyae Ge3onacHas paboTa He rapaHTMpyeTcs, U
nprbop MoxeT ObITb NOBPEXIEH.

YCNoBUSA OKPY>XatoLLern cpefibl AOMKHbI COOTBETCTBOBATL TPEOOBAHMAM,
V3NOXEHHBIM B raBe «TexHuyeckmne faHHble.

BkntouyeHue

1. BktoymTe Nprbop C NOMOLLBIO F1aBHOTO BbiktoyaTens (D).
[ns obecneyeHus BM3yanbHOM NpoBepkn oTobpakatoTcs Bce
cerMeHTbl Aucrnes.

0.8.8.8.

2. WHAMkauma Homepa BepCUM NPOrpaMMHOro obecrneyeHus
(Hanpumep, Bepc. 1.00).
L
3. MHAMKaumMA yCTaHOBMEHHOrO pexirma padoTbl (A; B)

(3aBOfCKasA HacTpoKKa: pexum paboTbl A).

Pexxnm pa6OTb| MOXHO N3MeHATb NP BKJTIOYEHWN.

Pexxnm pabotbl A

B 3TOM pexvime paboTbl MpuW 3aBepLUEHNM TeKyLLero npowecca
WAV MpU BBIKJTIOYEHU NPMO0opa YCTaHOBNEHHOE 3alaHHOe 3HaueHne
He coxpaHseTcs.

Mocne MNCYE3HOBEHUA HaMpPAXKEeHUA CeTU aBTOMaTUYeCKUN
nepesanyck He BbIMOJHAETC.

Pexxm paboTel B

B 3ToM pexwume paboTbl Npu 3aBepLUeHMN TekyLLero npouecca
VAW NpY BBIKIKOYEHUM NPUBOPa YCTaHOBNEHHOE 3a[laHHOE 3HaueHe
COXPaHAETCA, 1 €ro MOXHO M3MEHUT.

Pexxm paboTbl B TpebyeTcs ans paboTtbl B KOMOUHALMMN C CUCTEMO
oTKoYeHnA Hacoca VC 2.4.

Mocne NcYe3HOBEHWA HAMPAXKEHWA CETU BbINONHAETCA aBTOMaTU-
Yeckuin nepesanyck.

VI3meHeHue pexuma pabomel

1. TocCpenctBoM OAHOBPEMEHHOrO HaXaTWs MOBOPOTHO-Ha-
KUMHOW KHOMKK (C) ¥ BKIOYeHNs nprbopa C MNOMOLLbIO
rNaBHOro BbikNtoYaTens (D) MOXHO MepekstoyvaTh Mexay

AOBYyMA pexXnmamn pa6OTb|.

B aBTOHOMHOM pexwvmMe paboTbl MW B PEXMME ABYXMO3WLUOHHOMO
perynnpoBanna B KOMBVHauuK ¢ perynatopom Bakyyma VC 10 3a-
[OaHHYI0 4acCTOTy BpaLLEeHMA MOXHO YCTaHaBAMBaTb MOCPEACTBOM
NOBOPOTa MOBOPOTHO-HAXMMHOM KHOMKK (C). MpK HaxkaTum KHOMKM
HaCoC 3anycKaeTcs, NPy NOBTOPHOM HaXaTUW KHOMKM OH CHOBa OCTa-
HaBIMBAETCA. PeXXM perynnpoBaHus (Mprbop paboTaeT) oTobpaxaeTcs
Ha gucnnee (B) MuratoLLiet TOYKOW.

BksiloueHMe ¢ HeCckoNbKUMU uHTepdericamm

Ecnm Hacoc nocpeficTBOM aHanloroBoro coenHuTensHoro kabens MvP
10.100 coepuHeH ¢ peryndatopom Bakyyma VC 10 vy poTaunoHHbIM
ucnapwtenem RV 10 auto, Ha ancnnee (B) otobpakaetcs «VC 10».

Ecsin perynatop Bakyyma coeamnten ¢ MK, Ha avcnnee (B) otobpaxaetcs
«PC».

=
_

BbikJiloueHne
BbikntounTe Nprbop C MOMOLLbIO FIaBHOrO BblktoyaTens (D).

@"IDK@

BbITawmte ceTeBOM LITekep U3
PO3€eTKM, YTOObl OTCOEANHNTL NpUbOP
ot cetn!
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NHTepdeiicbl u Bbixogbl

CobniopaiiTe TpeboBaHUA K cucTeme,
a Tak)Ke yKasaHus PYKOBOACTBA MO
3KCnyaTauum U CNpaBKu NPOrpaMmHOro
obecneyeHus.

/\ MPUMEYAHUE

MprHOPOM MOXHO YNPaBAATL ANCTAHLMOHHO Yepe3 pasbem RS 232
wan USB-MopT ¢ MoMOLLbIO N1abopaTopHOro MporpaMmHoOro
obecneyenus labworldsoft®. NHTepderic RS 232 (M) Ha 3aaHen
CTOpoHe Npubopa, OCHALLEHHbIR 9-KOHTaKTHbIM pa3bemom SUB-D,
MOXHO nogcoeanHATb K MK. KoHTakTam HazHa4YeHbl nocsieaosatesibHble
CUrHasbI.

USB-nopt

YHVBepcanbHaa nocfefoBaTenbHasas WuHa (USB) npencrasnser
coboii MHTepdEeC, NCcnonb3yemblit AN CBA3W NPrbopa C KOMMbIOTEPOM.
YcTpoiictBa ¢ USB-NOPTOM MOXHO COeAMHATb Mexzy coboi BO
BpemA paboTbl («ropsAyee MOAK/IOHEHNEY), MPUYEM NOAKOYaeMble
YCTPOWCTBA U MX CBOWCTBA PACMO3HAOTCA aBTOMATUHECKM.

USB-nopt B codetaHun ¢ MO labworldsoft® cnyxut ana pabotsl 8
pexxvime Remote (ANCTaHUWOHHBIA) ¥ AN1A 0OHOBMEHWA NPOLUMBKY C
nomotupsto Firmware Update Tool.

YcTaHoBKa

Mepen noaknoyeHnem nprbopa K MK ¢ nomoulbto Kabens AaHHbIX
USB HeobxoaMMO ycTaHoBWTb fparsep USB.

Hpansep USB MOXHO CKayaTb Ha canTe no agpecy:

MocnepoBaTtenbHbIN uHTepderic RS 232 (V 24)

Kondpurypauwsa:

« OyHKUMEN KaHanoB WHTepderca ABMAETCA Mepedaya Mexay
YCTPOVCTBOM U1 CUCTEMOWN aBTOMaTu3aumn ornpepeneHHbIX
CUrHanoB, crneundukauma KOTOpbIX NPUBOAMTCA B CTaHAapTe
EIA RS 232 B cooTBeTcTBUM CO cTaHaapToM DIN 66020, yacTts 1.
Ha snekTpuyeckne CBOMCTBA KaHaNoB MHTepdenca 1 pacrnpe-
[eneHne COCTOAHWMIN CUrHANOB PaCcnpOCTPaHARTCA CTaHOApT
RS 232 B cooteTcTBMM CO cTandapTom DIN 66259, yacTb 1.
Cnocob nepefayn: aCMHXPOHHas Nepefiada CUrHanoB B pexviMe
«CTapT-CTOM».

TN Nnepefayn: NOAHbLIV Oynnekc.

®opmaT CMMBOJIOB: MpeAcTaB/ieHVie  CUMMBOJSIOB  COrJlacHO
opmaTy AaHHbIX, YCTaHOBIEHHOMY CTaHdapTom DIN 66022
ONA pexuyma «CTapT-cTon». 1 cTapToBbIf 6UT; 7 BUT CMBOJIOB;
1 BUT YeTHOCTU (Y4eTHbI = Even); 1 CTOMoBbIN BUT.

CkopocTb nepegayn: 9600 6uT/c.

YnpasneHue NOTOKOM AaHHbIX: HET

Mpouenypa [ocTyna: Nepefaya AaHHbIX C Npubopa Ha KoMMbloTep
OCYLLIeCTBNIAETCA TOIbKO NPV OTMPAaBKe 3anpoca C KOMMbIoTepa.

CUHTaKCUC U hopmaT KOMaHL

OCHOBHble CBefleHVsi O Habope KOMaHL!:

KomaHab! Bcerfa oTrnpaBAloTca ¢ KoMmnbloTepa (kak riaBHoro
YCTPOWCTBa) Ha Npvbop (kak NofYMHEHHOE YCTPOIACTBO).
Mepenada [HaHHbX ¢ Mpubopa MPONCXOOUT TOMbKO Mpu
NOCTYM/IeHUM 3anpoca ¢ KoMmbtoTepa. CroHTaHHas nepefada
coobLLeHnin 06 owmnbkax ¢ Npubopa Ha KOMMbIoTep (B pamKax
paboTbl CUCTEMbI aBTOMATH3aLLMM) TakKKe HEBO3MOXHA.
KomaHzpbl nepefatoTcs 3arnaBHbIMy BykBaMu.

KomaHab! 1 napameTpsbl, a Takke NoCiea0BaTeIbHOCTY Napame-
TPOB Pa3fensloTcsa Kak MUHUMYM OfHUM npobenom (kom: hex
0x20).

Kaxpgas oToenbHas koMaHOa (B TOM 4ynciie napameTpbl U
[aHHbIE) 1 Kax bl OTBET 3aBEPLUAOTCS NOCNe0BaTENbHOCTbIO
CRLF (kom: hex 0x20 hex 0x0d hex Ox0A). MakcumanbHas
nnMHa — 50 cMBOSIOB.

[ecATnyHbIM pasgennTenemM B Yncie C NaBaloLLei 3ansTon
ABnaeTca Touka (kog: hex 0x2E).

YNOMAHYyTbIE BbILLe MOAENN MOMHOCTbIO COOTBETCTBYIOT pekoMeHaa-
umaM Kommnccnm no CraHgapTv3aumy KOHTPOJIbHO-U3MepPUTESIbHOM
TEXHUKM B XMUYeckol npomMbiuneHHocT (NAMUR) (pekoMeHaaLmm

NAMUR o M3roTOBMEHNIO 3NeKTPUYECKMX Pa3beMHbIX COeAUNHEHNI
ANA Nepefayn aHaNoroBbIX U LMMPOBbLIX CUFHANOB Ha OTAe/bHble
nabopaTopHble KOHTPOMBHO-V3MepyuTeNbHbIe Npubopel, ped. 1.1).

Komarzobl NAMUR © fononHuTesbHble KOMaHabl, cneumduyeckme
ana IKA, ncnonb3ytoTca TObKO Kak KOMaHAbl HU3KOrO YPOBHA ON1A
obmMeHa JaHHbIMU Mexay npubopom v MK. Mpu HaaMumm CooTBeT-
CTBYIOLLLErO TEPMUHANA U NPOrpaMmMbl 0BMeHa AaHHBIMU 3TU KOMaHAb
MOryT NepefaBaTbCA HanpsaMYyio Ha Mprbop.

Komangblt NAMUR  ®DyHKUMA

IN_NAME YTeHve MMeHN yCTPONCTBa

IN_PV_4 CunTbIBaHME TekyLLEen YacToTbl BpaLLeHms

IN_SP_4 CynTbiBaHME HOMMUHANBHOM  4acTOTbI
BpaLLleHnA

OUT_SP_4 HacTporika  HOMWHaNbHOW  YacCTOTbl
BpaLLeHnA

START_4 3anyck BakyyM1UpoBaHua

STOP_4 OcTaHoB BaKyyM1pOBaHWA

RESET MepekntoyeHrie Ha HOPMabHbIA PEXNM

OUT_NAME YCTaHOBKa MMEHU YyCTPOWCTBa

OUT_SP_42@n YCTaHOBKa NMpefieslbHOM YacToTbl BPaLLeHus
Ha c1yyal cpabaTbiBaHMA KOHTPOJSIBHOIO
anroputMa (WD) ¢ aybnnpoBaHueM ycTa-
HOBJIEHHOIO 3HaYeHVA

OUT_WD1@m Pexxnm KOHTpOJIbHOTO anroputMa 1

ouT_WD2@m PeXX1M KOHTPOIbHOTO afiropuTMa 2

(DyHKU,I/Iﬂ KOHTPOJIbHOIO aJIropuTtMa, KOHTpPOJiIb nocienoBa-
TeJIbHOIo NOTOKa AaHHbIX

Ecm nocne akTmBauumy 3Toi dyHKUMM (cM. koManasl NAMUR) B
npepenax 3aflaHHoro BpeMeHn OXXuaaHuaA faHHas KoMaHaa He byget
nepefaHa ¢ MK NOBTOPHO, TO, B 3aBUCUMOCTU OT pexXnMa KOHTPO-
118, PYHKLUMSA BaKyyMUPOBAHWA BbIKIIOYAETCA UM BO3BPALLAeTCs K
npeaBapuTENbHO YCTaHOBNEHHbBIM 334aHHBIM 3HaUYeHVsAM. MpepbiBaHiie
nepefayv AaHHbIX BOIMOXHO, Hanpumep, npu cbosx onepaLyioHHON
cncTeMbl, nepebosx NuTaHms MK 1Mbo OTKIIIOYEHMAX COEAMHUTENBHOTO
kabens, BedyLLero k npnbopy.

PeXXM KOHTPONbHOrO anroputma 1

Mpu BO3HMKHOBEHUM COBbITMA WDT dyHKUMA BakKyyMUPOBaHMA
BLIK/TIOYAETCS, U Ha Ancnnee otobpaxaeTca Haanuch ER 2. YcTaHoBka
BpemMeHn oxuaanmna Ha m (20—1500) cekyHa ¢ aybnvpoBaHnem
BPEMEHN OXMAAHWUA. OTa KOMaHAA 3anyckaeT (yHKUMIO KOHTPOb-
HOro anropuTMa 1 0bs3aTeNbHO AOMKHa OTNPaBAATLCA B Npedenax
3a0aHHOrO BPEMEHN OXUAAHVA.

PexvmM KOHTpObHOro anroputma 2

Ecn 0BMeH JaHHbBIMM NpepbiBaeTcs (OTCYTCTBYET B TeYeHMe BpeMeHy,
NpeBbILIAOWEro 33aHHOe Bpems OXWIAHWA), TO 018 3aAaHHOW
4acToTbl BpalleHns YCTaHaBMMBAIOTCA MpefesibHble 3HaYeHWs Ha
cydan cpabaTbiBaHWA KOHTPOMbHOrO anroputma. OTobpakaeTca
npepynpexgerne PC 2. Cobbitne WD2 MOXHO COPOCUTB C MOMOLLBIO
KomaHabl OUT_WD2@O0. Mpu 3ToM Takxke OyageT ocTaHoBNeHa
(YHKUMA KOHTPOJIBHOTO anropuT™Ma.

YcTaHoBKa BpemMeHn oxuaaHns Ha m (20—1500) cekyHA ¢ aybnu-
pOBaHMEM BpeMeHW OXMAAHWA. OTa KOMaHAa 3anyckaeT YHKLMIO
KOHTPOJIbHOrO anroputMa v 06s3aTeNlbHO AOKHA OTNPaBAATLCA B
npenenax 3aflaHHoOro BPeMeHW OXUAaHUA.




MNpuHapgnexHocTu: ka6enb PC 1.1 (o1 ycTpoiicTBa K MK
TpebyeTca ona coeamHeHna 9-KoHTakTHoOro pasbvema ¢ MK.

5
6 9
7 8 3
8 7 2
9 6 T
10 o 1
RxD 2 2 RxD
TxDi 3TxD
o
GND 5 gGND Pc
RTS 6 O O 6
7 .
cTss acre Fig. 10
90 o9
Ka6enb USB A - USB B
TpebyeTtcsa ons coegmHerna USB-nopta (L) ¢ MK.
. o
u]
USB B USB A
Fig. 11

CoeaunHuTenbHbIV Kabenb MVP 10.100

Tpebyetca ans coeguHerna VC 10 n RV 10 auto ¢ memOpaHHbIM BakyyMHbIM Hacocom IKA Vacstar digital (pexum pabotsl ¢

peryMpoBaHNEM YaCTOTbl BPALLEHNS).

x

I

Fig. 12

TexHU4yeckoe OﬁCJ'IY)KI/IBaHI/Ie N OYUCTKa

Mpnbop He TpebyeT TexobCNyXMBaHWUSA. BO3MOXHbI TOMbKO ecTe-
CTBEHHOE CTapeHwue AeTanen 1 X BbIXOL U3 CTPOA CO CTaTUCTUYECKN
33aKOHOMEPHOWN YacTOTON.

[Blagse O

[na ouncTkn nprbopa IKA 1cnonb3yite TONbKO paspeLleHHble KOM-
naHven IKA uncrawme cpeacrsa.

Nepen YMCTKOW N3BMeKnUTe CeTeBOW LUTe-
Kep V3 po3eTKu.

| 3arpAsHeHue Yucrawee cpeacrso

Kpacutenn /3onponaHon

CrpouTenibHble MaTepuanbl | Bopa ¢ MAB, nsonponaxon

Kocmetunyeckme cpencraa Bopa ¢ MAB, nsonponaHon

MpomdyKTbl NUTaHWA Bona c MAB

Tonnneo Bona c MAB

Mpoune maTepuasbl KoHcynbTaumio MOXHO

nony4yuTb B KoMmnaHuu IKA

. Mpu o4ncTke Nprbopa NoMb3yNTeCh 3aLLUUTHBIMU NepyaTKamu.

«  TlorpyxaTb 31eKTponpubopbl AfA OUNCTKM B YACTALLEe Cpef-
CTBO 3aMpeLLeHo.

«  Tlpu1 o4MCTKe He AoMycKaiTe NonafaHusa XnaKocT B npubop.

+  Tlpn NpUMeHeHUr CnocoboB YNCTKM 1 0be33apaxmnBaHus, OT-
JINYHBIX OT PEKOMEHYEMbIX, MPOKOHCYNBTUPYATECH C KOMMAHW-
en IKA.

3aKa3 3anyacTemt

Mpw 3aKa3e 3anyacten ykasbiBanTe ClefyoLmne JaHHble:

«  Tun npubopa;

©  CepuiHbIi Homep npubopa (ykasaH Ha TMNoBOW Tabaunyke);

+  HOMEp No3nuMy 1 0603HAYEHMe 3an4acTy, CM. PUCYHKM 1 Cl-
COK 3amnyacTen Ha cante www.ika.de.

PemoHT

I'Ip|/|60pb| NMPUHMMAKOTCA B PEMOHT TOJIbKO nocjieé O4YUCTKN "
yAaJsieHUA onacHbIX BeLlecTB.

[nsa 3T0ro 3anpocute opmynsp «CBMAETENbCTBO O Ge3onacHo-
cTtu» B KoMmnaHuy IKA vnn ckavanTe ero ¢ canta IKA www.ika.de
1 pacneyartante.

OTnpasnanTe NpMOOpP Ha PEMOHT B OPUTMHaNbHOW ynakoske. Cknaa-
CKOW YNaKoBKW Ans 0OpaTHOM OTMPaBKM HEAOCTaTOYHO. [ononHum-
TeSIbHO MCMOAb3YMTe MOAXOLAALLYIO TPAHCMOPTUPOBOYHYIO YMaKOBKY.
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CoobOLueHuna oo owmnmbKax

Bo3HuKkatoLme owmbKk 0TobpaxatoTca Ha aucree (B) C NOMOLLBIO COOTBETCTBYIOLLMX KOAOB, Hanpumep Error 4.
B 3TOM Cilyyae BbINOAHWTE ClieaytoLLmne AenNCcTBUA:

+  Boblkntounte Nnprbop C NOMOLLbIO BbIK/IOYaTeNs.
+  [lpumuTte Mepbl N0 YCTPAHEHWIO HEUCNPABHOCTL.
+  CHoBa BKkJto4UTe Npurbop.

Owmbka MpuunHa 0O6GocHoBaHue Cnoco6 ycTpaHeHusA
Error 3 Meperpes (overheat) Hacoc He pabotaet BbikntounTe Hacoc, oTcoeanHUTE ero OT CeTu U1
JanTe eMy OCTbITb.
Error 4 bnokuposka / neperpyska Hacoc He pabotaet BbIK/IIOUMTE HAaCOC, OTCOEANHUTE ero OT CETU.
nBuraTena [avite Hacocy OCTbITb.
(motor blocked/overload) [poBeTpUTE BakKyyMHYIO CUCTEMY 10 AOCTUXEHUSA
HOPMaJIbHOTO AaBfleHN .
Error 8 [atunk Xonna HencrnpaseH Hacoc He paboTaeT ObpaTnTech B CepBUCHYIO CITyXOy.
Error 9 CamopparHocTuka BLP / owmnbka | Hacoc He paboTtaet ObpaTunTech B CEPBUCHYIO CITYXOY.
acnn3y
MHavkauma | MembpaHa Hacoca HeucnpaBHa | MUHMManbHOe AaBfeHre U MOLLHOCTb | OBpaTuTech B CepBUCHYIO CITyxOy.
oTcyTCTBYeT OTKa4KW He JOCTUTratoTCA 3anpocnTe PeMOHTHbIN KOMIMEKT.
MHavkauma | MeMbBpaHHbIN knanaH HencnpaseH | MUHUManbHOE AaBfeHre U MOLLHOCTb | OBpaTutech B CePBUCHYIO CITyXOy.
oTcyTCcTBYeT OTKa4KM He JOCTUratoTCA 3anpocnTe PeMOHTHbIN KOMIMEKT.
VHoukauma | KuakocTb B Kamepax Hacoca MUHVManbHoe faBneHve v MOLLHOCTb | [laTe Hacocy nopaboTaTb BCyxylo (pexum
oTcyTCTBYeT OTKa4KM He JOCTUratoTCA XONI0CTOrO X0Aa).

Ecnv HeMCNpaBHOCTb He YCTPaHAEeTCA ONMCaHHBbIMU Mepamyt U 0TobpakaeTcs Apyroi KOof oLnOKY:
«  0bpaTuTech B CEPBUCHYIO CIYyKOY;
+  OTnpaBbTe NPUBOP NPOU3BOAWTENIO C KPAaTKMM OMMCaHWNEM HENCMPABHOCTY.

NMpuHapane>xHoCcTu
«  Perynatop Bakyyma IKAVC 10 *  PeMOHTHbIV KOMMIeKT
+  KnanaHbl-perynaropbl Bakyyma IKA VCV 1 n VCV 2 «  BakyymHbIf npegoxpaHuTeNbHbI KoHOeHcaTop napos VSE 1
«  Ob6patHbin knanaH IKAVC 10.300 «  CkndaHka Bynbda / koMnnekT BoAsAHbIX knanaHos VSW 1

+  BakyymHbin wnaHr IKAVH.SL.8

+  Kabenb PC 1.1 (RS 232) [pyrvie npvHagnexHocT cM. Ha cante www.ika.de.

JeTanu, KOHTaKTUpYyloLue C NPOAyKTOM

HanmeHoBaHue MaTtepuan |
CoefHMTENbHbBIR NaTpybOK Monudernncynbdug,
CoeauHUTENbHbBIR 3N1eMeHT MNonudernncynbdug
Pacnpenenutenb Monudernncynbdug,
lfonoska Nonudernncynbdug,

MeMmOpaHHbI knanaH MepdToprpoBaHHbIA Kayuyk

MembpaHa HuTpunbHbIR Kaydyk / TTOS

3axum NonudeHnncynbdug,




TexHuyeckue gaHHble

®

EpvHuLbI 3HauyeHue
usmepeHus
Mpon3BOANTENBHOCTb, MaKC. m3/h 1,32
Mpon3BOANTENBHOCTb, MaKC. I/min 22
KoHeyHoe paBneHune mbar 2
CTyneHb BcacbiBaHUA 4
UnnnHap 4
MprCoeaNHUTENbHBIN AYaMeTp Ha CTOPOHe BCaCbIBaHMWA mm 8
MpVCoeaNHUTENbHBIN AaMeTp Ha HanmoPHOWN CTOPOHe mm 8
fa306annacTHbIN BEHTUAb Het
MWH. BxogHOe faBneHve mbar 2
Makc. BxoOHOe faBneHmne mbar 1030
Pacno3HaBaHVe TOYKM KMNeHns Het
Bubnmnoteka pacteopwuTenei Het
[1ByXNO3WLMOHHOE perynvpoBaHue Oa
AHaI0roBOE peryampoBaHve Bakyyma NOCPeACcTBOM pery- Oa
NMPOBaHWA YacTOTbl BpaLLeHus
HacTpolika 4acToTbl BpaLleHus MOBOPOTHO-HAXMMHas KHOMKa
YacTtoTa BpalleHus, MuH. rpm 285
YacroTa BpalleHua, Makc. rpm 1200
Ouncnnen CBeToanoaHbIn
JaT4mk Bakyyma Het
KnanaH onsa BeHTuaaumm Het
KoHpgeHcaTtooTaenutens Het
KoHgeHcaTop napos Het
ConpukacaloLmnca ¢ NpoayKToM MaTtepuan MT®3, NnepdTOPUPOBAHHBIN KaydyK, NOANDERMICY b~
Pra, HATPUNBHBIA Kayyyk
Matepuvan kopmyca ANOMUHNEBOE INTbE C MOKPbLITEM
MNoaxofAlLee 41CTOe NOMeLLEeHVe Het
B3pbiBoO3aLLmTa Het
LnpuHa mm 150
my6vHa mm 370
BbicoTa mm 375
Bec kg 11,5
MuH. gonyctnmasa TeMnepaTypa OKpy>KatoLLen cpeab! °C 5
Makc. gonyctnmasa TeMnepaTypa OKpy>KatoLLen cpeabl °C 40
JonycTMasn oTHOCUTENbHAA BNaXXHOCTb % 80
Knacc 3awmtbl cornacHo DIN EN 60529 IP 20
VHTepdelic RS 232 Ha
USB-nopt Ha
AHaNoroBbIV BbIXOL, Het
HanpsxeHne \' 100—240
YacTota Hz 50/60
MoTpebnaemas MOLWHOCTb Nprbopa w 130
NoTpebnseman MOLHOCTb NpUbopa B pexmnmMe OXMAaHNS w 1,5
[ocToAHHOE HanpaXeHve VDC 24




EpnHnLbI n3me- 3HayeHune
peHus
Knacc 3awmtbl Il
Kateropusa nepeHanpsaxeHuna I
CreneHb 3arpAasHeHua 1
BbicoTa yCTaHOBKM NprbOopa Hag, yPOBHEM MOPSA, MaKC. m 2000
O6HOBNEHVE NPOLLMBKM Ha

CpedHue 3Ha4YeHus.
paBo Ha mexHUYeckue uaMeHeHUs CoXpaHsemcs!






Idioma original
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Estrutura do aparelho.........c.cccooceie
Declaracdo de conformidade
EXPlICACA0 A0S SIMDOIOS ...t
(G L0l 1T T TSSO PPUUPRRPUPPNt
INAICACOES AE SEGUIANGCA ...ttt ettt e ettt ettt
DSEIMDAIAT ...
USO @BGUATO ..
T O MNACOES . ... e e
1Y/ Le a1 = T <] PO OO O OO O PP PP P PR PUPPRN
ColoCACA0 €M TUNCIONAMENTO ..o e 96
Interfaces e saidas............cccccoeeeiienn 97
Manutencao e limpeza...
Mensagem de erro.........
AACESSOTIOS ... 99
Pecas em contato com o produto
DAAOS TECNICOS ... e 100

Declaramos, sob nossa exclusiva responsabilidade, que este produto corresponde as disposicdes constantes nas diretrizes 2014/35/CE,
2006/42/CE, 2014/30/CE e 2011/65/CE e esta de acordo com as seguintes normas e documentos normativos: EN 61010-1, EN 60529,
EN 61326-1 e EN ISO 12100.

Situacdo (extremamente) perigosa, na qual a ndo observancia da indicacdo de seguranca pode causar a
morte ou ferimentos graves.

Situacdo perigosa, na qual a ndo observancia da indicacdo de seguranca pode causar a morte ou ferimentos
graves.

Situacao perigosa, na qual a ndo observancia da indicacdo de seguranca pode causar ferimentos leves.

/\ CUIDADO

Aponta, p.ex. para acdes que podem causar danos materiais.

/I\ OBSERVACAO

Em conformidade com as Condi¢des de venda e fornecimento A prestacdo da garantia ndo se aplica a pecas de desgaste e ndo é
IKA, o prazo de garantia é de 24 meses. Em caso de prestagdo  vdlida para falhas que possam ser atribuidas ao manuseio incorre-
de garantia, entre em contato com o revendedor especializado.  to, cuidados e manutencao insuficientes, contrarios as instru¢des
Vocé também pode encaminhar o aparelho diretamente paranossa  constantes neste manual de instrugdes.

fabrica, acompanhado da nota de entrega e uma descricdo dos

motivos da reclamacéo. Os custos do frete correm por sua conta.
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Indicacoes de seguranca

ra a sua protecdo

/I\ OBSERVAGAO

Leia o manual de instrucdoes na
integra antes da colocacdo em

funcionamento e observe as
indicacoes de seguranca.

Guarde o manual de instru¢des em local acessivel para todos.
Certifique-se de que somente pessoal treinado trabalhe com
o aparelho.

Observe as indicagdes de seguranca, diretrizes, normas de
protecao no trabalho e de prevencao de acidentes.

O aparelho e todos os seus componentes ndo devem ser
usados em pessoas ou animais.

Use seu equipamento de protecao
individual, de acordo com a classe

m de perigo do meio a ser processado,

caso contrario ha perigo devido a
salpicos de liquidos e liberacao de
gases toxicos ou inflamaveis!

Nao exponha partes de corpos humanos ou animais ao
vacuo.

N&o trabalhe com o aparelho debaixo dagua ou de dia ou
em trabalhos subterraneos.

Estrutura do aparelho

A bomba de vacuo IKA Vacstar digital
nao é indicada para instalacao em
areas sujeitas a explosao.

Instale o aparelho de acordo com as instrucdes no capitulo
“Montagem” e conecte as linhas de alimentacdo e interfaces
conforme descrito.

Instale o aparelho sobre uma superficie estavel, plana e nao
inflamavel.

Nunca trabalhe com o aparelho defeituoso ou mal conectado.
Instale a bomba de vacuo num exaustor de laboratorio
adequado e operacional, ou instale um duto de exaustao de
gases de escape. Nesse caso, observe que o duto de exaustao
nao pode apresentar dobras! O comprimento maximo
admissivel do duto de exaustao € 2 m!

Evite o surgimento de misturas explosivas, eventualmente
conectar gas inerte para ventilacao e/ou diluicao.

Acessorios

A operacao segura somente esta garantida com acessorios
conforme estdo descritos no capitulo “Acessorios”.

Observe atentamente o manual de instrucdes dos aparelhos
acessorios (p. ex. evaporador rotativo, controlador de vacuo),
com os quais a bomba de vacuo IKA Vacstar digital € operada.
A pressao na entrada e saida de gas nao pode ultrapassar
1100 mbar, no maximo.

Elementos eldsticos podem ser comprimidos quando expostos
a0 Vvacuo.

Use apenas cabos flexiveis.

Observe suas medidas de emergéncia em caso de queda de
energia e certifique-se de que o aparelho seja operado em
condicdes sequras (veja o capitulo Colocagao em funcionamento,
Modo de operacao).

Trabalhar com o aparelho

A emissao de vapores de solvente
para a atmosfera pode ser evitada

através de um condensador de
emissoes conectado a jusante.

A bomba de vacuo nao é indicada
para a operacao com matérias
sujeitas a inflamacao espontanea,
matérias inflamaveis sem a alimen-
tacao de ar ou a matérias explosivas.

Ndo opere a bomba em estado
aberto. Operada em estado aberto,
a bomba representa um risco de
graves ferimentos por prensamento
da mao por pecas em movimento!

/\ Aviso

A inalacao e/ou contato com meios,
tais como liquidos, gases, névoas,

vapores ou pds toxicos ou materiais
biolégicos pode ser prejudiciais
para a saude do usuario. Certifique-
-se de que todas as conexodes
sejam estanques livres de vazamentos
ao trabalhar com esse tipo de
meios.

A bomba de vacuo IKA Vacstar digital somente deve ser
operada nas condi¢des descritas no capitulo “Dados técnicos”.
Evite a liberacdo dos materiais acima citados. Providencie as
medidas de protecao para o pessoal e 0 meio ambiente.
Observe eventuais interacdes ou possiveis reacoes quimicas
ou fisicas ao trabalhar com os meios com a pressao reduzida
e a temperatura aumentada.

Cargas eletrostaticas podem ocorrer entre o meio e o aparelho,
resultando em perigo direto.

Devido a taxa de fugas residuais do aparelho, é possivel ocorrer
a liberacao dos meios.

Antes da colocacao em funcionamento, verifique se todos os
componentes do aparelho estdo presentes e fixados.

N&o levante a bomba se a alca estiver solta e o parafuso de
trava da alca (E) estiver solto ou ausentel!

Ligue a bomba somente quando a mesma estiver na posicao
vertical.

Ligue as conexdes da mangueira (INLET-OUTLET) e as interfaces
de acordo com as inscricdes no aparelho e no manual de
instrucoes.

Certifique-se de que a temperatura do meio evacuado esteja
abaixo da temperatura de ignicdo do mesmo. A temperatura
do meio aumenta ainda mais devido ao processo de bombe-
amento (condensacao).

Observe, que vapores com solvente podem ser sugados pela
bombal!



Nao use a bomba para a geracao de pressao!

Observe a pressao admissivel do lado de succao e descarga,
veja o capitulo “Dados técnicos”.

A regulagem/reducao do fluxo de gas somente pode ocorrer
na linha de succao!

Instale valvulas solenoide ou valvulas de retencdo na linha de
succao, caso houver varios dispositivos de carga.

Em caso de utilizacdo de um condensador de emissoes,
certifique-se da livre circulacao do fluido refrigerantel!

Para a protecdo do aparelho

Certifique-se da compatibilidade das
A AVISO substancias utilizadas no aparelho

com os materiais das pecas do
aparelho que entram em contanto
com o produto, veja o capitulo
“Pecas em contato com o produto”.

A indicacao de tensao constante na

A CUIDADO | placa de identificacio deve estar de

acordo com a tensao de rede.

O isolamento do aparelho da rede de alimentacao elétrica
somente é garantido mediante retirada da tomada ou do
plugue do aparelho.

A tomada para o cabo de rede deve ser de facil acesso.
Coberturas e/ou pecas que podem ser removidas do aparelho
sem ferramentas auxiliares, devem ser recolocadas no aparelho
para garantir a operacdo segura, contanto que nenhuma
conexao seja feita nesse local. Desta forma, evita-se a
penetracao de corpos estranhos, liquidos, etc.

Fluidos alimentados involuntariamente podem ser eliminados
mediante aspiracdo de ar em marcha em vazio.

Evite golpes e impactos no aparelho.

O aparelho somente pode ser aberto por um profissional
especializado (pessoal autorizado).

O aparelho ndo pode ser modificado sem a autorizacdo da
IKA.

Para garantir a refrigeracdo adequada da bomba de vacuo
IKA Vacstar digital, as aberturas de ventilagao no aparelho
nao devem ser obstruidas.

Utilize apenas pecas de reposicao originais para a manutencao,
para garantir o estado operacional confidvel do aparelho.
Observar a formacdo de condensacado dentro e fora do
aparelho. Caso o aparelho seja proveniente de um ambiente
frio, deve ser aquecido primeiro.

Nunca instale a bomba de vacuo acima de um banho ter-
mostatico.

«  Certifique-se de que nenhum material solido ou liquido seja

introduzido na membrana da bomba de vacuo IKA Vacstar
digital através da linha de succao da bomba. Isto causa danos
a membrana bem como a outras pecas internas da bomba.
A vazao da bomba é reduzida e a pressao final ja nao é
alcancada. Podem ocorrer sedimentacdes no interior do
aparelho, que reduzem sua vida Util e causam vazamentos!

Desembalar

Desembalar

«  Desembale o aparelho cuidadosamente.
«  Em caso de danos, registre as ocorréncias imediatamente
(correio, transporte ferrovidrio, empresa transportadora).

Escopo de fornecimento

Bomba de vacuo de membrana IKA Vacstar digital

Silenciador

Cabo de rede para
laptop

e~

Cabo de conexdo
MVP 10.100

Cabo USBA-USBB

H————afE=]]

Manual de instrucoes

Cartao de garantia

Mangueira de vacuo 1 m

&
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Uso adequado

Utilizacao

/\ Aviso

O aparelho nao pode ser utilizado

para:

- Evacuacao de ambientes bioldgicos,

- Evacuacao de gases explosivos,
corrosivos ou semelhantes,

- Passagem/processamento de
liquidos!

O aparelho nao é adequado para:
- inflar objetos

- bombear liquidos

- areas sujeitas a explosao

- aplicacao debaixo d'agua

- aplicacao subterranea

A bomba de vacuo de membrana IKA Vacstar digital é usada para
geracao de vacuo em combinacao com outros aparelhos de
laboratorio.

Para uma regulagem definida de vacuo, é necessério instalar um
regulador de vacuo adicional IKA VC 10 ou IKA evaporador
rotativo RV 10 auto.

Operacao individual

A bomba de vacuo pode ser operado sem controlador.

A vazao pode ser regulada através da velocidade ajustavel.
De modo geral, aplica-se a premissa: quanto menor o volume a
ser evacuado, menor deve ser a velocidade ajustada. A pressao
final ndo é regulada.

Operacao com acessorios
Em conjunto com os acessorios recomendados pela IKA, a bomba

de vacuo IKA Vacstar digital € adequada para a evacuacdo regulada
para uma pressao final definida, por exemplo para operacao de
um evaporador rotativo IKA.

Além disso, é adequado para tarefas classicas de separacao, filtra-
gem ou secagem no laboratério.

Em conjunto com um controlador de vacuo apropriado (p.ex.
VC 10) ou com um evaporador rotativo (p.ex. RV 10 auto), a bomba
Vacstar digital também pode ser operada de forma automatizada.
Desta forma, é possivel, por exemplo, executar uma deteccao
automatica do ponto de ebulicao, curvas programadas de pressao-
-tempo ou programas da biblioteca de solventes.

Finalidade de utilizacao: Aparelho de mesa

Area de utilizacdo (somente em &reas internas)

O aparelho ¢ indicado para uso em areas residenciais e todas as
demais areas.

A seguranca do operador nao estara garantida:
+  seoaparelho for operado com acessorios que nao sejam for-
necidos ou recomendados pelo fabricante!

+ se o aparelho ou pecas do mesmo forem submetidos a
modificacdes por parte de terceiros!

+  se o0 aparelho for operado em desacordo com as indicagdes
de seguranca!

Informacoes

A emissao de vapores de solvente
m para a atmosfera pode ser evitada

através de um condensador de

emissdes conectado a jusante.

Trabalhos com misturas de gas
que contenha gases condensaveis
(p-ex. solventes), devem ser reali-
zados com cuidado especial. A
utilizacao de bombas de membrana
com tais gases causa a condensa¢ao
dos mesmos no fluxo de ar da
bomba. Com isso, a pressao gerada
dentro da camara de vacuo influi
na eficiéncia e na vida util das
membranas e das valvulas.

/\ CUIDADO

Ao entrar liquido ou condensado
nas camaras de vacuo, a pressao
de trabalho minima especificada ja
nao é alcancada.

Para proteger as valvulas e
membranas internas do liquido,
utilize um separador de conden-
sados instalado a montante, p.ex.
frasco tipo Woulff.

De modo geral, é recomendavel
operar a bomba em marcha vazia
no final de um processo (operacao
em vazio, aproximadamente 3 a
5 minutos), para eliminar eventuais
residuos na bomba.

/\ CUIDADO

Para tanto, ventile eventualmente
o recipiente.

Remova, para isso, a linha de succao
em operacao manual.

Observe as instrucoes de operacao
dos respectivos aparelhos.

/I\ OBSERVACAO

Bombas de vacuo de membrana sao bombas de deslocamento
positivo oscilantes. Através da expansao do volume na camara de
vacuo, as membranas geram um vacuo que ocasiona a succao do
ar para dentro da camara. Com a compressao subsequente, o ar
¢ pressionado para fora da camara de vacuo. A comutacao entre
a entrada e a saida é controlada através de valvulas de diafragma.
A unidade fisica para a pressao é 1 Pascal [Pa].

Informalmente, a unidade milibar [mbar] ainda € muito usada.

1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa
1 Pa = 10° bar
1 Pa =0,01 mbar



A tecnologia de vacuo estabelece diferencas entre as diversas
regioes.

Vacuo ultra-alto <10° Pa

Vacuo baixo: 10° até 10% Pa (1000 até 1 mbar)

Vécuo médio: 10% até 10" Pa (1 até 103 mbar)

Vacuo alto: 10" até 10° Pa (103 até 107 mbar)
(

< 107 mbar)

Os movimentos periddicos da membrana geram um vacuo na
entrada da bomba. Bombas de vacuo de membrana trabalham
com vacuo baixo até 10?Pa. Pressbes menores nao podem ser
realizadas com estas bombas.

Para a geracao de vacuo meédio, alto e ultra-alto é necessario
utilizar, por exemplo, bombas de vacuo vedadas a 6leo, bombas
de parafuso de Arquimedes, bombas de difusdo ou bombas tur-
bomoleculares. Nesses casos, bombas de vacuo de membrana
muitas vezes sao utilizadas como bombas preliminares.

A compressao e descompressao do ar produz um ruido. Quanto
menos ar é transportado, mais silencioso é o funcionamento da
bomba. Em consequéncia disso, o ruido operacional diminui na
medida da reducao da pressao em operagao normal.

A instalacdo de uma mangueira de descarga com silenciador
também serve para diminuir o ruido.

Em operacdo automatica e regulada por velocidade, a bomba
reduz sua velocidade ao alcancar o valor nominal. Com indice de
vazamento consequentemente menor do sistema geral, a velocidade
é até regulada para “zero”.

Na combinacdo com o controlador de vacuo VC 10 ou o evaporador
rotativo com controlador de vacuo RV 10 auto integrado, a bom-
ba pode ser utilizada tanto para a “Regulagem de dois pontos”
(controlada por valvula) ou “Regulagem de velocidade analdgica”
do vacuo.

Regulagem de dois pontos

Ao atingir o valor nominal, a linha de succdo é interrompida.
Devido a diferenca temporal minima do momento a partir da
deteccao do valor de pressao, da compensacao do valor tedrico
para ativacao de uma valvula de vacuo, bem como da capacidade
de succao do sistema gerador de vacuo, o valor fica ligeiramente
abaixo do valor nominal ajustado. Se a pressao no sistema aumenta
novamente em funcdo da taxa normal de vazamento, a valvula
abre a linha de succao.

llustracdo esquematica de uma regulagem de dois pontos de vacuo

Regulagem de velocidade analdgica

Neste tipo de regulagem, a velocidade da bomba e, com isso, sua
capacidade de sucgao, sao reduzidas conforme a pressao medida
se aproxima do valor nominal. Quando o valor nominal € alcancado,
a bomba funciona apenas em funcdo da taxa de vazamento do
sistema. Com isso, é possivel realizar uma operacao silenciosa,
regulagem precisa do vacuo e elevada vida util das pecas moveis
da bomba. Com este tipo de regulagem, é possivel realizar uma
deteccao automatica do ponto de ebulicao, ou seja, o sistema em
modo automatico procura e para no ponto de ebulicao da solucao.

llustracdo esquematica de uma regulagem de vacuo em funcdo da
velocidade

mbar mbar
S PN
- t b t
Montagem
= Observe a recomendacao geral, As conexdes sao executadas em forma de adaptadores de
AOBSERVA(;AO indicando que o recipiente (carga/ mangueira. Se for necessario, fixe as mangueiras com abracadeiras.

recipiente de vacuo/resfriador de
vidro) sempre deve ser conectado
com a linha de succdao em seu ponto
mais elevado. Desta forma, o risco
de penetracao de liquidos na
bomba de vacuo é reduzido.

Liquido nas camaras da bomba
compromete as propriedades da
bomba.

Ligue as conexdes da mangueira
(INLET-OUTLET) e as interfaces de
acordo com as inscricoes na bomba
e no manual de instrucoes.

Assente as mangueiras de forma a evitar que o condensado possa
fluir para dentro da bomba.

Certifique-se de que o ar possa entrar liviemente nas aberturas de
ventilacdo (H).

Instale um separador de condensados na linha de suc¢ao, antes do
bocal de sucgao da bomba (p.ex. frasco tipo Woulff), para protecao
contra a penetracao de liquidos.

Em caso de vapores de solventes aspirados, um condensador de
emissdes instalado a jusante (acessorio) ajuda a condensar 0s mesmos,
evitando a liberacdo para atmosfera.




Conexao das interfaces

Observe as respectivas conexoes
(veja Fig. 1).

/I\ OBSERVACAO

O: Conexao da mangueira d= 8 mm OUTLET

Ligue esta conexao através de uma mangueira de vacuo com o
condensador de emissdes, ou instale um silenciador na extremidade
da mangueira.

/I\ OBSERVACAO

Assente a extremidade da man-
gueira no exaustor de laboratério!

Observe a saida desimpedida do
lado da descarga!

Nao use um estrangulador do lado
da descarga e nao feche a saida!
Ligue a linha de gases de escape
nesta conexao.

K: Conexdo para controlador de vacuo VC 10 (Mini DIN)

A bomba de vacuo e o controlador de vacuo VC 10 ou evaporador
rotativo RV 10 auto podem ser ligados com o cabo de conexao
analdgico MVP 10.100, para obter uma regulagem precisa do
vacuo em funcdo da velocidade.

O controlador de vacuo detecta a bomba e muda para o modo de
regulagem do vacuo em funcdo da velocidade. A regulagem de
dois pontos esta desativada.

L: Interface USB

Ligue a bomba de vacuo IKA Vacstar digital através do cabo USB
A - USB B com um PC. Atualizacbes de software do aparelho,
eventualmente disponiveis, podem ser carregados através da
ferramenta de software FUT da IKA.

M: Interface RS 232

A bomba de vacuo IKA Vacstar digital pode ser ligada a um PC
atraves de um cabo de interface RS 232. Com o software de
aparelhos de laboratoriosoft®, a bomba pode ser operada com
outros aparelhos. Outras informagdes podem ser encontradas no
capitulo “Interfaces e saidas”.

N: Conexao para valvula de agua

Ligue a valvula de estrangulamento de dgua RV 10.5001 opcional
a bomba de vacuo de membrana. A entrada de agua para o
condensador de emissdes é controlada através da valvula de agua.
Avalvula é aberta, assim que a bomba é ligada.

I: Conexao para linha de succao d= 8 mm INLET

Ligue a linha de succao nesta conexao.

Ligue esta conexao através de uma mangueira de vacuo com o
recipiente (refrigerador do evaporador rotativo, reator de labora-
torio, etc.).

P: Conexdo para cabo de rede
Verifique se a especificacdo da tensdo na placa de caracteristicas

esta de acordo com a tensao de rede disponivel. Ligue o cabo de
rede na alimentacao de tensao.

Configuracao

Observe os manuais de instrugoes
dos aparelhos.

/I\ OBSERVACAO

Regulagem de dois pontos:
IKA Vacstar digital em operacdo individual

Geragao de vacuo sem controlador, através de simples succao,
sem possibilidade de regulagem do valor nominal de vacuo.
Alteracao da velocidade da bomba mediante regulagem manu-
al da velocidade no botao giratorio/de pressao (C) da bomba
de vacuo. Acionamento manual da valvula de vacuo ou valvula
esférica.

1 Recipiente (carga, p.ex.
evaporador rotacional,
reator)

2 Separador de vacuo (p.ex.
frasco tipo Woulff)

5 Valvula de vacuo/valvula
esférica

7 Condensador de emissoes

Uma regulagem aproximada do vacuo é possivel, por exemplo,
com as valvulas de regulagem de vacuo VCV 1 e VCV 2, mediante
adicao de ar externo.



IKA Vacstar digital com controlador de vacuo VC 10

Operacao com valvula de agua
opcional RV 10.5001 em combina-
¢ao com VC 2.4 nao é possivel.

Observe o manual de instrucdes do
controlador de vacuo VC 10!

/I\ OBSERVACAO

Ao alcancar o valor nominal, a linha de succdo é fechada através
da valvula de vacuo integrada no VC 10. A alteracao da velocidade

1 Recipiente (carga, p.ex. evapora-
dor rotacional, reator)
Separador de vacuo (p.ex. frasco
tipo Woulff)

Valvula de ventilacao

Sensor de pressao

Valvula de vacuo/valvula esférica
Desligamento da bomba VC 2.4
Condensador de emissdes

N

~Nou b~ w

da bomba mediante regulagem manual da velocidade é possivel.

Ao utilizar o desligamento da bomba VC 2.4 (item 6), disponivel
como opcional, a bomba é desligada ao alcancar o valor nominal
(modo de operagao B).

Esta configuracao do aparelho também é possivel sem o desligamento
da bomba BC 2.4. A bomba funciona continuamente. Para uma
boa regulagem, a bomba deve ser operada em velocidade baixa.

Regulagem da velocidade

IKA Vacstar digital com controlador de vacuo VC 10 ou evaporador
rotativo RV 10 auto

Observe o manual de instrucoes
dos aparelhos.

/I\ OBSERVACAO

Ajuste automatico do modo de operagao “Regulagem da velocidade”
assim que o cabo de conexao analdgico MVP 10.100 (item 8) liga a
bomba com o controlador de vacuo ou evaporador rotativo.

1 Recipiente (carga, p.ex. evapora-
dor rotacional, reator)

2 Separador de vacuo (p.ex. frasco
tipo Woulff)

7 Condensador de emissdes

8 Cabo de conexao analdgico MVP
10.100

Ao atingir o valor nominal, a velocidade da bomba a reduzida
automaticamente até o minimo “0 rpm”. Quando o valor nominal
é alcancado, a bomba aspira em funcdo da taxa de vazamento do
sistema.

Deteccdo automatica do ponto de ebulicdo é possivel.

24 VDC
115/230 vV
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Colocacao em operacao

Observe os manuais de instrucoes
dos aparelhos.

/\ OBSERVAGAO

Verifique se a tensao especificada na placa de caracteristicas esta
de acordo com a tensao de rede disponivel. Quando estas
condicdes forem cumpridas, o aparelho est4 pronto para operacao,
depois de ligar o conector na tomada de rede.

A tomada utilizada deve estar ligada
@ < % @ a terra (contato de protecao).

Caso contrdrio, uma operagao segura ndo pode ser garantida e o
aparelho pode ser danificado.

Observe as condi¢cbes ambientais especificadas nos “Dados
técnicos”.

Ligacao do aparelho

1. Ligue o aparelho no interruptor principal (D). Para poder
realizar uma verificacdo visual, todos os segmentos do display
sao exibidos.

0.8.8.8.

2. Exibicdo do numero de versao do software (p.ex. Vers 1.00).

1 10
L

3. Exibicdo do modo de operacao ajustado (A; B).
(A definicao de fabrica é o modo de operacao A)

H

O modo de operacao pode ser alterado ao ligar o aparelho.

Modo de operacéo A:

Neste modo de operagao, o valor nominal ajustado do aparelho
nao é armazenado ao final do procedimento em curso ou ao
desligar o aparelho.

Sem reinicio automatico apods interrupcao da alimentacao
elétrica.

Modo de operacao B:

Neste modo de operagao, o valor nominal ajustado do aparelho
é armazenado ao final do procedimento em curso ou ao
desligar o aparelho, o valor pode ser alterado.

O modo de operacao B é necessario especialmente em
combinacao com o desligamento da bomba VC 2.4.

Reinicio automatico apds interrupcdo da alimentagdo elétrica.

Alterar o modo de operacado:

1. Para alternar entre os dois modos de operacao, pressionar
simultaneamente o botdo giratério/de pressao (C) e o
interruptor principal (D) do aparelho.

H
b

Na operacao individual e/ou na operacao de dois pontos em
combinacao com o controlador de vacuo VC 10, a velocidade
nominal pode ser ajustada girando o botdo giratério/de pressao
(Q). Ao pressionar o botdo, a bomba é iniciada, pressionando no-
vamente, a bomba é parada. A operac¢ao de regulacao (aparelho
em funcionamento) é mostrada através de um ponto intermitente
no display (B).

Ligacao do aparelho com varias interfaces

Se a bomba for operada através do cabo de conexdo analdgico
MVP 10.100 com o controlador de vacuo VC 10 ou evaporador
rotativo RV 10 auto, o display (B) exibe “VC 10".

Se o controlador de vacuo estiver conectado a um PC, o display
(B) exibe “PC".

P L

Desligar o aparelho
Desligue o aparelho no interruptor principal (D).

Retire o conector da tomada para
@ -> % isolar o aparelho da rede!




®

Interfaces e Saidas

Para isso, observe os pré-requisitos
do sistema, assim como ao manual
de instrucoes e a ajuda do software.

/I\ OBSERVACAO

O aparelho pode ser operado no modo “Remoto” através de RS
232 ouinterface USB com o software de laboratorio labworldsoft®.
A interface RS 232 (M) na parte traseira do aparelho, equipada
com uma tomada SUB-D de 9 polos, pode ser conectada a um
computador. Os pinos sao ocupados com sinais seriais.

Interface USB

O Universal Serial Bus (USB) é um sistema Bus em série para ligar
0 aparelho ao computador. Aparelhos equipados com USB podem
ser interligados durante o funcionamento em curso (hot-plugging),
permitindo que os aparelhos conectados e suas propriedades
sejam reconhecidas automaticamente.

A interface USB, em conjunto com o labworldsoft®, destina-se a
operacao “remota” e a atualizagdo do firmware, com auxilio da
ferramenta “Firmware Update Tools”.

Instalacao

Antes de conectar o aparelho com o PC através do cabo de dados
USB, é preciso instalar o driver USB.

O driver USB pode ser baixado da pagina da web:

Interface serial RS 232 (V 24)

Configuracéo:

A funcdo dos cabos de interface entre o aparelho e o sis-
tema de automacao é uma selecao dos sinais especificados
na norma EIA RS 232, em conformidade com a norma DIN
66020 Parte 1.

Para as propriedades elétricas dos cabos de interface e a
atribuicao dos estados de sinais, aplica-se a norma RS 232,
em conformidade com a norma DIN 66259 Parte 1.
Processo de transferéncia: Transferéncia assincrona de
caracteres em operacao Start-Stop.

Tipo de transferéncia: Duplex pleno.

Formato de caracteres: Representacao de caracteres conforme
formato de dados na norma DIN 66022 para operacdo
Start-Stop. 1 bit de inicio; 7 bits de caracteres; 1 bit de paridade
(par = even); 1 bit de parada.

Velocidade de transferéncia: 9600 Bit/s.

Controle de fluxo de dados: nenhum

Procedimento de acesso: A transferéncia de dados do
aparelho para o computador somente é realizada por
solicitagdo do computador.

Sintaxe de comando e formato

Para o registro de comando aplica-se o seguinte:

Normalmente, os comandos sao enviados do computador
(master) para o aparelho (escravo).

O aparelho envia exclusivamente por solicitacdo do
computador. Nem mesmo mensagens de erro podem ser
enviadas espontaneamente do aparelho para o computador
(sistema de automacao).

Os comandos sao transmitidos em letras maiusculas.
Comandos e parametros, bem como parametros sucessivos
sao separados por um espago, no minimo (codigo: hex 0x20).
Cada comando individual (incl. parametros e dados) e cada
resposta sao terminados com CRLF (cédigo hex 0x20 hex
0x0d hex 0x0A) e tém um comprimento maximo de 50
caracteres.

O separador decimal em um nimero de ponto flutuante é o
ponto (cédigo: hex 0x2E).

As explicagdes acima correspondem, tanto quanto possivel, as
recomendacdes do Grupo de Trabalho NAMUR (Recomendagdes
NAMUR para execucao de conexdes elétricas para a transmissao
analdgica e digital de sinais para aparelhos individuais MSR de
laboratorio. Rev.1.1).

Os comandos NAMUR e os comandos adicionais especificos IKA
servem apenas como comandos Low Level (nivel baixo) para a
comunicagao entre o aparelho e o PC. Com auxilio de um terminal
e/ou um programa de comunicagao apropriado, é possivel transmitir
estes comandos diretamente ao aparelho.

Comandos NAMUR Funcao

IN_NAME Ler o nome do aparelho

IN_PV_4 Ler valor da velocidade atual

IN_SP 4 Ler valor da velocidade nominal

OUT_SP_4 Ajustar valor da velocidade nominal

START_4 Iniciar evacuacao

STOP_4 Parar evacuacao

RESET Alterar para operacao normal

OUT_NAME Ajustar o nome do aparelho

OUT_SP_42@n Definicao da rotagao de seguranca
WD com eco do valor definido

OUT_WD1@m Modo Watchdog 1

OouT_WD2@m Modo Watchdog 2

Funcdo “Watchdog”, monitoramento do fluxo serial de
dados

Se, depois de ativar esta funcao (veja comandos Namur), nao
ocorrer nenhuma nova transmissao do comando para o PC dentro
do tempo de monitoramento (“Watchdog”) definido, a funcao
evacuacao é desligada de acordo com o modo “Watchdog”
ajustado, ou entdo € realizada a regulagem para os valores nominais
anteriormente definidos. A interrupcdo da transmissdo pode ser
causada, p. ex., por falha do sistema operacional, queda de energia
no PC ou interrupgao do cabo de conexao para o aparelho.

Modo “Watchdog” 1

Se ocorrer o evento WD1, a fun¢do de evacuacdo é desligada e ER
2 é exibido. Definicao do tempo de Watchdog para m (20...1500)
segundos, com eco do tempo de Watchdog. Este comando inicia
a funcdo Watchdog e deve ser enviado sempre dentro do tempo
de Watchdog definido.

Modo “Watchdog” 2

Se ocorrer uma interrupcao da comunicacao de dados (mais
demorada que o tempo de Watchdog ajustado), o valor nominal
da velocidade ¢ definido para a velocidade nominal de seguranca
WD. O aviso PC 2 é exibido. O evento WD2 pode ser restaurado
com OUT_WD2@0 - com isso, a funcdo Watchdog também é
parada.

Definicdo do tempo de Watchdog para m (20...1500) segundos,
com eco do tempo de Watchdog. Este comando inicia a funcao
Watchdog e deve ser enviado sempre dentro do tempo de
Watchdog definido.



Acessorios: Cabo de computador 1.1 (Device to PC
Necessario para ligagao do conector de 9 polos com um PC.

5
6 9
7 8 3
8 7 >
9 6 !
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RxD 2 2 RxD
TxDi 3TxD
o
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7 .
cTs 8 aars Fig. 10
90 o 9
Cabo USB A - USB B
Necessario para ligacdo da interface USB com um PC.
]
USB B USB A
Fig. 11

Cabo de conexao MVP 10.100

Necessario para a ligacao de VC 10 e RV 10 auto com a bomba de vacuo de membrana IKA Vacstar digital (modo de velocidade).

Fig. 12

Manutencao e limpeza

O aparelho é isento de manutencdo. Ele apenas estd sujeito ao
envelhecimento natural dos componentes e a respectiva taxa
estatistica de falhas.

[BlageeNO)

Limpe o aparelho IKA somente com os seguintes agentes de
limpeza aprovados pela IKA:

Retire o conector da tomada antes da
limpeza.

Contaminacao Produto de limpeza

Corantes Isopropanol

Materiais de construgao Agua tensoativa, isopropanol

Cosméticos Agua tensoativa, isopropanol

Produtos alimenticios Agua tensoativa

Materiais combustiveis Agua tensoativa

Substancias nao
especificadas

Favor consultar junto a IKA

«  Paraalimpeza do aparelho, use luvas de protecao.
«  Aparelhos elétricos ndo devem ser submersos em produtos
de limpeza.

+  Durante a limpeza, nenhuma umidade deve penetrar no aparelho.
«  Se forem usados métodos de limpeza ou descontaminagao
diferentes dos recomendados, consulte a IKA.

Encomenda de pecas de reposicao

Em caso de encomendas de pegas de reposicao, informe o seguinte:
Tipo de aparelho
Numero de fabricacdo do aparelho, veja a placa de caracte-
risticas

+ Numero de item e designacao da peca, veja a ilustracao e
lista de pecas de reposicdo na pagina www.ika.de

Reparo
Solicitamos encaminhar para reparo somente aparelhos
que estejam limpos e livres de substancias toxicas.

Para essa finalidade, solicite o formulario “Declaracao de desim-
pedimento” junto a IKA, ou utilize o formulario disponivel para
impressao na pagina da IKA www.ika.de

Em caso de conserto, encaminhe o aparelho dentro de sua
embalagem original. Embalagens de armazenagem ndo sao
suficientes para o envio de retorno. Utilize adicionalmente uma
embalagem para transporte adequada.
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Mensagens de erro

Se ocorrer um erro, 0 mesmo € indicado através de um codigo de erro no display (B), p.ex. Error 4.
Nesse caso, proceda da seguinte maneira:

- Desligar o aparelho no interruptor do aparelho,

- Tomar as medidas corretivas,

«  Ligar o aparelho novamente.

Erro Causa Explicacao Providéncia
Error 3 Sobreaquecimento (overheat) A bomba nao funciona Desligar a bomba, separar da rede elétrica,
deixar arrefecer.
Error 4 Motor bloqueado/sobrecarga A bomba ndo funciona Desligar a bomba, separar da rede elétrica
(motor blocked/overload) Deixar a bomba arrefecer.
Ventilar o sistema de vacuo para pressao normal.
Error 8 Sensor Hall com defeito A bomba nao funciona Assisténcia técnica
Error 9 Autotestes BLP/Erro de EEPROM | A bomba nao funciona Assisténcia técnica
Sem display Membrana da bomba com Pressao e capacidade de sucgao | Assisténcia técnica
defeito minimas nao sao alcancadas Solicitara kit de manutencao
Sem display Valvula da membrana com Pressao e capacidade de succao | Assisténcia técnica
defeito minimas nao sao alcancadas Solicitara kit de manutencao
Sem display Liquido nas camaras da bomba | Pressao e capacidade de succao | Deixar a bomba funcionar a seco (marcha em
minimas nao sao alcancadas vazio)

Caso nao for possivel eliminar a falha através das medidas descritas ou se for exibido outro cédigo de erro:
«  Entre em contato com o departamento de assisténcia técnica,
«  Encaminhe o aparelho, acompanhado de breve descricdo da falha.

Acessorios
«  Controlador de vacuo IKAVC 10 «  Kit de manutencao
«  Valvula de requlagem de vacuo IKA VCV 1 e VCV 2 +  Condensador de emissdes de seguranga para vacuo VSE 1
+  Valvula de retencao IKAVC 10.300 +  Frasco tipo Woulffivalvula de agua Conjunto VSW1
+ Mangueira de vacuo IKAVH.SI.8
«  Cabo de computador 1.1 (RS 232) Para outros acessorios, consulte www.ika.de

Pecas em contato com o produto

Denominacao Material |
Bocal de conexao PPS
Peca de uniao PPS
Distribuidor PPS
Ponteira PPS
Valvula de membrana FFPM

Membrana NBR/PTFE

Abracadeira PPS
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Dados técnicos

Unidade Valor
Vazdo max. m3/h 1,32
Vazao max. I/min 22
Pressao final mbar 2
Estagios de succao 4
Cilindros 4
Diametro de conexdo lado de succdo mm 8
Diametro de conexao lado de descarga mm 8
Valvula de lastro de gas nao
Pressao de entrada min. mbar 2
Pressao de entrada max. mbar 1030
Detecgao do ponto de ebulicdo nao
Biblioteca de solventes nao
Regulagem de dois pontos sim
Regulagem de vacuo de velocidade analdgica sim
Opcao de ajuste velocidade Botao giratorio/de pressao
Velocidade min. rpm 285
Velocidade max. rpm 1200
Visualizacao LED
Sensor de vacuo nao
Valvula de ventilacdo nao
Separador de condensado nao
Condensador de emissoes nao
Material em contato com o produto PTFE, FFPM, PPS, NBR
Material da carcaca Aluminio fundido, revestido
Sala limpa adequada nao
Protecao contra explosao nao
Largura mm 150
Profundidade mm 370
Altura mm 375
Peso kg 11,5
Temperatura ambiente admissivel min. °C 5
Temperatura ambiente admissivel max. °C 40
Umidade relativa admissivel % 80
Protecdo cfe. DIN EN 60529 IP 20
Interface RS 232 sim
Interface USB sim
Saida analogica nao
Tensao \' 100-240
Frequéncia Hz 50/60
Consumo de poténcia do aparelho w 130
Consumo de poténcia do aparelho em standby W 1,5
Corrente continua VDC 24




Unidade Valor
Classe de protecao I
Categoria de sobretensao I
Grau de contaminacao 1
Utilizacdo acima do nivel do mar max. m 2000
Atualizacdo firmware sim

Valores ponderados.
Reservado o direito de alteracbes técnicas!
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Niniejszym deklarujemy na wiasna, wytaczna odpowiedzialnos¢, ze ten produkt spetnia wymogi dyrektyw 2014/35/EU, 2006/42/WE,
2014/30/EU i 2011/65/EU i jest zgodny z nastepujacymi normami oraz dokumentami normatywnymi: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1

i EN ISO 12100.

N[  goprowadzic do émierci lub powaznych urazow.

do Smierci lub powaznych urazow.

/I OSTROZNIE| do lekkich urazdw.

. Wskazuje np. czynnosci, ktére moga prowadzi¢ do powstania szkdd materialnych.
/I\ WSKAZOWKA

(Skrajnie) niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrzeganie wskazowki bezpieczenstwa moze

Niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrzeganie wskazowki bezpieczenstwa moze doprowadzi¢

Niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktdrej nieprzestrzeganie wskazdwki bezpieczenstwa moze doprowadzi¢

Zgodnie z warunkami sprzedazy i dostaw IKA okres gwarancji  Gwarancja nie obejmuje czesci zuzywajacych sie ani btedow,
wynosi 24 miesigce. W przypadku gwarancyjnym nalezy zwréci¢  ktére wynikaja z nieprawidtowego uzytkowania oraz niedostatecznej
sie do dostawcy. Urzadzenie mozna tez przesta¢ bezposrednio do  pielegnadji i konserwacji, niezgodnej ze wskazdwkami w instrukgji

naszego zakfadu, dotaczajac fakture otrzymang podczas dostawy  eksploatacji.
i podajgc powody reklamacji. Koszty transportu w takim przypadku
pokrywa uzytkownik.
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Zasady bezpieczenstwa

Dla Twojej ochrony

Przeczytac catg instrukcje eksploatacji
przed uruchomieniem; przestrzegac
wskazowek bezpieczenstwa.

/I\ WSKAZOWKA

Instrukcje eksploatacji nalezy przechowywac tak, aby byta
ogolnodostepna.

Pamieta¢ o tym, ze praca przy urzadzeniu dozwolona jest
wylacznie dla przeszkolonego personelu.

Przestrzega¢ wskazowek bezpieczenstwa, dyrektyw, BHP
i przepiséw o zapobieganiu wypadkom przy pracy.
Urzadzenia ani zadnej jego czesci nie wolno uzywac u ludzi
lub zwierzat.

) Stosowac srodki ochrony indywi-

dualnej, odpowiednie do klasy
zagrozenia przypisanej uzywanemu

medium. W przeciwnym razie istnieje

niebezpieczenstwo rozpryskujacych

cieczy, uwalniania toksycznych lub

tatwopalnych gazow!
Nie wystawiac czesci ciata cztowieka lub zwierzat na dziatanie
prézni.
Nie wykorzystywac urzadzenia pod woda lub pod ziemia.

Konstrukcja urzadzenia

) Pompa prézniowa IKA Vacstar digital
WU2:174 2@ 0] nie jest przeznaczona do ustawiania

w obszarach zagrozonych wybuchem.

Ustawi¢ urzadzenie zgodnie z rozdziatem ,Ustawianie”
i podiaczy¢ przewody podtaczeniowe i ztacza zgodnie z opisem.
Urzadzenie ustawi¢ na stabilnej, réwnej i niepalnej po-
wierzchni.

Nigdy nie uzywac urzadzenia niepoprawnie podfgczonego
lub uszkodzonego.

Pompe prézniowa ustawi¢ w odpowiednich i sprawnych
systemach odciggowych lub rozmiesci¢ tam przewod
spalinowy. Zwroci¢ przy tym uwage, aby przewdd spalinowy
nie zostat zagiety! Maksymalnie dopuszczalna dtugo$¢ przewodu
spalinowego wynosi 2 m!

Zapobiec powstawaniu mieszanin wybuchowych. W razie
potrzeby dodac gaz obojetny w celu wentylacji i/lub rozcien-
czenia.

Wyposazenie

Bezpieczna praca jest zagwarantowana tylko przy uzyciu
akcesoriow opisanych w rozdziale , Wyposazenie”.

Stosowac sie starannie do instrukgji obstugi urzadzen dodat-
kowych (np. wyparki rotacyjnej, regulatora prézniowego),
z ktorymi jest eksploatowana pompa prézniowa IKA Vacstar
digital.

Cisnienie gazu na wlocie i wylocie moze wynosi¢ maksymalnie
1100 mbar.

Elastyczne elementy moga ulec skompresowaniu w prozni.
Uzywac tylko elastycznych przewoddw rurowych.

Stosowac sie do obowiazujacych srodkdw awaryjnych w razie
awarii zasilania i zapewni¢, aby urzadzenie zostato doprowa-
dzone do bezpiecznego stanu (patrz rozdziat Uruchomienie,
Tryb pracy).

Praca z urzgdzeniem

NIEBEZPIECZENSTWO

Uchodzeniu opardow rozpuszczalnika
do atmosfery mozna zapobiec
przez podiaczenie kondensatora
emisji.

Pompa prézniowa nie jest prze-
znaczona do eksploatacji z sub-
stancjami  samozapalnymi lub
substancjami tatwopalnymi bez
doptywu powietrza badz materiatami
wybuchowymi.

Nie eksploatowa¢ pompy w stanie
otwartym. W przeciwnym razie
istnieje niebezpieczenstwo po-
waznych obrazen na skutek wcia-
gniecia reki miedzy poruszajace sie
czesci!

Wdychanie lub kontakt z mediami,
takimi jak toksyczne ciecze, gazy,
rozpylona mgta, opary, pyly lub
materiaty biologiczne moga by¢
niebezpieczne dla zdrowia uzyt-
kownika. Upewni¢ sie, ze wszyst-
kie przylacza sa szczelne i nie wy-
kazuja wyciekow podczas pracy
z takimi mediami.

/\\ OSTRZEZENIE

Pompe prézniowa IKA Vacstar digital mozna eksploatowac
tylko w warunkach opisanych w rozdziale ,,Dane techniczne”.
Zapobiec uwalnianiu sie wymienionych wyzej substancji.
Podjac srodki ochronne na rzecz ochrony pracownikéw
i srodowiska.

Uwzgledni¢ ewentualne interakcje lub mozliwe reakcje
chemiczne lub fizyczne podczas prac z mediami pod zmniej-
szonym cisnieniem i w podwyzszonej temperaturze.

Miedzy medium i urzadzeniem moga przebiegac procesy
elektrostatyczne i doprowadzi¢ do bezposredniego zagrozenia.
Ze wzgledu na pozostatg szybkos¢ wycieku urzadzenia moze
dojs¢ do uwalniania sie medium.

Przed uruchomienie sprawdzi¢, czy w urzgdzeniu sg wszystkie
elementy obudowy i czy s one zamocowane.

Nie podnosi¢ pompy, gdy uchwyt jest poluzowany, a sruba
zabezpieczajaca uchwyt (E) jest luzna lub gdy jej brakuje!
Wiaczy¢ pompe tylko woéwczas, gdy pompa jest w pozydji
pionowe;.

Podfaczy¢ przytacza wezy (INLET/OUTLET) i ztacza zgodnie
z opisem na urzadzeniu oraz w instrukgji eksploatacji.
Upewnic sie, ze temperatura uchodzacego medium jest niz-
sza od jego temperatury zaptonu. Przez proces zachodzacy
w pompie (zageszczanie) dodatkowo wzrasta temperatura
medium.

Nalezy uwzgledni¢, ze zawierajagce rozpuszczalniki opary
mogg zostac zassane przez pompe!



Nie uzywac pompy w celu wytworzenia cisnienia!

Zachowac dopuszczang wartos¢ cisnienia po stronie wejsciowe]
i wyjsciowej, patrz rozdziat ,,Dane techniczne”.
Regulacja/dfawienie strumienia gazu jest dopuszczalna tylko
w przewodzie po stronie ssawnej!

Zastosowac zawory elektromagnetyczne lub przeciwzwrotne
w przewodzie ssawnym, jezeli jest kilka urzadzen obciazajacych.
Przy stosowaniu kondensatora emisji zwrdci¢ uwage na swo-
bodny przeptyw chtodziwal

celu ochrony urzqdzenia

. Sprawdzi¢ zgodnos¢ substancji
/\\ OSTRZEZENIE | stosowanych ~ z urzadzeniem

z materiatami, z ktorych wykonane
sg czesci urzadzenia stykajace sie
z produktem, patrz rozdziat ,Czesci
stykajace sie z produktem”.

Dane napiecia podane na tabliczce

AOSTROZNIE znamionowej musza byé¢ zgodne

Z napieciem sieciowym.

Urzadzenie mozna odtaczy¢ od sieci elektrycznej tylko po-
przez wyjecie wtyczki z gniazda lub wtyku z urzgdzenia.
Gniazdo przewodu zasilajgcego musi by¢ tatwo dostepne.
Pokrywy badZ czedci, ktore mozna zdjac bez koniecznosci
stosowania dodatkowych przyrzaddéw pomocniczych, nalezy,
w celu zapewnienia bezpiecznej pracy, ponownie zatozy¢,
jesli nie jest przewidziane inne przytacze w tym miejscu.
Zapobiegnie to przedostawaniu sie ciat obcych, cieczy itp.
Niepozadane ciecze, ktére sie przedostaty, mozna usunac
w trybie jatowym przez zassanie powietrza.

Unikac uderzen w urzadzenie.

Urzadzenie moze otwierac tylko wykwalifikowany (autoryzowany)
personel.

Modyfikacja urzadzenia bez pozwolenia firmy IKA jest
niedozwolone.

Aby zapewni¢ wystarczajace chtodzenie pompy prézniowe;
IKA Vacstar digital, nie wolno zakrywa¢ szczelin wentylacyjnych
w urzadzeniu.

Do konserwacji uzywac tylko oryginalnych czesci zamiennych,
aby zapewnic niezawodng prace urzadzenia.

«  Zwrdci¢ uwage na skraplanie sie wody wewnatrz i na

zewnatrz urzadzenia. Urzadzenie pozostawi¢ do ogrzania,
jesli zostato przyniesione z otoczenia, w ktorym panuja niskie
temperatury.

Nie wolno nigdy mocowac¢ pompy prézniowej nad faznig do
ogrzewania.

Zwroci¢ uwage, aby w wyniku zasysania przez przewod
ssawny pompy do membrany pompy prozniowej IKA
Vacstar digital nie dostaty sie ciata obce i/lub ciecze. Powoduje
to bowiem uszkodzenie membrany oraz innych czesci we-
wnetrznych pompy. Zmniejsza sie wydajnos¢ pompy, a takze
nie zostaje osiggniete cisnienie koncowe. Wewnatrz moga
powstawac osady skracajace zywotno$¢ oraz powodujace
powstawanie przeciekdw!

Rozpakowanie

Rozpakowanie

«  Ostroznie wypakowac urzadzenie.

- W razie stwierdzenia uszkodzen nalezy natychmiast
zarejestrowac stan faktyczny (poczta, kolej lub spedycja).

Zakres dostawy

Membranowa pompa prozniowa IKA Vacstar digital Ttumik

Kabel sieciowy laptopa %

Kabel potaczeniowy ‘ ‘
MVP 10.100 = i -

Instrukcja eksploatadji

USB A — kabel USB B E=IH1 ( @@ Karta gwarancyjna

Waz prozniowy T m ;
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Uzycie zgodne z przeznaczeniem

Przeznaczenie

Urzadzenia nie wolno uzywac do:

- wytwarzania prozni w biotopie
biologicznym,

- wytwarzania prozni w skupiskach
gazow wybuchowych, korozyjnych
itp.

- przepuszczania/zastosowania cieczy!

/I\ OSTRZEZENIE

Urzadzenie nie jest przystosowane do:

- nadmuchiwania przedmiotow

- pompowania cieczy

- stosowania w obszarach zagro-
zonych wybuchem

- stosowania pod woda

- stosowania pod ziemia

Laboratoryjna membranowa pompa prozniowa IKA Vacstar digital
jest przeznaczona do wytwarzania prézni w potaczeniu z innymi
urzadzeniami laboratoryjnymi.

Do okreslonej regulacji prozni wymagany jest dodatkowy regulator
prozniowy IKA VC 10 lub wyparka rotacyjna IKA RV 10 auto.

Tryb pojedynczy

Pompe prézniowa mozna eksploatowac bez regulatora.
Wydajnos¢ pompy mozna ustawi¢ poprzez regulacje predkosci
obrotowej. Obowigzuje zasada, ze im mniejsza oprozniana pojem-
nos¢, tym mniejsza powinna by¢ ustawiona predkos¢ obrotowa.
Cisnienie koncowe nie jest regulowane.

Praca z wyposazeniem

W potaczeniu z wyposazeniem zalecanym przez firme IKA pompa
prézniowa IKA Vacstar digital jest przeznaczona do regulowanego
wytwarzania prozni do okreslonego cisnienia koncowego, np.
w celu eksploatacji wyparki obrotowej IKA.

Ponadto — do klasycznych zadan laboratoryjnych zwiazanych
z oddzielaniem lub filtrowaniem badz suszeniem.

Z odpowiednim regulatorem prozniowym (np. VC 10) lub wypar-
kg obrotowa (np. RV 10 auto) pompe prozniowa Vacstar digital
mozna zautomatyzowac, umozliwiajac na przyktad automatyczne
rozpoznawanie temperatury wrzenia, uruchamianie zaprogramo-
wanych krzywych cisnienia i czasu lub programow z biblioteki
rozpuszczalnikow.

Przeznaczenie: Urzadzenie nablatowe

Obszary zastosowania (tylko w pomieszczeniach)

Urzadzenie mozna stosowac w obszarze mieszkalnym oraz
wszystkich innych obszarach.

Bezpieczenstwo uzytkownika nie jest zapewnione:
«  jezeli urzadzenie stosowane jest z wyposazeniem niedostar-
czonym lub niezalecanym przez producenta!

«  jezeli osoby trzecie dokonaja zmian w obrebie urzadzenia lub
elementow urzadzenia,

«  jezeli urzadzenie jest uzytkowane niezgodnie ze wskazdwkami
bezpieczenstwal

Wazne informacje

) Uchodzeniu oparéw rozpuszczalni-
ka do atmosfery mozna zapobiec
przez podtaczenie kondensatora

emisji.

Nalezy zachowa¢ szczeg6lna ostroz-
nos¢ podczas pracy z mieszaninami
gazow zawierajacymi gazy ulegaja-
ce kondensacji (np. rozpuszczalniki).
Zastosowanie pomp membrano-
wych z takimi gazami prowadzi do
ich kondensacji w strumieniu powie-
trza pompy. W wyniku tego w ko-
morze prézniowej wytwarza sie ci-
Snienie, ktore z kolei ma wplyw na
wydajnos¢ oraz zywotnos¢ mem-
bran i zaworow.

/\\ OSTROZNIE

Jezeli ciecz lub kondensat dostana
sie do komor prézniowych, podane
minimalne cisnienie robocze nie
zostanie juz osiagniete.

W celu ochrony zaworéw we-
wnetrznych oraz membran przed
cieczami nalezy zastosowac se-
parator kondensatu umieszczony
przed nimi, np.: butle Woulffa.

Zasadniczo zaleca sie eksploato-
wanie pompy na koncu procesu
w trybie jalowym (tryb jatlowy, ok.
3 do maks. 5 minut) w celu wy-
pchniecia ewentualnych pozosta-
tosci w pompie.

/\\ OSTROZNIE

W tym celu w razie potrzeby napo-
wietrzy¢ odbiornik.

W trybie recznym usunac¢ przewod
ssawny.

Stosowac sie do instrukgji eksploatacji
odpowiednich urzadzen.

/I\ WSKAZOWKA

Membranowe pompy prozniowe to oscylacyjne pompy wyporowe.
Membrana pod wptywem powiekszania objetosci komory proz-
niowej wytwarza podcisnienie, ktore powoduje, ze powietrze
zostaje zassane do komory. W wyniku pdZniejszego sprezania po-
wietrze zostaje wypchniete z komory prézniowej. Przetaczaniem
z wejscia na wyjscie i odwrotnie sterujg zawory membranowe.
Jednostka fizyczna cisnienia jest 1 paskal [Pal.

Potocznie czesto uzywana jednostkg jest jeszcze milibar [mbar].

1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa
1 Pa = 10° bar
1 Pa =0,01 mbar



W technice prézniowej rozréznia sig rozne zakresy.

Proznia niska: 10°do 10*Pa (1000 do 1 mbar)
Proznia $rednia: 102do 10"Pa ( 1do 103 mbar)
Proznia wysoka: 10"do 10°Pa (102 do 107 mbar)
Proznia ultrawysoka: <10 Pa (< 107 mbar)

Okresowe ruchy membrany wytwarzajg proznie na wejsciu pompy.
Membranowe pompy prozniowe pracuja w warunkach prézni
wysokiej do 10% Pa. Mniejszych cisnien nie mozna wytworzy¢ za
pomoca tych pomp.

W celu wytworzenia prozni sredniej, wysokiej lub ultrawysokiej
nalezy zastosowac na przykfad uszczelniane olejem pompy
prézniowe, pompy srubowe, pompy dyfuzyjne lub pompy
turbomolekularne. Membranowe pompy prozniowe s3 tutaj
czesto stosowane jako pompy wstepne.

Sprezanie i rozprezanie powietrza generuje odgtosy. Pompa pracuje
tym ciszej, im mniej powietrza transportuje. Skutkuje to tym, ze
odgtosy pracy w trybie normalnym sa redukowane przez spadek
cisnienia.

Zamontowany waz powietrza wylotowego z tlumikiem stuzy
rowniez do redukcji odgtosow.

W automatycznym trybie regulowanym predkoscia obrotowa
pompa redukuje swoja predkos¢ po uzyskaniu wartosci zadanej.
Przy odpowiednio niskim natezeniu wycieku catego systemu
predkos¢ obrotowa jest nawet wyregulowana do ,,zera”.

W kombinagji z regulatorem prézniowym VC 10 lub wyparka
obrotowa ze zintegrowanym regulatorem prézniowym RV 10 auto
pompa moze by¢ stosowana zarowno do regulacji prozni metoda
Jregulacji dwupunktowej” (sterowanej zaworami) lub ,analogowej
regulacji za pomoca predkosci obrotowej”.

Regulacja dwupunktowa

Po osiagnieciu wartosci zadanej nastapi przerwanie przewodu
ssawnego. Ze wzgledu na minimalna réznice w czasie od wykrycia
wartosci cisnienia, kompensacji wartosci zadanej do zataczenia
zaworu prézniowego, a takze osiggniecia wydajnosci ssania ukfa-
du wytwarzajacego proznie, ustawiona wartos¢ zadana jest nieco
nizsza od minimalnej. Jezeli ci$nienie w uktadzie rosnie ponownie
ze wzgledu na naturalne natezenie wycieku, zawor otwiera prze-
wod ssawny.

Schematyczne przedstawienie dwupunktowej regulacji prozni

Analogowa regulacja za pomoca predkosci obrotowe;j

W przypadku tej regulacji predkos¢ obrotowa pompy, a tym
samym wydajnos¢ pompy, ulega tym wiekszej redukgji, im blizej
zmierzonej wartosci cisnienia do wartosci zadanej. Po osiagnieciu
wartosci zadanej pompa pracuje jeszcze tylko odpowiednio do
natezenia wycieku w systemie. Cicha praca, precyzyjna regulacja
prézni oraz diuga zywotno$¢ ruchomych czesci pompy sg dzieki
temu mozliwe. Przy tego rodzaju regulacji doktadne automatyczne
wykrywanie temperatury wrzenia jest mozliwe, tzn. w trybie
automatycznym system wyszukuje i utrzymuje temperature wrzenia
rozpuszczalnika.

Schematyczne przedstawienie regulacji prozni za pomocg predko-
$Ci obrotowej

mbar mbar
V'S V'
b t - t
Ustawienie
i Uwzgledni¢ wskazéwke ogolng, Przytacza maja postac koncowek weza. W razie potrzeby zabezpieczy¢
AWSKAZOWKA aby podiacza¢ odbiornik (obcigze-  weze za pomoca zacisku.

nie / naczynie prozniowe / chtodni-
ce szklang) zawsze w jego najwyz-
szym miejscu. W ten sposob
zmniejsza sie ryzyko wprowadzenia
cieczy do pompy prézniowe;j.
Ciecz w komorach pompy pogarsza
wiasciwosci pompy.

Podtaczy¢ przytacza wezy (INLET/
OUTLET) oraz zlacza zgodnie
z opisem na pompie oraz
w instrukcji eksploatacji.

Rozprowadzi¢ weze w taki sposéb, aby uniemozliwi¢ wptywanie
kondensatu do pompy.

Zwroci¢ uwage, aby powietrze mogto swobodnie przechodzi¢
przez szczeliny wentylacyjne (H).

W przewodzie ssawnym przed kroccem ssawnym pompy
zainstalowac separator kondensatu (np. butle Woulffa) w celu
ochrony przed wnikajaca ciecza.

W przypadku zassanych oparow rozpuszczalnika w ich skondenso-
waniu pomocny jest kondensator emisji (wyposazenie) podfaczony
za pompg, ktéry zapobiega takze uwalnianiu sig ich do atmosfery.
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Podtaczanie ztaczy

Zwraca¢ uwage na nastepujace
przytacza (patrz rys. 1).

/I\ WSKAZOWKA

O: Przytacze weza d= 8 mm (OUTLET)
Podtaczy¢ waz prozniowy kondensatora emisji do tego przytacza
lub zamocowac ttumik na koncu weza.

Poprowadzi¢ koniec weza do
wyciggu laboratoryjnego!

/\ WSKAZOWKA

Zwracac¢ uwage na wolny wylot po
stronie cisnieniowe;j!

Po stronie cisnieniowej nie stosowac
diawika ani nie zamyka¢ wylotu!
Podiaczy¢ przewoéd powietrza
wylotowego do tego przytacza.

K: Przytacze regulatora prézniowego VC 10 (Mini DIN)

Mozna pofaczy¢ pompe prézniowa i regulator prézniowy VC 10
lub wyparke obrotowa RV 10 auto z analogowym kablem
pofaczeniowym MVP 10.100 w celu doktadnej regulacji prézni za
pomoca predkosci obrotowe.

Regulator prozniowy rozpoznaje pompe i przetacza sie na tryb
regulacji prozni za pomoca predkosci obrotowej. Regulacja dwu-
punktowa jest nieaktywna.

L: Ztacze USB

Podfaczy¢ pompe prozniowa IKA Vacstar digital do komputera za
pomoca kabla USB A — USB B. Dzieki oprogramowaniu FUT IKA
mozna zatadowac ewentualnie dostepne aktualizacje oprogramo-
wania urzadzenia.

M: Ztgcze RS 232
Pompe prozniowa IKA Vacstar digital mozna podtaczy¢ do kom-
putera za pomoca kabla ztacza RS 232. Pompe mozna eksploato-
wac z oprogramowaniem laboratoryjnym labworldsoft® w pota-
czeniu z innymi urzadzeniami. Wiecej informacji, patrz rozdziat
JZtacza i wyjscia”.

N: Przytacze zaworu wody

Potaczy¢ opcjonalny zawor diawigcy wody RV 10.5001 z mem-
branowa pompa prozniowa. Za pomocg zaworu wody przeptyw
wody jest sterowany do kondensatora emisji. Zawor otwiera sie
po zafaczeniu pompy.

I: Przytacze przewodu ssawnego d= 8 mm INLET

Podtaczy¢ przewod ssawny do tego przytacza.

Podfaczy¢ waz prozniowy odbiornika (chtodnica wyparki obrotowej,
reaktor laboratoryjny itp.) do tego przytacza.

P: Przytacze kabla sieciowego
Sprawdzi¢ dane napiecia na tabliczce mocy w poréwnaniu do

dostepnego napiecia sieciowego. Podfaczy¢ kabel sieciowy
zasilajacy w napiecie.

Konfiguracja

Postepowac zgodnie z instrukcjami
eksploatacji urzadzen.

/I\ WSKAZOWKA

Regulacja dwupunktowa:
IKA Vacstar digital w trybie pojedynczym

Wytwarzanie prézni bez regulatora przez proste zasysanie, brak
mozliwosci regulacji wartosci zadanej prozni.

Zmiana predkosci pompy poprzez reczne ustawienie predkosci
obrotowej pokrettem/przyciskiem (C) pompy prozniowej. Reczne
uruchomienie zaworu prézniowego lub zaworu kulowego.

1 Odbiornik (obcigzenie, np.
wyparka obrotowa, reaktor)

2 Separator prozniowy (np.

butla Woulffa)

Zawor prozniowy/kulowy

7 Kondensator emisji

ul

Zgrubna regulacja prézni jest mozliwa np. za pomoca zaworéw
regulacji prozni VCV 1 i VCV 2 poprzez domieszke obcego
powietrza.



IKA Vacstar digital z requlatorem prézniowym VC 10

Eksploatacja z opcjonalnym zaworem
wodnym RV 10.5001 w potaczeniu
z VC 2.4 jest niemozliwe.

Postepowac zgodnie z instrukcja
eksploatacji regulatora prézniowego
vcC 10!

/I\ WSKAZOWKA

Po osiagnieciu wartosci zadanej przewdd ssawny zostanie
zamkniety za pomoca zaworu prozniowego zintegrowanego
w VC 10. Zmiana predkosci pompy jest mozliwa poprzez reczne
ustawienie predkosci obrotowe;.

1 Odbiornik (obcigzenie, np. wy-
parka obrotowa, reaktor)
Separator prozniowy (np. butla
Woulffa)

Zawor napowietrzajacy

Czujnik cisnienia

Zawor prézniowy/kulowy

Modut wytaczania pompy VC 2.4
Kondensator emisji

N

~Nou b w

W przypadku zastosowania dostepnego opcjonalnego modutu
wyltaczania pompy 2.4 (poz. 6) pompa jest wytaczana po osiagnieciu
wartosci zadanej (tryb pracy B).

Ta konfiguracja urzadzenia jest mozliwa takze bez modutu wyta-
czania pompy VC 2.4. Pompa wykonuje cykl pracy. W celu dobrej
regulacji pompe nalezy eksploatowac z mafa predkoscia obrotowa.

Regulacja predkosci obrotowej

IKA Vacstar digital z regulatorem prézniowym VC 10 lub wyparka
obrotowa RV 10 auto

Postepowac zgodnie z instrukcja
eksploatacji urzadzen.

/I\ WSKAZOWKA

Automatyczne ustawienie trybu pracy ,Regulacja predkosci
obrotowej”, gdy analogiczny kabel potaczeniowy MVP 10.100
(poz. 8) faczy pompe z regulatorem prézniowym lub wyparka
obrotowa.

1 Odbiornik (obcigzenie, np. wy-
parka obrotowa, reaktor)

2 Separator prozniowy (np. butla
Woulffa)

7 Kondensator emisji

8 Analogowy kabel pofaczeniowy
MVP 10.100

Po osiagnieciu wartosci zadanej predkos$¢ obrotowa pompy
zostanie automatycznie zredukowana minimalnie do ,,0 obr./min”.
Po osiggnigciu wartosci zadanej pompa zasysa odpowiednio do
natezenia wycieku.

Mozliwe jest automatyczne rozpoznawanie temperatury wrzenia.

24 VDC
115/230 vV
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Uruchomienie

Postepowac zgodnie z instrukcjami
eksploatacji urzadzen.

/I\ WSKAZOWKA

Sprawdzi¢, czy dostepne napiecie sieciowe jest zgodne z podanym
na tabliczce znamionowej urzadzenia. Gdy warunki te sg spetnione,
urzadzenie po wiozeniu wtyczki do gniazda jest gotowe do pracy.

Zastosowane gniazdo musi posiadac
@ - % uziemienie  (zestyk  przewodu

ochronnego).

W przeciwnym razie bezpieczna praca nie jest zapewniona,
a urzadzenie moze ulec uszkodzeniu.

Nalezy przestrzega¢ warunkoéw otoczenia podanych w ,Danych
technicznych”.

Wiaczanie

1. Wigczy¢ urzadzenie za pomoca wytacznika gtéwnego (D).
Aby umozliwi¢ kontrole wzrokowa, pokazane sa wszystkie
segmenty wyswietlacza.

0.8.8.8.

2. Wskazanie numeru oprogramowania (przyktad wer. 1.00).

1 10
L

3. Wskazanie ustawionego trybu pracy (A; B).
(Ustawienia fabryczne trybu pracy A)

H

Tryb pracy mozna zmienic¢ podczas wiaczania.

Tryb pracy A:

W tym trybie pracy po zakonczeniu biezacego procesu lub po
wylaczeniu urzadzenia ustawiona wartos¢ zadana nie zostanie
zapisana.

Brak automatycznego restartu po przerwaniu zasilania
sieciowego.

Tryb pracy B:

W tym trybie pracy po zakonczeniu biezacego procesu lub po
wytaczeniu urzadzenia ustawiona wartos¢ zadana zostanie
zapisana; warto$¢ mozna zmienic.

Tryb pracy B jest wymagany w szczegdlnosci w pofaczeniu
z modutem wytaczania pompy VC 2.4.

Automatyczny restart po przerwaniu zasilania sieciowego.

Zmiana trybu pracy:

1. Jednoczesnie naciskajac pokretto/przycisk (C) i wiaczajac
urzadzenie wyfacznikiem gtownym (D), mozna wybrac
jeden z dwach trybdw pracy.

H
b

W trybie pojedynczym lub dwupunktowym w potgczeniu
z regulatorem prézniowym VC 10 zadang predkos¢ obrotowa
mozna ustawi¢, obracajac pokretto/przycisk (C). Nacisniecie
powoduje wigczenie pompy, natomiast ponowne nacisniecie —
wyltaczenie. Tryb normalny (urzadzenie pracuje) jest przedstawiany
przez migajacy punkt na wyswietlaczu (B).

Wiaczanie za pomoca kilku ztaczy

Jezeli pompa jest eksploatowana za pomoca analogowego kabla
potaczeniowego MVP 10.100 z regulatorem prozni VC 10 lub
wyparka obrotowa RV 10 auto, na wyswietlaczu (B) pojawia sie ,VC 10”.

L
I i

Jezeli regulator prézniowy jest potagczony z komputerem, na
wyswietlaczu (B) pojawia sie ,PC”.

P L

Wytaczanie
Whyfaczy¢ urzadzenie za pomoca wytacznika gtownego (D).

Wyciggnagc¢ wtyczke sieciowg, ab
@ _’:D“ @ yciag Y y

odfaczy¢ urzadzenie od zasilania
sieciowego!




®

Zlacza i wyjscia

Nalezy przestrzega¢ wymagan
systemowych oraz instrukcji obstugi
i informacji pomocniczych opro-
gramowania.

/I\ WSKAZOWKA

W trybie ,Zdalny” urzadzenie mozna obstugiwac poprzez RS 232
lub zfacze USB z oprogramowaniem laboratoryjnym labworldsoft®.
Ztacze RS 232 (M) z tylu urzadzenia, z 9-biegunowym
gniazdem SUB-D, mozna pofaczy¢ z komputerem. Styki maja
przyporzadkowane sygnaty szeregowe.

Ztacze USB

Uniwersalna magistrala szeregowa (Universal Serial Bus, USB) stuzy
do taczenia urzadzen z komputerem. Urzadzenia posiadajace USB
mozna potfaczy¢ ze soba podczas pracy (hot plugging), a wtedy
pofaczone urzadzenia i ich wtasciwosci zostang rozpoznane
automatycznie.

Ztacze USB w potaczeniu z labworldsoft® stuzy do trybu ,,zdalnego”
i aktualizacji oprogramowania sprzetowego za pomoca , Firmware
Update Tools".

Instalacja

Sterownik USB musi by¢ zainstalowany przed potaczeniem
urzadzenia kablem danych USB z komputerem.

Sterownik USB mozna pobrac ze strony internetowe;:

Interfejs szeregowy RS 232 (V 24)

Konfiguracja:

Funkcjg przewodow interfejsowych miedzy urzadzeniem
a systemem automatyki jest wyboér sposréd sygnatéw
wyszczegolnionych w normie EIA RS 232, zgodnie z DIN
66020 czesc 1.

Wiasciwosci  elektryczne  przewoddéw interfejsowych
i przyporzadkowanie stanéw sygnatow podlegaja normie RS
232, zgodnie z DIN 66259 czes¢ 1.

Proces transmisji: Asynchroniczna transmisja znakow w trybie
start-stop.

Rodzaj transmisji: Petny dupleks.

Format znakéw: Wyswietlanie znakow w formacie danych
wg DIN 66022 w trybie start-stop. 1 bit start; 7 bitow znaku;
1 bit parzystosci (parzysty = Even); 1 bit stop.

Predkosc transmisji: 9600 bitow/s.

Sterowanie przeptywem danych: brak

Proces dostepu: Transmisja danych z urzadzenia na komputer
nastepuje tylko na zadanie wystane przez komputer.

Sktadnia polecen i format

Dla polecen obowigzujg nastepujace punkty:

Polecenia sg zasadniczo przesytane z komputera (Master) na
urzadzenie (Slave).

Urzadzenie przesyta dane wytacznie wowczas, gdy otrzyma
takie zadanie z komputera. Réwniez komunikaty o btedach
nie moga by¢ spontanicznie przesytane z urzadzenia na
komputer (system automatyki).

Polecenia transmitowane sg wielkimi literami.

Polecenia i parametry, a takze parametry nastepujace po
sobie, oddzielane s3 co najmniej jedna spacja (kod: hex 0x20).
Kazde pojedyncze polecenie (w tym parametry i dane) i kazda
odpowiedz konczone sg sekwencjg CRLF (kod: hex 0x20 hex
0x0d hex 0x0A), zas ich maksymalna dtugo$¢ wynosi 50
znakow.

Separatorem dziesietnym w liczbach zmiennoprzecinkowych
jest kropka (kod: hex Ox2E).

Powyzsze szczegdty odpowiadaja w jak najwiekszym stopniu
zaleceniom grupy roboczej NAMUR (Zalecenia NAMUR dotycza-
ce projektowania elektrycznych pofaczen wtykowych do przesytu

sygnatow analogowych i cyfrowych w indywidualnych laborato-
ryjnych urzadzeniach pomiarowych, sterujacych i regulacyjnych.
Wer.1.1).

Polecenia NAMUR oraz dodatkowe specyficzne polecenia IKA stuza
jedynie jako polecenia niskiego poziomu (low level) do komunikacji
urzadzenia z komputerem. Za pomoca odpowiedniego terminala
lub programu do komunikacji polecenia te mozna przenie$c¢
bezposrednio na urzadzenie.

NAMUR Polecenia Funkcja

IN_NAME Odczyt nazwy urzadzenia

IN_PV_4 Odczyt aktualnej wartosci
predkosci obrotowej

IN_SP_4 Odczyt wartosci znamionowej
predkosci obrotowe;j

OUT_SP_4 Ustawianie warto$ci znamionowe;j
predkosci obrotowe;j

START_4 Rozpoczecie wytwarzania prozni

STOP_4 Zatrzymanie wytwarzania prézni

RESET Przetgczenie na tryb zwykly

OUT_NAME Ustawianie nazwy urzadzenia

OUT_SP_42@n | Ustawienie bezpiecznej predkosci
obrotowej WD z echem
ustawionej wartosci

OUT_WD1@m | Tryb programu alarmowego 1

ouT_WD2@m Tryb programu alarmowego 2

Funkcja ,,Program alarmowy”, nadzér szeregowego
przeptywu danych

Jedli po aktywacji tej funkcji (patrz polecenia Namur) w trakcie
okreslonego czasu nadzorowania (,Czas programu alarmowego”)
nie wystapi kolejne przestanie tego polecenia przez komputer,
funkcja wytwarzania prozni wytaczana jest zgodnie z ustawionym
trybem ,Program alarmowy” lub resetowana do wczesniejszych
wartosci zadanych. Do przerwania transmisji moze dojs¢ np.
w wyniku awarii systemu operacyjnego, awarii zasilania komputera
lub przerwania kabla potaczeniowego.

Tryb sterownika ,programu alarmowego 1"

Jezeli wystapi zdarzenie WD1, funkcja wytwarzania prézni
zostanie wytaczona i wyswietli sie ER 2. Ustawi¢ czas sterownika
programu alarmowego na M (20...1500) sekund, z echem czasu
sterownika programu alarmowego. To polecenie uruchamia ste-
rownik programu alarmowego i musi by¢ wystane w ustawionym
czasie sterownika programu alarmowego.

Tryb sterownika , programu alarmowego 2"

Jezeli wystapi przerwa w komunikacji (dtuzsza niz ustawiony czas
sterownika programu alarmowego), warto$¢ zadana predkosci
obrotowej zostanie ustawiona na zadana bezpieczng predkosc
obrotowa WD. Pojawi sie ostrzezenie PC 2. Zdarzenie WD2 mozna
zresetowac za pomoca OUT_WD2@0 — spowoduje to takze
zatrzymanie dziatania funkgji sterownika programu alarmowego.
Ustawic czas sterownika programu alarmowego na M (20...1500)
sekund, z echem czasu sterownika programu alarmowego. To
polecenie uruchamia sterownik programu alarmowego i musi by¢
wystane w ustawionym czasie sterownika programu alarmowego.



Wyposazenie: Kabel PC 1.1 (Device to PC

Wymagany do potaczenia 9-biegunowego gniazda z komputerem.

5
6 9
7 8 3
8 7 >
9 6 ;
10 o 1
RxD 2 2 RxD
TxDi o 3TxD
GND 5 gGND Pc
RTS? 3 o ?RTS .
cTs 8 8CTS Fig. 10
90 o 9
USB A — kabel USB B
Wymagany do potaczenia ztacza USB (L) z komputerem.
. MmO
=il H D e o
USB B USB A
Fig. 11
Kabel potaczeniowy MVP 10.100

Niezbedny do potaczenia VC 10 i RV 10 auto z membranowa pompa prozniowa IKA Vacstar digital (tryb predkosci obrotowe)).

Fig. 12

Konserwacja i czyszczenie

Urzadzenie jest bezobstugowe. Jest ono narazone jedynie na
naturalne starzenie sie elementow i ich statystyczng awaryjnosc.

[Blagee O

Urzadzenie firmy IKA nalezy czysci¢ wytacznie tymi srodkami
zatwierdzonymi przez firme IKA:

Przed czyszczeniem wyciagna¢ wtyczke
sieciowa.

Zanieczyszczenie Srodek czyszczacy

Barwniki Izopropanol

Woda z dodatkiem 3$rodkow
powierzchniowo czynnych / izo-

Materiaty budowlane

propanol

Kosmetyki Woda z dodatkiem srodkow
powierzchniowo czynnych / izo-
propanol

Zywnos¢ Woda z dodatkiem $rodkow
powierzchniowo czynnych

Paliwa Woda z dodatkiem s$rodkow

powierzchniowo czynnych

Wiecej informacji mozna uzyskac
w IKA.

Inne materiaty

112

«  Podczas czyszczenia urzadzen nosic rekawice ochronne.

« W celu oczyszczenia urzadzen elektrycznych nie wolno ich
zanurza¢ w srodku czyszczacym.

»  Podczas czyszczenia wilgoc nie moze przedostac sie do wne-
trza urzadzenia.

+ W przypadku zastosowania metod czyszczenia i dekontami-
nacji innych od zalecanych skontaktowac sie z firma IKA.

Zamawianie czesci zamiennych

Zamawiajac czesci zamienne, nalezy podad nastepujace dane:

«  Typ urzgdzenia

«  numer fabryczny urzadzenia, patrz tabliczka znamionowa;

« numer pozyqji i oznaczenie czesci zamiennej, patrz ilu-
stracja i lista czeSci zamiennych na stronie internetowej
www.ika.de

Naprawa

Do naprawy prosimy przesyta¢ tylko urzadzenia czyste
i nie zawierajace substancji zagrazajacych zdrowiu.

W tym celu nalezy zamowic¢ w firmie IKA formularz ,,Zaswiad-
czenie o braku zastrzezen” lub pobrac i wydrukowac formularz
ze strony IKA www.ika.com.

W razie koniecznosci dokonania naprawy urzadzenie nalezy ode-
sfa¢ w oryginalnym opakowaniu. Opakowania magazynowe s3
niewystarczajace. Nalezy zastosowac dodatkowo odpowiednie
opakowanie transportowe.
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Komunikat o btedzie

Jezeli wystepuje btad, zostanie on przedstawiony na wyswietlaczu (B) w postaci kodu btedu, np. Error 4.
Nalezy wowczas postepowac w nastepujacy sposob:
« Wylaczy¢ urzadzenie wytacznikiem urzadzenia.
- Podjac¢ $rodki zaradcze.

«  Ponownie wigczy¢ urzadzenie.

Btedy Przyczyna Uzasadnienie Czynnos¢

Error 3 Przegrzanie (overheat) Pompa nie pracuje Wyfaczy¢ pompe, odiaczy¢ od sieci,
pozostawi¢ do ostygniecia.

Error 4 Silnik zablokowany/przegrzany Pompa nie pracuje Wyfaczy¢ pompe, odiaczy¢ od sieci.

(motor blocked/overload) Pompe pozostawic do ostygniecia.

Przewietrzy¢ uktad prézniowy do uzyskania
cisnienia normalnego.

Error 8 Uszkodzony czujnik Halla Pompa nie pracuje Service (Serwis)

Error 9 Autotest BLP / btagd EEPROM Pompa nie pracuje Service (Serwis)

Brak wskazania

Uszkodzona membrana pompy

Nie osiggnieto minimalnego
cisnienia i wydajnosci zasysania

Service (Serwis)
Zadanie zestawu konserwacyjnego

Brak wskazania

Uszkodzony zawér membranowy

Nie osiggnieto minimalnego
cisnienia i wydajnosci zasysania

Service (Serwis)
Zadanie zestawu konserwacyjnego

Brak wskazania

Ciecz w komorach pompy

Nie osiggnieto minimalnego
cisnienia i wydajnosci zasysania

Wykonac cykl pracy pompy na sucho
(jatowy tryb pracy)

Jezeli btedu nie uda sie usuna¢, wykonujgc opisane czynnosci lub jesli wyswietlany jest inny kod btedu, nalezy:
+ zwrdcic sie do naszego serwisu,

«  przestac urzadzenie wraz z krotkim opisem btedu.

«  Regulator prézniowy IKAVC 10
«  Zawor regulacji prozni IKA VCV 11 VCV 2

«  Zawor przeciwzwrotny IKAVC 10.300

+ Waz prozniowy IKAVH.SI.8
«  Kabel PC 1.1 (RS 232)

Wyposazenie

«  Zestaw konserwacyjny
«  Kondensator emisji do zabezpieczenia prozni VSE 1
«  Butla Woulfa / zawor wody, zestaw VSW1

Wiecej elementow wyposazenia, patrz www.ika.com

Czesci stykajace sie z produktem

Nazwa Materiat |
Krociec podtaczeniowy PPS
tacznik PPS
Rozdzielacz PPS
Gfowica PPS
Zawor membranowy FFPM
Membrana NBR/PTFE
Element zaciskowy PPS
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Dane techniczne

Jednostki Wartos¢
Maks. wydajnos¢ pompy m3/h 1,32
Maks. wydajno$¢ pompy I/min 22
Cisnienie koncowe mbar 2
Kréciec ssawny 4
Sitownik 4
Srednica przytacza po stronie ssawnej mm 8
Srednica przyfacza po stronie cisnieniowej mm 8
Zawor przedmuchowy nie
Min. ci$nienie wejciowe mbar 2
Maks. cisnienie wejsciowe mbar 1030
Rozpoznawanie temperatury wrzenia nie
Biblioteka rozpuszczalnikow nie
Regulacja dwupunktowa tak
Analogowa regulacja prézni za pomoca predkosci tak
obrotowe;j
Mozliwos¢ regulacji predkosci obrotowe; Pokretto/przycisk
Min. predkos¢ obrotowa rpm 285
Maks. predkos¢ obrotowa rpm 1200
Wskazanie LED
Czujnik prozni nie
Zawor napowietrzajacy nie
Separator kondensatu nie
Kondensator emisji nie
Materiat stykajacy sie z produktem PTFE, FFPM, PPS, NBR
Tworzywo obudowy Powlekany odlew aluminiowy
Przeznaczony do pomieszczen czystych nie
Ochrona przeciwwybuchowa nie
Szerokos¢ mm 150
Gtebokos¢ mm 370
Wysokosc mm 375
Ciezar kg 11,5
Min. dopuszcz. temperatura otoczenia °C 5
Maks. dopuszcz. temperatura otoczenia °C 40
Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna % 80
Stopien ochrony wg DIN EN 60529 IP 20
Ztacze RS 232 tak
Ztacze USB tak
Wyjécie analogowe nie
Napiecie \' 100-240
Czestotliwosc Hz 50/60
Pobor mocy urzadzenia w 130
Pobdr mocy urzadzenia w trybie czuwania W 1,5
Napiecie state VvDC 24




Jednostki Wartos¢
Klasa ochrony Il
Kategoria przepieciowa I
Stopien zanieczyszczenia 1
Zastosowanie do wysokosci n.p.m. maks. m 2000
tak

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Wartosci usrednione.
Prawo do wprowadzania zmian technicznych zastrzezone!
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Kaynak dil: Almanca

S lindekiler

CINAZ KUTUTUNMUL ettt
Uygunluk beyant........cccoooiviiiiii e
Uyart sembolleri .........cocoviiiiiiiiiie
GATANTT 1.ttt ettt
GUVENTK TAIIMATIAIT L.t
Ambalajdan ¢ikarma
DOGIU KUIBINIM .ot e ettt
FAY AN DIIGHIN ..o
AYATIAMA L.
Devreye alMa ......oovioiiiiiii e
Araylzler ve ¢iKislar ...
Bakim ve temizlik .........c.cooooiiii
Hata kodlar ........cccoooioiiiiii
AKSESUATIAT ...
Uriin temas parcalari
TOKNIK VETIT ..o

Sadece bizim sorumlulugumuzda olmak Uzere bu beyanin ilgili oldugu Griintin 2014/35 / AB, 2006/42 / EC, 2014/30 / AB ve 2011/65 / AB
direktifleriyle ve sadece asagidaki standartlar veya normatif belgelerle uyumlu oldugunu beyan ederiz: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1
ve EN 1SO 12100.

Kaginilmadigi takdirde agir yaralanma ve can kaybina yol acacak (oldukga) tehlikeli bir duruma isaret eder.

TEHLIKE

_ Kaginlmadigi takdirde agir yaralanma ve can kaybina yol acabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir

durumun oldugunu gésterir.

i UYARI Kacinilmadigi takdirde yaralanmaya yol acabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir durumun oldugunu gosterir.

Kaginiimadigr takdirde ekipman hasarina yol acabilecek uygulamalari gosterir.

IKA'nIn satis ve teslimat Hukumleri ve Kosullarina gére bu Urin,  Garanti, asinan parcalar, yanls kullanim, yetersiz bakim ve bakim
24 aylik bir dénemi kapsayan bir garanti kapsamindadir. Her tir ~ veya bu kullanim kilavuzundaki talimatlara uyulmamasindan
garanti talebi icin litfen bayinizle iletisime gegin. Dilerseniz cihazi  kaynaklanan kusurlari kapsamaz.

dogrudan fabrikamiza da génderebilirsiniz. Garanti talebiniz icin

lUtfen cihazin satis faturasini cihazla birlikte génderin ve nedenini

belirtin. Bu durumda nakliye ve tasima masraflarindan siz sorumlu

olacaksiniz.
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Giuvenlik talimatlan

Kendi gtivenliginiz icin

/\ NOT

Cihazi kullanmaya baslamadan
once lutfen talimat kilavuzunun

tamamini okuyun ve givenlik
talimatlarina uyun.

Kullanim talimatlarini kolaylikla erisebilecegiz bir yerde
saklayin.

Cihazi sadece egitim almis personelin kullandigindan emin olun.
isyerindeki tim glvenlik talimatlar, direktifleri ve saghk, emniyet
ve kazalarin énlenmesi ile ilgili tim hususlara dikkat edin.
Cihaz ve cihaz parcalari insan veya hayvanlar Uzerinde
kullanilmamalidir.

TEHLIKE

islenecek ortamin tehlike sinifina
uygun olarak her zaman kisisel
koruyucu ekipman kullanin; aksi
takdirde sivi piiskiirme, toksik
veya yanicl gaz salinimi tehlikeleri
mevcuttur.

insan veya hayvanlari vakuma maruz birakmayin.
Cihazi su veya yeraltinda kullanmayin.

Cihaz yapilandirmasi

: Vakum pompasi IKA Vacstar dijital
TEHLIKE potansiyel olarak patlayici ortam-
larda kullanilmak iizere tasarlan-

mamistir.

Cihazi “Kurulum” boélimune uygun olarak kurun ve baglant
hatlarini ve arayuzleri aciklanan sekilde baglayin.

Cihazin kurulumunu diz, dengeli ve yanici olmayan bir
zeminde yapin.

Arizali veya yanlis baglanmis bir cihazla kesinlikle calismayin.
Vakum pompalarini uygun ve islevsel aspiratorlere yerlestirin
veya bir egzoz gazi hatti kurun. Egzoz gaz hatti dirsekli
olmamalidir! Maksimum izin verilen egzoz gazi hatti uzunlugu
2 metredir.

Patlayici karisimlarin olusmasini 6nleyin; gerekirse havalandirma
ve/veya inceltme icin atil gaz baglayin.

Aksesuarlar

Aksesuarlarla calisirken guvenli kullanim, sadece “Aksesuarlar”
bolumunde aciklandigi gibi saglanabilir.

Vakum pompasi IKA Vacstar dijital ile birlikte kullanilan ek
cihazlarin (6rn. doéner buharlastirici, vakum kontrolérd) kulla-
nim talimatlarini dikkatli bir sekilde inceleyin.

Gaz girisi ve ¢ikisindaki basing 1100 mbar degerini asmamalidir.

Esnek elemanlar vakum altinda baskiya maruz kalabilir.
Sadece esnek hortum hatlari kullanin.

Elektrik kesintisi icin acil durum onlemlerini alin ve sistemin
guvenli bir yere alindigindan emin olun (bkz. bélim: Devreye
alma, Calisma modu).

Cihazla calisma

TEHLIKE

Coziicii emisyon kondenseri kulla-
narak ¢6ziicii buharinin atmosfere
salinmasini 6nleyebilirsiniz.

Vakum pompasi, kendiliginden
tutusabilen malzemeler, hava kay-
nagi olmaksizin yania olan mal-
zemeler veya patlayici maddelerle
kullanilmak icin uygun degildir.

Pompayi acik halde kullanmayin.
Aksi halde elinizi hareketli parca-
lara kaptirabilir ve dolayisiyla ciddi
sekilde yaralanabilirsiniz.

/\ ikAZ

Zehirli swvilar, gazlar, piiskirtme
bugusu, buharlar, tozlar veya

biyolojik maddeler gibi maddelerin
solunmasi veya bu maddelere
temas edilmesi kullanicinin saghg
icin tehlikeli olabilir. Boyle bir or-
tamda calisiyorsaniz, tiim baglan-
tilarin  sizdirmazhginin  saglanmis
ve sizintilardan arindinimis oldu-
gundan emin olun.

Vakum pompasi IKA Vacstar dijital sadece “Teknik veriler”
bolimunde agiklanan kosullar altinda kullaniimalidir.

Yukarida listelenen maddelerin salinimini dnleyin. Personel ve
cevreyi korumak icin gerekli dnlemleri alin.

DUsUk basing ve yulksek sicakliktaki ortamlarla calisirken,
olasi etkilesimleri veya kimyasal veya fiziksel reaksiyonlari g6z
onunde bulundurun.

Ortam ile cihaz arasinda dogrudan tehlike olusturabilecek
elektrostatik strecler olabilir.

Cihazin artik sizdirma orani nedeniyle ortam serbest biraki-
labilir.

Devreye almadan once tim muhafaza parcalarinin mevcut
oldugundan ve cihaza sabitlendiginden emin olun.

Tutamak gevsekse ve tutma yeri tespit vidasi (E) gevsek veya
eksikse pompayi kaldirmayin!

Pompayi sadece dikey sekilde durdugunda calistirin.

Hortum baglantilarini (GIRIS-CIKIS) ve aray(zleri cihazin etiketine
ve kullanim talimatlarina uygun olarak baglayin.

Bosaltilan ortamin sicakliginin parlama sicakliginin altinda
oldugundan emin olun. Pompalama islemi (sikistirma), ortamin
sicakhgini fazladan arttirir.

Cozlcu iceren buharlarin pompaya emilebilecegini unutmayin.
Pompayi basing olusturmak icin kullanmayin.

Giris ve cikis tarafinda izin verilen basinca dikkat edin; bkz.
bolim “Teknik veriler”.

Gaz akisi sadece emme tarafi hattinda dtzenlenmeli/kisilmalidir.
Birden fazla yUk birimi varsa, emme hattinda bir solenoid valf
veya bir ¢ek valf kullanin.

Emisyon kondenseri kullanirken sogutma sivisinin serbestce
aktigindan emin olun.
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Cihazin korunmasi

lerin iiriinle temas eden cihaz

) Cihazla birlikte kullanilan madde-
/\ iKAZ

parcalarinin malzemesiyle uyumlu
oldugundan emin olun; bkz. béliim
“Uriin temas parcalari”.

/\ UYARI

Deger plakasinda belirtilen ayarlar
gercek giic kaynagi ile uyumlu

olmalidr.

Cihazin guc¢ kaynaguyla baglantisi sadece, glic veya cihazin fisi
disari cekilirse kesilebilir.

Gug kaynagr kablosunun soketine kolaylikla erisilmelidir.
Cihazdan aletsiz sokulebilen kapak veya parcalar, bu noktada
baska bir unsur baglanmayacaksa makinenin guvenli ca-
listigindan emin olmak icin yeniden takilmalidir. Bu, yabanci
nesnelerin, sivilarin ve diger kirletici maddelerin iceri sizmasini
onler.

Giren istenmeyen sivilar, yUksUz calisma sirasinda hava
¢ikarilarak tahliye edilebilir.

Cihaza carpma veya darbeleri engelleyin.

Cihaz sadece egitimli ve yetkin personel tarafindan agilmalidir
(bu islemi yapmaya yetkili).

Cihaz, IKA'nin izni olmadan degistirilemez.

Vakum pompasi IKA Vacstar dijital'e yeterli sogutma sag-
lanabilmesi icin muhafaza Uzerindeki havalandirma delikleri
kapatiimamalidir.

Cihazin gUvenilir bir sekilde calistigindan emin olmak icin
sadece orijinal yedek parcalar kullanin.

Cihazin iginde ve disinda su yogusmasina dikkat edin. Soguk
bir ortamdan getirildiyse, cihazi calistirmadan once isitin.
Vakum pompasini kesinlikle 1si banyosunda baglamayin.
Vakum pompasi IKA Vacstar dijital'in diyaframina pompanin
emme hattindan akti ve/veya sivilarin giremediginden emin
olun. Bu diyafram ve pompanin diger i¢ parcalarina hasar
verebilir. Cikis kapasitesini azaltir ve maksimum basing elde
edilemez. ic kisimda biriken tortu servis dmrinl kisaltir ve
sizintiya neden olur.

Ambalajdan cikarma

Ambalajdan cikarma

Cihazi ambalajindan 6zenle cikarin.
Hasarlar derhal cihazi teslim eden kuruma (posta kurulusu,
demiryolu agi veya nakliye sirketi) bildirilmelidir.

Teslimat kapsami

Diyafram vakum pompasi IKA Vacstar dijital

GUg kaynagi kablosu
Laptop Euro %

Gu¢ kaynagi kablosu

Laptop GB
Gug kaynagi kablosu

Laptop CH

Susturucu

Baglanti kablosu MVP
10.100

USB A - USB B kablosu ,

Kullanma talimatlari

Garanti karti

Vakum hortumu 1 m j
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Dogru kullanim

Kullanim

/\ ikAzZ

Cihaz asagidakiler icin kullanilma-

malidir:

- biyolojik ortamlarin bosaltilmasi,

- patlayici, asindirici veya benzeri
gazlarin bosaltilmasi,

- sivi cikisi/kullanimi

Cihaz asagidakiler
degildir:

- nesnelerin pompalanmasi

- sivilarin pompalanmasi

- potansiyel olarak patlayici ortamlar
- su alti

- yeralti

icin uygun

Laboratuar diyaframi vakum pompasi IKA Vacstar dijital, vakum
olusturmak icin diger laboratuar cihazlariyla birlikte kullanilir.
Belirli bir vakum kontrolt icin ek vakum kontrolort IKA VC 10 veya
IKA doner buharlastirici RV 10 otomatik gereklidir.

Bagimsiz calisma
Vakum pompasi kontrolér olmadan kullanilabilir.

Cikis kapasitesi hiz ayariyla ayarlanabilir. Genel olarak, tahliye
edilecek hacim ne kadar kuclkse, hiz o kadar dustuk olmaldir.
Nihai basing kontrol edilmez.

Aksesuarlarla calistirma

IKA tarafindan tavsiye edilen aksesuarlarin yani sira vakum
pompasi IKA Vacstar dijital, 6rnegin bir IKA doéner buharlastirici
icin belirli nihai basingta kontrollU tahliye icin uygundur.

Ayrica laboratuarda klasik ayirma, filtreleme veya kurutma icin de
kullanilabilir.

Uygun bir vakum kontrolértyle (6rn. VC 10) veya bir doner
buharlastiriciyla (6rn. RV 10 otomatik) Vacstar dijital, 6rnegin, oto-
matik kaynama noktasi algilama, planli basin¢-zaman egrileri veya
¢ozucu kitapligindan programlar icin otomatik olarak calistirilabilir.

Amaclanan kullanim: MasaustU cihazi

Kullanim alani(yalnizca kapali mekanlarda)

Cihaz konut ve diger alanlarda kullanima uygundur.

Kullanicinin glvenligi asagidaki durumlarda garanti edilemez:
cihaz Uretici tarafindan tedarik veya tavsiye edilmemis olan
aksesuarlarla birlikte kullaniliyorsa!

Uguncu sahislar tarafindan cihaz veya cihaz parcalari Gzerinde
degisiklikler yapilmissa!
cihaz guvenlik talimatlarina uyulmadan calistirilirsa!

Faydal bilgiler

Coziicii emisyon kondenseri kulla-
narak ¢oziicii buharinin atmosfere
salinmasini 6nleyebilirsiniz.

TEHLIKE

/\ UYARI

Yogunlasabilir gazlar (6rnegin
coziiciiler) iceren gaz karisimlariyla
cahisirken ozellikle dikkat edilmelidir.
Diyaframli pompalar bu tiir gazlarla
kullanilirsa, pompanin hava akisinda
yogunlasirlar. Bu, vakum haznesindeki
basincin artmasina neden olur ve
dolayisiyla diyaframlarin ve valflerin
etkinligini ve kullanim omriini
olumsuz etkiler.

Vakum haznelerine sivi veya
kondensat girerse, cihaz belirtilen
minimum calisma basincina ulagamaz.

ic valfleri ve diyaframlan siviya
karsi korumak icin Woulff sisesi
gibi bir akis yukan kondensat ayirici
kullanin.

Pompadaki varsa tortuyu gidermek
icin genellikle islemin sonunda
pompayi yiiksiiz (bosta calisma,
yaklasik 3 dakika ila en fazla 5
dakika) olarak calistirmaniz oénerilir.

/\ UYARI

Miimkiinse alictyr havalandirin.
Bunun icin manuel islem sirasinda
emme hattini ¢cikarin.

ilgili cihazlarin kullanma talimatlarina
uyun.

/\ NOT

Diyafram vakum pompalari salinimli deplasmanli pompalardir.
Diyaframlar, hazneye hava emen bir disik basing Uretmek icin
vakum haznesinin hacmini genisletir. Bu durumda hava ardil basing
araciligiyla vakum haznesinden disari itilir. Giris ve cikis arasindaki
degisim diyafram valfleriyle kontrol edilir.

Basincin fiziksel birimi 1 Paskal'dir [Pa].

Ancak halk arasinda genellikle milibar [mbar] birimi kullaniimaktadir.

1 mbar =100 Pa

1 bar =10°Pa

1 Pa =107" bar

1 Pa =0,01 mbar



Vakum teknolojisinde farkli araliklar icin bir ayrim gézetilir.

Kaba vakum: 10°-10% Pa (1000 - 1 mbar)
Ince vakum: 10%-10"Pa (1-103 mbar)
Yiksek vakum: 10" - 10" Pa (102 - 107 mbar)

Ultra yUksek vakum <10 Pa (<107 mbar)

Diyaframlarin periyodik hareketleri pompa girisinde bir vakum
yaratir. Diyafram vakum pompalari 10? Pa degerine kadar kaba
vakumla ¢alisir. Bu pompalarla daha dusuk basing elde edilemez.
ince, ytksek ve ultra yiiksek vakumlar olusturmak icin, érnegin yag
sizdirmaz vakum pompalari, vidali pompalar, difizyon pompalari
veya turbomolekuler pompalar kullanilmalidir. Bu baglamda di-
yafram vakum pompalar 6n asama icin genellikle pompa olarak
kullanlir.

Havayi sikistirmak ve birakmak bir gurdltiye neden olur. Ne kadar
az hava tasinirsa pompa o kadar sessiz olur. Bu, normal calisma
sirasinda basing dustlkce calisma gurdltusinin azaldigr anlamina
gelir.

GUrultiyu azaltmak icin susturucu takilan bir egzoz hortumu da
kullanilabilir.

Kontrollt hizla otomatik calismada pompa, hedef degerine
ulastiginda hizini disurdr. Sistemdeki sizintinin hizi yeterince
dustikse hiz, “sifir” olarak bile ayarlanabilir.

Vakum kontrolért VC 10 veya entegre vakum kontrolort RV 10
otomatik ve doner buharlastirici ile birlestirilirse, pompa vakumun
“iki pozisyonlu kontrolt” (valf kontrollt) veya “analog hiz kontroli”
icin de kullanilabilir.

iki pozisyonlu kontrol

Hedef degere ulasildiktan sonra emme hatti kesintiye ugrar. Basing
degerinin algilandi§i zamanlar arasindaki zaman gecikmesinden
dolayr hedef degerle karsilastirma yapildiginda, bir vakum valfi ve
vakum Ureten sistemin emme hatti kapatildiginda, belirlenen
hedef degerin altina gitmek kolaydir. Dogal sizdirma hizi nedeniyle
sistemdeki basing tekrar artarsa, valf emme hattini acar.

iki pozisyonlu vakum kontroliniin sematik gérintmii

mbar
oS

Analog devir kontrolii

Bu kontrolle, dlcllen basing hedef degere yaklastik¢ca pompanin
hizi ve dolayisiyla emme glct azalir. Hedef degere ulasildiktan
sonra pompa sadece sistemin sizdirma oranina gore calisir. Bu,
hareketli pompa parcalar igin sessiz ¢alisma, hassas vakum kontroll
ve uzun kullanim 6mri saglar. Tam otomatik kaynama noktasi
belirleme bu tir kontrol ile mimkindur; otomatik modda sistem,
¢ozlclye ulasir ve ¢ozuclyl kaynama noktasinda tutar.

Hizli vakum kontrolinin sematik gordnimda

mbar
V'S

Ayarlama

Ahcinin (yiik / vakum konteyneri /
cam kondansatorii) her zaman en
yiiksek noktadaki emme hattina
baglanmasi genel kuralina uydu-
gunuzdan emin olun. Bu, sivilarin
vakum pompasina girmesi riskini

azaltr.
Pompa haznesindeki siwvilar
pompanin o6zelliklerini olumsuz
etkiler.

Hortum baglantilarini (GIRiS/CIKIS)
ve araylizleri pompanin etiketine
ve kullanim talimatlarina uygun
olarak baglayin.

Baglantilar, kancali hortum konektérleridir. Hortumlarda hortum
klipsleri bulundugundan emin olun.

Hortumlari, pompaya kondensat akmayacak sekilde yerlestirin.
Havanin havalandirma araligindan (H) engellenmeden gectiginden
emin olun.

Su girmesini 6nlemek icin emme hattina, pompanin giris hortu-
mundan 6nce bir kondensat ayirici (6rn. Woulff sisesi) takin.
Cozlcu buhari emilirse, pompadan sonra yerlestirilen bir emisyon
kondenseri (aksesuar) yogunlasmaya yardimci olur ve atmosfere
salinmasini onler.
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Arayiiz baglantilar

/\ NOT

O: Hortum baglantisi d = 8 mm CIKIS

Emisyon kondenserinin bu baglantisini bir vakum hortumuna
baglayin veya ucuna bir susturucu takin.

Hortumun ucunu aspiratore takin!
/\ NoT

ilgili baglantilara uyun (bkz.
Fig. 1).

Basinch tarafinda serbest bir cikis
oldugundan emin olun!

Basinch tarafta gaz kelebegi
kullanmayin ve cikisi kapatmayin!
Egzoz hattini bu baglantiya baglayin.

K: Vakum kontrolérd VC 10 baglantisi (Mini DIN)

Hassas hiz kontrolli vakum kontroll igin vakum pompasini ve
vakum kontrol6rii VC 10'u veya doner buharlastirict RV10 otomatigi
MVP 10.100 analog baglanti kablosuyla baglayabilirsiniz.

Vakum kontrolért pompayi algilar ve hizli vakum kontrol moduna
gecer. iki pozisyonlu kontrol devre disi birakilr.

L: USB araylzu
Vakum pompasi IKA Vacstar dijital'i USB A - USB B kablosuyla bir
bilgisayara baglayin. Her tir cihaz yazilimi guncellemesi IKA FUT
yazilim araci kullanilarak ytklenebilir.

M: RS 232 araylzu

IKA Vacstar dijital vakum pompasini RS 232 arayuz kablosunu
kullanarak bir bilgisayara baglayabilirsiniz. Pompa, labworldsoft®
laboratuar cihazi yazilimi bulunan diger cihazlarla birlikte kullanila-
bilir. Daha fazla bilgi icin bkz. bolim “Arayuzler ve cikislar”.

N: Su valfi baglantis

Opsiyonel su kisma valfi RV 10.5001'i diyafram vakum pompasina
baglayin. Emisyon kondenserine su akisi su valfi kullanilarak kontrol
edilebilir. Valf, pompa ile birlikte acilir.

|: Emme hatti d hortum baglantisi = 8 mm GIRIS

Emme hattini bu baglantiya baglayin.

Bu baglantiyr aliciya (doner buharlastirici kondenseri, laboratuar
reaktoru vb.) bir vakum hortumu ile baglayin.

P: Gl¢ kaynadi kablo baglantisi
Deger plakasindaki gerilim bilgisinin sebeke gerilimine uygun
oldugundan emin olun. Gli¢ kaynagi kablosunu sebekeye baglayin.

Yapilandirma
/\ NOT

iki pozisyonlu kontrol:
IKA Vacstar dijital bagimsiz calisma

Cihazlarin kullanim talimatlarina
uyun.

Vakum, kontroldr olmadan basit bir emme ile olusturulur ve vakum
hedef deger kontrolli mimkun degildir.

Pompa hizi, vakum pompasinin déndidrme/basma digmesi (C)
kullanilarak hizin manuel olarak ayarlanmasiyla degistirilebilir.

1 Alicr (yuk, yani doner buharlas-
tiricl, reaktor)

2 Vakum ayirici (6rn. Woulff

sisesi)

Vakum valfi/bilyeli valf

7 Emisyon kondenseri

ul

LEIS

Vakum valfi veya bilyeli valf manuel etkinlestirme.
Kaba vakum kontrolu, 6rnegin VCV 1 ve VCV 2 vakum kontrol
valfleriyle disaridaki hava karistirilarak mimkindur.



IKA Vacstar dijital, vakum kontrolord VC 10

/\ NOT

VC 2.4 ile baglantili olarak opsiyonel
su valfi RV 10.5001 ile kullanilamaz.

Vakum kontrolorii VC 10 kullanim
talimatlarina bakin!

Hedef degere ulasildiktan sonra emme
hatti, VC 10'a entegre vakum valfi tarafindan kapatilir. Pompa hizi,
hizin manuel olarak ayarlanmasiyla degistirilebilir.

1 Alici (yuk, yani doner buharlastiric,
reaktor)

Vakum ayiricr (6rn. Woulff sisesi)
Havalandirma valfi

Basing sensoru

Vakum valfi/bilyeli valf

Pompa kesme Unitesi VC 2.4
Emisyon kondenseri

NoOubh wN

Opsiyonel pompa kesme unitesini kullanirken

VC 2.4 (ref. 6) pompa hedef degere ulasildiginda kapatilir (calisma
modu B).

Bu cihaz yapilandirmasi ayrica pompa kesme Unitesi VC 2.4 olmadan
da mumkiindur. Pompa calisir. Iyi kontrol icin pompa dusiik hizda
calistinlmalidir.

Hiz ayan

IKA Vacstar dijital, vakum kontrolért VC 10 veya ddner buharlastirici
RV 10 otomatik

/\ NOT

Analog baglanti kablosu MVP 10.100 (ref. 8) pompay! vakum
kontrolériine veya doner buharlastiriciya baglar baglamaz “Hiz
ayarl” calisma modu otomatik olarak ayarlanir.

Cihazlarin kullanim talimatlarina
uyun.

1 Alici (yuk, yani doner buharlastirici,

reaktor)

Vakum ayirici (drn. Woulff sisesi)

Emisyon kondenseri

8 Analog baglanti kablosu MVP
10.100

~N N

Hedef degere ulasildiginda pompa hizi otomatik olarak “O rpm”
minimum degerine iner. Hedef degere ulasildiktan sonra pompa,
vakum sisteminin sizdirma oranina gére emme uygular. Otomatik
kaynama noktasi belirleme mimkundur.

24 VDC
115/230V

LEY
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Devreye alma

Cihazlarin kullanim talimatlarina
uyun.

/\ NoOT

Tip plakasinda yazan gerilimin mevcut sebeke gerilimine uygun
olup olmadigini kontrol edin. Bu kosullar yerine getirildiyse cihaz,
ana sebekeye takildiginda calismaya hazirdir.

Ol«p—~ @

Kullanilan soket topraklanmis
olmalidir (toprakli kontak).

Aksi takdirde guvenli ¢alisma garanti edilemez veya cihaz hasar
gorebilir.
“Teknik veriler” altinda belirtilen ortam kosullarina uyun.

Cihazi agma

1. Ana salteri (D) kullanarak cihazi acin. Gorsel denetim icin tim
ekran segmentleri gosterilir.

0.8.8.8.

2. Yazilim sUrimU numarasi ekrani (6rn. sdr. 1.00).
L
3. Calisma modu ekrani (A; B). (Fabrika ayari: Calisma modu A)

H

Cihazi actiginizda calisma modu degistirilebilir.
Calisma modu A:

Bu calisma modunda, gecerli calisma sona erdiginde veya
cihaz kapali oldugunda ayarlanan hedef deger kaydedilmez.
Sebeke gucu kesildikten sonra otomatik yeniden baslatma
yoktur.

Calisma modu B:

Bu calisma modunda, gecerli calisma sona erdiginde veya
cihaz kapali oldugunda ayarlanan hedef deger kaydedilir ve
deger degistirilebilir.

Calisma modu B 6zellikle pompa kesme Unitesi VC 2.4 ile
birlikte gereklidir.

Sebeke glicti kesildikten sonra otomatik yeniden baslatma vardir.

Calisma modu degistirme:

1. iki calisma modu arasinda gecis yapmak icin déndirme/

basma dugmesine (C) basarken ayni anda cihazi ana

salterden (D) acin.

Bagimsiz calismada veya vakum kontroléri VC 10 ile iki pozisyonlu
calismada hedef hiz dondurme/basma digmesi (C) dondurilerek
ayarlanabilir. Pompay! baslatmak icin basin ve durdurmak icin
yeniden basin. Ekran Uzerinde yanip sénen bir i1sik (B) cihazin
calistigini belirtir.

Coklu arayiizle acma

Pompa, vakum kontrolért VC 10 veya doner buharlastirici RV 10
otomatik ile MVP 10.100 analog baglanti kablosu aracihgiyla
calistiriliyorsa, ekranda “VC 10" gosterilir.

e
[

Vakum kontroloru bir bilgisayara bagliysa, ekranda (B) “Bilgisayar”
gosterilir.

-

=

_

Cihazi kapatma

Ana salteri (D) kullanarak cihazi kapatin.

Sebeke baglantisini kesmek icin
O+~ g

cihazin fisini sebeke soketinden
cikarin.
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Arayuzler ve cikislar

Liitfen sistem gereksinimleriyle
birlikte kullanim talimatlarina ve
yazihma dahil edilen yardim bélii-
miine uygun calisin.

/\ NOT

Cihaz, RS 232 veya USB arayuzUi Uzerinden labworldsoft® labora-
tuar yaziimi ile “Uzak” modunda kullanilabilir. Cihazin arkasindaki
RS 232 arayuzl (M), 9 kutuplu SUB-D jaki ile donatiimistir ve bir
bilgisayara baglanabilir. Pimlerde seri sinyaller bulunur.

USB Arayiizii

Evrensel Seri Veriyolu (USB) cihazi bilgisayara baglayan seri veri
yolu sitemidir. USB destekleyen cihazlar calisirken birbirlerine bag-
lanabilir (calisirken baglama) ve bagli cihazlar ve ¢zelliklerini oto-
matik olarak tanirlar.

“Uzak” modda calismak ve “Bellenim guncelleme arac” ile bel-
lenimi glncellemek icin USB araylzinU labworldsoft® ile birlikte
kullanin.

Kurulum

Cihazi USB veri kablosunu kullanarak bilgisayara baglamadan 6nce
USB surtictisu yuklenmelidir.

USB sUruclst asagidaki web sitesinden indirilebilir:

Seri arayliz RS 232 (V 24)

Yapilandirma:

Cihaz ve otomasyon sistemi arasindaki araylz devresinin is-
levleri, DIN 66020 1. BOIUm uyarinca RS232 EIA standardinda
belirtilen sinyallerden secilmistir.

DIN 66259 1. BolUme uygun RS 232 standardi, arayuz devre-
lerinin elektrik 6zellikleri ve sinyal durumlarinin atanmasi icin

gegerlidir.

« lletim sUreci: Baslatma-durdurma isleminde asenkron karakter
iletimi.

«  lletim tara: Tam cift yonla.

+  Karakter formati: Baslatma-durdurma islemi icin DIN

66022'deki veri bicimine gore karakter olusturma. 1 baslatma
biti; 7 karakter biti; 1 eslik biti (esit); 1 durdurma biti.

iletim hizi: 9600 Bit/sn.

Veri akis denetimi: hicbiri

Erisim yontemi: Cihazdan bilgisayar veri iletimi sadece bilgisa-
yardan gelen istek sonrasi gerceklesir.

Komut s6zdizimi ve format

Komut kiimesi icin asagidaki noktalar hatirlanmalidir:

Komutlar genellikle bilgisayardan (ana) cihaza (bagimli) gon-
derilir.

Cihaz yalnizca bilgisayardan gelen isteklere yanit verir. Hata
mesajlari bile laboratuvar cihazindan bilgisayara kendiliginden
gonderilemez (otomasyon sistemi).

Komutlar blyuk harflerle iletilir.

Komutlar ve parametrelerin yani sira ardisik parametreler en
az bir boslukla ayrilmalidir (kod: hex 0x20).

Parametreler ve veriler dahil her bir komut ve tim yanitlar
CRLF ile tamamlanir (kod: hex 0x20 hex 0x0d hex 0x0A) ve
maksimum 50 karakter uzunlugunda olabilir.

Nokta, kayan noktall degerlerde ondalik ayiricisi olarak kulla-
nilmaktadir (kod: hex Ox2E).

Yukarida verilen bilgiler genel olarak NAMUR tavsiyelerine uygun-
dur (Laboratuvar MSR cihazlarinda analog ve dijital sinyaller icin
elektrikli fisli konektorlerin tasarimiyla ilgili NAMUR tavsiyeleri. Rev.
1.1).

NAMUR komutlari ve ek ézel IKA® komutlari sadece cihaz ve bil-
gisayar arasinda haberlesme icin disuk seviyede komutlar olarak
kullanilir. Uygun bir terminal veya haberlesme programiyla bu ko-
mutlar dogrudan cihaza iletilebilir.

NAMUR komutlar islev

IN_NAME Cihaz adini oku

IN_PV_4 Gecerli hiz degerini oku

IN_SP_4 Nominal hiz degerini oku

OUT_SP_4 Nominal hiz degerini ayarla

START_4 Bosaltmay! baslat

STOP_4 Bosaltmayi durdur

SIFIRLA Normal calisma moduna gecin

OUT_NAME Cihaz adini ayarla

OUT_SP_42@n Avyar degeri ekosuyla WD guvenlik
devir siniri ayari

OUT_WD1@m Gozetim modu 1

OUT_WD2@m Gozetim modu 2

“Gozetim” islevleri; seri veri akisinin izlenmesi

Bu islev etkinlestirildikten sonra (bkz. NAMUR komutlari), ayar-
Il sure (“gdzetim slresi”) dahilinde bilgisayardan komut iletimi
olmazsa, Bosaltma islevi ayarli “gbzetim” moduna gore kapatilir
veya onceden ayarli hedef degerlere dondurtlur. Veri iletimi 6rne-
gin isletim sistemi ¢akildiginda, PC'de bir glg kesintisi oldugunda
veya bilgisayarla cihaz arasindaki baglanti kablosuyla ilgili bir sorun
oldugunda kesintiye ugrayabilir.

"Gbdzetim” modu 1

WD1 olayl meydana gelirse, bosaltma islevi kapanir ve ER 2 gorin-
tulenir. Gozetim suresi ekosuyla gdzetim suresini m (20 - 1.500)
saniyeye ayarlayin. Bu komut gdzetim islevini baslatir ve ayarli go-
zetim suresi dahilinde iletiimelidir.

"Gozetim" modu 2

Veri iletisiminde (ayarli gdzetim suresinden daha uzun) bir kesinti
olursa, hedef hiz degeri ayarli WD guvenlik hizi sinirna degistirilir.
PC 2 uyarisi goruntulenir. WD2 olayt OUT_WD2@O0 ile sifirlanabilir;
bu ayni zamanda gozetim islevini de durdurur.

Gozetim suresi ekosuyla gozetim stresini m (20 - 1.500) saniyeye
ayarlaymn. Bu komut gozetim islevini baslatir ve ayarl gézetim stre-
si dahilinde iletiimelidir.

LEE)



Aksesuarlar: Bilgisayar 1.1 kablosu (cihaz - bilgisayar
9 pimli soketi bilgisayara baglamak icin gereklidir.

1 = = 5
6 9
S [ [——0}]} 110}
8 1 7 >
° 5 = = 6 1
10 o 1
RxD 2 2 RxD
TxDi 3TxD
GND5 o o denp PC
6 0O o 6 .
RTS 7 7RTS Fig. 10
CTs 8 8CTs
90 o 9
USB A - USB B kablosu
USB araylzunu (L) bilgisayara baglamak icin gereklidir.
leom—m—————————— "M L]l 1| 2
Bl Bl
USsB B USB A
Fig. 11
Baglanti kablosu MVP 10.100
VC 10 ve RV 10 otomatigi diyafram vakum pompasi IKA Vacstar dijital ile baglamak icin gereklidir (hizli calisma).
Fig. 12

Bakim ve temizlik

Cihaz bakim gerektirmez. Bununla birlikte parcalarin dogal asinma
ve ylpranmalarina ve istatistiksel ariza oranlarina tabidir.

":D“@ Cihazi temizlemeden o6nce sebeke

baglantisini kesin.
IKA cihazini sadece IKA tarafindan onayli temizlik malzemelerini
kullanarak temizleyin:

Kir Temizlik malzemesi

Boyalar izopropil alkol

Yap! malzemeleri Deterjan iceren su, isopropanol

Kozmetik Urlnler
Gida
Yakit

Diger malzemeler

Deterjan iceren su, isopropanol

Deterjan iceren su

Deterjan iceren su

Lutfen IKA'ya danisin

«  Cihazlar temizlerken koruyucu eldiven takin.

- Temizlik amaciyla elektrikli cihazlar temizlik malzemelerine
daldirmayin.

»  Temizlik sirasinda cihaza sivi girmesine izin vermeyin.

< Ozellikle tavsiye edilmemis olan temizlik veya arindirma
yontemlerini kullanmadan énce litfen IKA'ya danisin.

Yedek parca siparisi

Yedek parca siparisi verirken asagidaki bilgileri verin:

»  Cihaz tipi

«  Cihaz Uretim numarasl; bkz. deger plakasi

«  Referans numarasi ve yedek parcanin agklamasi icin
www.ika.de adresindeki yedek parca semasi ve listeye bakin.

Tamirler

Litfen yalnizca temizlenmis ve saglik tehlikesine yol
acabilecek malzemelerden arindirilmis cihazlari tamir icin
gonderin.

Bunun icin IKA 'dan temin edebileceginiz veya IKA'nin www.ika.
de web sitesinden indirip yazdirabileceginiz “Dekontaminasyon
Sertifikas1” formunu kullanin

Tamir gerektirdigi takdirde cihazinizi orijinal ambalajinda iade edin.

Depolama ambalaji yeterli degildir. Uygun nakliye ambalaiji
kullanmalisiniz.
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Hata kodlari

Bir hata meydana gelirse bu, (B) ekraninda hata olarak gosterilir; érn. Hata 4.

Asagida gosterildigi sekilde devam edin:
- Cihazi digmesinden kapatin,

- Duzeltici 6nlemi uygulayin,

«  Cihazi tekrar agin.

Hata Kaynagi Nedeni Coziim

Hata 3 Asirt isinma Pompa calismiyor Pompayi kapatin, sebeke baglantisini kesin, sogumaya
birakin.

Hata 4 Motor bloke/asiri isinma Pompa calismiyor Pompayi kapatin, sebeke baglantisini kesin
Pompay! sogumaya birakin.
Vakum sistemini normal basingla havalandirin.

Hata 8 Hall sensoru arizali Pompa calismiyor Servis

Hata 9 BLP otomatik test/EEPROM Pompa calismiyor Servis

hatasi

Goruntu Pompa diyaframi arizali Minimum basing ve emme Servis

yok oranina ulagilamadi Bir bakim kiti talep edin

Goruntu Diyafram valfi arizali Minimum basing ve emme Servis

yok oranina ulagilamadi Bir bakim kiti talep edin

Goruntd Pompa haznesinde sivi var Minimum basin¢ ve emme Pompayi kuru calistirin (yUksuz calistirma)

yok oranina ulagilamadi

Arizanin agiklanan onlemlerle giderilememesi durumunda veya baska bir hata kodu goruntuleniyorsa:

Litfen servis departmaniyla irtibata gegin,
Arizanin kisa bir agiklamasiyla birlikte cihazi génderin.

Aksesuarlar
Vakum kontrolort IKAVC 10 - Bakimkiti
Vakum kontrol valfi IKA VCV 1 ve VCV 2 - Vakum guvenligi emisyon kondenseri VSE 1

Cek valfi IKAVC 10.300 .
Vakum hortumu IKA VH.SI.8
Bilgisayar 1.1 kablosu (RS 232)

Woulff sisesi/su valfi seti VSW1

Diger aksesuarlar icin bkz. wwwv.ika.de

Uriin temas parcalari

Adi Materyal |

Baglanti muslugu PPS
Baglanti parcasi PPS
Dagrtici PPS
Bas pargasi PPS
Diyafram valfi FFPM

Diyafram NBR/PTFE
Kelepce PPS
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Teknik veriler

Taban iinite Deger
Teslimat kapasitesi maksimum m3/h 1,32
Teslimat kapasitesi maksimum L/min 22
Nihai basing mbar 2
Emme adimlari 4
Silindir 4
Baglanti capi emme tarafi mm 8
Baglanti capi basing tarafi mm 8
Gaz balast valfi hayir
Giris basinci minimum mbar 2
Giris basinci maksimum mbar 1030
Kaynama noktasi algilama hayir
Cozucu kitaphg hayir
iki pozisyonlu kontrol evet
Analog hiz-vakum kontrolu evet
Hiz ayari secenegi dondurme/basma digmesi
Hiz minimum rpm 285
Hiz maksimum rpm 1200
Ekran LED
Vakum sensoéru hayir
Havalandirma valfi hayir
Kondensat ayirici hayir
Emisyon kondenseri hayir
Uriin temas malzemesi PTFE, FFPM, PPS, NBR
Yapl malzemesi Dokme aliminyum, kaplama
Temiz oda igin uygundur hayir
Patlamaya dayanikli hayir
Genislik mm 150
Derinlik mm 370
Ykseklik mm 375
Agirhik kg 11,5
Minimum izin verilen dis ortam sicaklig °C 5
Maksimum izin verilen dis ortam sicakhig °C 40
izin verilen bagil nem % 80
DIN EN 60529'a gore koruma sinifi IP 20
RS 232 arayuzu evet
USB arayuzu evet
Analog cikis hayir
Gerilim Vv 100-240
Frekans Hz 50/60
GUc tuketimi w 130
Beklemede gui¢ tuketimi w 1,5
DC VDC 24




Taban iinite Deger
Koruma sinifi Il
Asirt gerilim kategorisi I
Kontaminasyon derecesi 1
Maksimum deniz seviyesinin tzerinde kullanin m 2000
Uriin yaziimi glincellemesi evet

Ortalama degerler.
Teknik degisikliklere tabidir
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